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Zakres opracowania:

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (ST)
Il. Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod bugow

001 Przygotowanie terenu i roboty ziemne Kod/@B111200-0
002 Obstuga geodezyjna Kod CPV 45100000-8
003 Trawniki i krzewy Kod CPV 45112710-5

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszeamapketnych obiektéw budowlanych

lub ich czsci
004 Warstwy odgczapco - filtracyjne Kod CPV 45233120-6
005 Krawezniki kamienne Kod CPV 45233221-1
006 Podbudowy Kod CPV 45233200-1
007 Nawierzchnie z kostki i ptyt kamiennych KGBV 45212221-1
008 Konstrukcjezelbetowe Kod CPV 45262300-4
009 Izolacja Kod CPV 45260000-1

Grupa 453 _Roboty w zakresie instalacji budowlanych

010 Dostawa i montaurzadzen matej architektury Kod CPV 45233293-9

Grupa 454 _Roboty wyki@zeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

011 Roboty wykaczeniowe Kod CPV 45400000-1



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogollna przedgiecia

Nazwa inwestycji: Przebudowa zabytkowej ptyty Rynkidywcu

Rodzaj inwestyciji: roboty budowlane

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

1.2.1. Zamawiajcy: GMINA ZYWIEC

UL. RYNEK 2

34-300ZYWIEC

1.2.2. Instytucja finansujca inwestygj: GMINA ZYWIEC

UL. RYNEK 2

34-300ZYWIEC

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzyguiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Celem przedsivziecia jest przebudowa zabytkowej ptyty Rynku Xywcu. W ramach tego
przedsa;wzw;ma zostag wykonane nagpujace elementy:

Plac - przebudowa i budowa nawierzchni, likwidacjagow jezdnych oraz wprowadzenie
nowych terenéw zielonych, ujednolicenie placu.

Whytaczenie ruchu samochodowego z piyty Rynku (orgamazawichu objta osobnym
opracowaniem).

Budowa i przebudowaswietlenia parkowego - modernizacja istg@jch latarni i wprowadzenie
nowej - identycznej z istniggymi.

Budowa @wietlenia zieleni.

Budowa dwietlenia matej architektury.

Budowa i przebudowa sieci kanalizacji deszczoweganz przyjczami z rur spustowych oraz
wpustéw ulicznych.

Budowa odwodnienia szczelinowego.

Przylhcza wod. - kan. do komory technicznej znajdaj st pod fontanp oraz do pompy
ozdobne,.

Przylcza wod. - kan. i c.0. wprowadzone przy pierzenpoéhe;.

Instalacja wodoagowa - doprowadzenie wody do fontanny o suchejagiec

Instalacja wody sptywagej z fontanny o suchej niecce.

Przylhcza wodocigowe do hydrantéw.

Zagospodarowanie terenow zielonych.

Budowa elementow matej architektury.

Budowa fontanny wraz z komgptechniczg.

Budowa fontanny posadzkowej.

Niniejsza specyfikacja nie obejmuje roboét instajaggh (kanalizacja deszczowagswaetlenie,
przytacza wod. - kan., instalacja wodegowa, technologia fontanny).
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| .4. Dokumentacja techniczna oKklagca przedmiot zamdwienia i stange@ podstaw do
realizacji robot.

| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

* Wielobrartowa dokumentacja projektowgPrzebudowa zabytkowej ptyty Rynku
w Zywcu' opracowana przez VERTICAL STUDIO, ul. Wodna 20;380 Zywiec.
e Przedmiar robot.

1.4.2. Spis szczegotowych specyfikaciji technicinyc

* 0golna specyfikacja techniczna
» szczegotowe specyfikacje techniczne
- przygotowanie terenu i roboty ziemne
- obstuga geodezyjna
- trawniki i krzewy
- warstwy odgczapco - filtracyjne
- krawezniki kamienne
- podbudowy
- nawierzchnie z kostki i ptyt kamiennych
- konstrukcjezelbetowe
- izolacja
- dostawa i montaurzadzexr matej architektury
- roboty wykaczeniowe

1.4.3. Zgodné& robot z dokumentagjtechniczig

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoprac i ich zgodn& z dokumentag] kontraktovg
i techniczn, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zaglzapcego realizagjumowy.
Wykonawca jest zobowzany wykonywdé wszystkie roboty scisle wedlug otrzymanej
dokumentacji technicznej.

1.4.4. Dokumentacja przetargowa, Specyfikacja hiezna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora Wykonawcy stagavgesé zlecenia, a wymagania wyszczegolnione
w chatby jednym z nich $ obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obouca kolejnd¢ ich
Waznaoscei:

1. Dokumentacja projektowa

2. Specyfikacje techniczne

Wykonawca nie mze wykorzystywdé bledow lub opuszcze w Dokumentach Przetargowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadaminwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

1.5 Okrélenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.5.1obiekcie budowlanym - natg przez to rozumie

a) budynek wraz z instalacjami i wdzeniami technicznymi

b) budowk stanowica catas¢ techniczno-iaytkowsa wraz z instalacjami i uggizeniami
c) obiekt matej architektury



1.5.2budynku - naley przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zmany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pompezegréd budowlanych oraz posiada fundamenty
i dach.

1.5.3tymczasowym obiekcie budowlanym - naje przez to rozumie obiekt budowlany
przeznaczony do czasowegaytkowania w okresie krétszym od jego trwadd technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lulzbrorki, a take obiekt budowlany nie
pofaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski cahe, pawilony sprzedg ulicznej
i wystawowe, przekrycia namiotowe i powioki pneuyeane, urzdzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.5.4budowie - nalgy przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w oklieym miejscu,
a take odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego

1.5.5robotach budowlanych - nale przez to rozumie budowe, a take prace polegage na
przebudowie, montai, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.5.6terenie budowy - nahly przez to rozumie przestrza, w ktorej prowadzone gsroboty
budowlane wraz z przestrzgriajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.

1.5.7certyfikacie zgodn&i - nalery przez to rozumie dokument wydany przez notyfikowan
jednostk certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyréb i proces jego wytwarzania ggodne ze
zharmonizowa specyfikacy technicza.

1.5.8deklaracji zgodngci - naley przez to rozumie oswiadczenie producenta lub jego
upowanionego przedstawiciela, stwierdzeg na jego wyczrg odpowiedzialnét, ze wyrob jest
zgodny ze zharmonizowaspecyfikacy technicza.

1.5.9dokumentacji projektowej - nalg przez to rozumie stuzagca do opisu przedmiotu
zamoéwienia na wykonanie robét budowlanych, dlaydirjest wymagane pozwolenie na bugow
sktada s} w szczegdlngci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczyphzedmiaru robot
i informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia.

1.5.10dokumentacji powykonawczej budowy - nate przez to rozumie sktadagca sie

z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami wjgkoie budowlanym i wykonawczym,
dokonanymi w trakcie wykonywania rob6t, a 2aekgeodezyjnej dokumentacji powykonawczej
i innych dokumentow.

1.5.11aprobacie technicznej - nale przez to rozumie pozytywry ocere techniczg wyrobu,
stwierdzagca jego przydatng do stosowania w budownictwie.

1.5.12wyrobie budowlanym - naky przez to rozumiewyréb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, as#owania lub zastosowania
w sposoéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzedoybrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnymageniu Stanowicym integralg catas¢
uzytkows.

1.5.13dzienniku budowy - nalgy przez to rozumie dziennik wydany i przez wéaiwy organ
zgodnie

Z obowizujgcymi przepisami, stanoady urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz
zdarzé i okolicznaici zachodzcych w czasie wykonywania robot.

1.5.14inspektorze nadzoru budowlanego - ngleprzez to rozumie osolz posiadajca

odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktykawodows oraz uprawnienia budowlane,

wykonujgca samodzielndéunkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwespawierza nadzor nad

budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesyudowie i wykonuje bigaca kontrok

jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianadadbiorach robét zakrywanych
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i zanikapcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz gtzen technicznych, jak réwnieprzy odbiorze
gotowego obiektu.

1.5.15kierowniku budowy - naley przez to rozumieosole wyznaczog przez Wykonawg robot,
upowaniong do kierowania robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, ponosga ustawovyg odpowiedzialnét za prowadzonbudowe.

1.5.16rejestrze obmiardéw (kgtce obmiardw) - naley przez to rozumie- akceptowamprzez ZRU
ksigzke z ponumerowanymi stronami, shta do wpisywania przez Wykonawcobmiaru
dokonanych robét w formie wylicae szkicow i ewentualnie dodatkowych getnikéw. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez ZRU.

1.5.17materiatach - nalgy przez to rozumie wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezlsine do wykonania robét, zgodnie z dokumentac]
projektow i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane pinspektora nadzoru.

1.5.18odpowiedniej zgodrimi - naley przez to rozumie zgodnd¢é wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, asliegranice tolerancji nie zostaty olglene - z przegitnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robo6t budowlanych.

1.5.190bmiarze robét - naky przez to rozumie& pomiar wykonanych robo6t budowlanych,
dokonany

w celu weryfikacji ich ildci w przypadku zmiany parametréw prayjch w przedmiarze robot,
albo obliczenia wartzi robét dodatkowych, nie ofiych przedmiarem.

1.5.200dbiorze cezsciowym (robot budowlanych) - nalg przez to rozumie nieformaly nazwe
odbioru rob6t ulegapych zakryciu i zanikagych, a take dokonywanie prob i sprawdze
instalacji, uradzen technicznych i przewodéw kominowych. Odbiorenescwym nazywa si
takze odbior czsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ngap st do wytkowania,
przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budosga, ktory jest traktowany jako ,odbior
koncowy”.

1.5.21odbiorze gotowego obiektu budowlanego - mgl@rzez to rozumie formalrg nazwe

czynnaci, zwanych te ,odbiorem ka&cowym”, polegagcym na protokolarnym przygiu

(odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanepgrzez osobp lub grug oséb

o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznacz@nzez inwestora. Odbioru dokonuje si
po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakaenia robdét budowlanych,adznie

z zagospodarowaniem i upgdkowaniem terenu budowy i ewentualnie terendw lpgtych,

wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygaoiu przez niego dokumentacji
powykonawczej.

1.5.22projektancie - naley przez to rozumie uprawnion osole prawry lub fizyczrg bedaca
autorem dokumentacji projektowe;j.

1.5.23przedmiarze roboét - nalg przez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robét podstawowych w kolejgoi technologicznej ich wykonania, ze szczegétowypisem lub
wskazaniem podstaw ustajeych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotovepdtyfikaci
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanyehwyliczeniem i zestawieniem Hoi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.5.24robotach podstawowych - nale przez to rozumie minimalny zakres prac, ktére po
wykonaniu § mazliwe do odebrania pod wzglem ilagci i wymogoéw jakdciowych oraz
uwzgkdniaj przyjety stopier scalania rob6t.



1.5.25wspoInym stowniku zamowie- nalery przez to rozumie system klasyfikacji produktow,
ustug

i rob6t budowlanych, stworzonym na potrzeby zaméawpeiblicznych. Sktada size stownika
gldwnego oraz stownika gtdbwnego oraz stownika umip@gcego. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniaRozporzdzenia 2151/2003, stosowanie
kodéw CPV do okrdenia przedmiotu zamoOwienia przez zamawdago z oéwczesnych BRstw
Cztonkowskich UE stato siobowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie prawo zamowie publicznych przewidzialo obowjzek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&ja4r.

1.5.26zarzdzapcym realizagg umowy - naley przez to rozumie osolg okreslong w istotnych
postanowieniach umowy, zwandalej zarzdzapcym, wyznaczog przez zamawiafego,
upowaniong do nadzorowania realizacji rob6t i administrowanimowy w zakresie okrdonym
w udzielonym petnomocnictwie.

ST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zaradzapcy realizacj umowy

2. PROWADZENIE ROBOT
2.1. Ogdlne zasady wykonamizbo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgmdnie z umow i sciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jdkozastosowanych materiatdbw i wykonywanych robdét,icta
zgodn@¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikdeghnicznych oraz poleceniami
zarzdzapcego realizagj umowy (ZRU).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wg$oi
wszystkich elementoéw robo6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okréglonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspie przez zarglzapcego realizagj umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robot, j&li wymaga tego lkdzie zaradzapcy realizacy umowy, zostam poprawione przez
wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdét Wyznaczenia wysokai przez
zarzdzapcego realizagj umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialciaza ich doktadn&.
Decyzje zargdzapcego realizagi umowy dotycgace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot da oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, jepcie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach techmych, a take w normach i wytycznych
wykonania i odbioru rob6t. Przy podejmowaniu decyayzdzapcy realizacy umowy uwzgtdnia
wyniki bada materiatow i jakéci robét, dopuszczalne niedoktadnbnormalnie wysipujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,ssdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzarg kwestk.

Wykonawca zapewni nadzor archeologiczny i konseswgat nad prowadzonymi robotami. Rynek
w Zywcu jest wpisany do rejestru zabytkow.

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Granice terenu okéone g granicami dziatki na ktorej zlokalizowana jesttphRynku - tj. dziatki
nr Ew. 1530/1, 1530/2.
2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowyczasie i na warunkach
okreslonych w umowie.



W czasie przekazania terenu zamagagjprzekazuje wykonawcy:

1) dokumentagj techniczg okreslong w p. | .4.

2) kopie uzgodnig i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robot do zeali przez
zamawiagcego dla umgiwienia prowadzenia robot.

3) pozwolenie na budoyv

4) dziennik budowy.

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za zorganizowanie, utrzymaneehrorg placu budowy oraz
wszystkich materiatow i elementow wypasaia wytych do realizacji robét od chwili rozpogza
do ostatecznego odbioru robét. Przez caly ten okragizenia lub ich elementyetly utrzymane
w sposob satysfakcjoragy zaradzapcego realizagj umowy. Maze on wstrzymarealizacg robot
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swowizki konserwacyjne.

Wykonawca bdzie take odpowiedzialny do czasu zakaenie robdt za utrzymanie wszystkich
reperéw i innych znakéw geodezyjnych istaggich na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia
lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpocxiem robot wykonawca poda ten fakt do wiaddano zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zgizapcym realizaci umowy. Wykonawca umsei,

w miejscach i ilgciach okrélonych przez zarglzagcego, tablice podage informacje o zawartej
umowie zgodnie z rozpogdzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministrasggoarki
Przestrzennej i Budownictwa.

Wykonawca zobowzany jest do utrzymania przylegtych do terenu rabég, chodnikéw, jezdni
w stanie czystym i nienaruszonym.

2.2.4. Ochrona wtasdoi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgoistniegcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdugcych s¢ w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed
rozpoczciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich vetakkore g wiascicielami instalacji

| urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowanianuereostarczonym przez
zamawiagcego. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i uszlizenia zostaty wiziwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem wigredalizacji robot.

W przypadku gdy wygpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzern podziemnych
w granicach placu budowy, Wykonawca ma obkyek poinformowé zarzdzapcego realizagj
umowy 0 zamiarze rozpogza takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zgilzapcego realizagj umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych usgdzen lub instalacji i lgdzie odpowiedzialny za dokonanie naprawy
w uzgodnieniu z wigicielem uradzen.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowane przez jego dziatania,
w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanyeh planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawgeggo.

2.2.5. Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobgmény zndé i stosowa sig do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esier ochronysrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia robét, wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowasie do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresibaroay srodowiska na placu
budowy i poza jego terenem, unikdziatar szkodliwych dla innych jednostek wyptijacych na
tym terenie w zakresie zanieczysagzeéhatasu lub innych czynnikbw powodowanych jego
dziatalngcia.

2.2.6. Zapewnienie bezpiecmstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposeenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéistwa. Zapewni wyposania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wypesae
i odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placwlayd Uwaza
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sie, ze koszty zachowania zgodiwd z wspomnianymi powiej przepisami bezpiecastwa

i ochrony zdrowiagwliczone w cea umowny.

Wykonawca bdzie stosowat gi do wszystkich przepisow prawnych obemijacych w zakresie
bezpieczéstwa przeciwpparowego. Bdzie stale utrzymywat wypogenie przeciwpgarowe
w stanie gotowsri, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiéshea przeciwpgarowego, na placu
budowy, we wszystkich ugdzeniach maszynach | pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty fatwopalne e¢da przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpaarowymi, w bezpiecznej odledgi od budynkéw i skiadowisk, w miejscach
niedosg¢pnych dla osob trzecich. Wykonawcadhie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate
w wyniku pazaru, ktory mogtby powstaw okresie realizacji robot lub zostat spowodowanyez
ktéregokolwiek z jego pracownikow.

Uzycie materiatdw, ktére wplywajna trwate zmianysrodowiska, ani materiatbw emitigych
promieniowanie w iléciach wyszych ni zalecane w projekcie nieedizie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by uzyte do rob6t musg
by¢ paswiadczone przez odpowiednie gdy | wiadze jako bezpieczne dleodowiska. Materiaty,
ktére @ niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakeniu budowy ich charakter
niebezpieczny zanika, np. materiaty qod) mog by¢ dozwolone, pod warunkiemze keds
spetnione wymagania techniczne dotye ich wbudowania. Przedzyciem takich materiatow
Zamawiajcy musi uzysk& aprobat od odpowiednich witadz administracji fsawowej, j&li
wymagaj tego odpowiednie przepisy.

2.3. Program zapewnienia bezpietztgva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawcacdrie stosowat sgi do wszystkich obowkzujacych
przepisoéw i wymagaw zakresie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wgami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowhgzany opracowa i przedstawd do akceptacji zagdzapcemu realizagi umowy, program
zapewnienia bezpiecastwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi nap& zeby personel
nie pracowat w warunkach, ktorez siiebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie sp@nia
odpowiednich wymagasanitarnych.

2.4. Dokumenty budowy
2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowroctw
budowy na bigaco, zarbwno dla potrzeb zamawdi@ggo jak i wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowyda zakaczenia robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy ngwdz obowizujgcymi przepisami
(Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). &gpdo dziennika budowy cola
czynione na bigco i powinny odzwierciedtapostp robot, stan bezpieczgtwa ludzi i budynkow
oraz stan techniczny i wszystkie kwestie g@ine z zargdzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawéejego da¢, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powitoyy czytelne i dokonywane w paydku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostaygapustych miejsc mdzy nimi, w sposéb
uniemaliwiaj agcy wprowadzanie paniejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty getane do dziennika budowy powinnycbprzejrzycie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarownonayk® jak i zaradzapcego realizag
umowy.

2.4.2. Ksyzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem, w ktérym rejgstrae ilosciowy postp kazdego
elementu realizowanych robét. Szczegotowe obmiaykomanych robét robionegsna biegco
i zapisywane do kstki obmiaru roboét, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostkizyte w wycenionym
przez wykonawgi przedmiarze robét, stanoyely zahcznik do umowy.



2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentéw wyszczegolnionych w punktachl2i4.4.2, dokumenty budowy zawiefaj
tez:

a) Dokumenty wchodgce w sktad umowy;

b) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy;

¢) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmyd porozumienia cywilnoprawne;

d) Instrukcje zarzdzapcego realizagj umowy oraz sprawozdania ze spdtkaarad na budowie;
e) Protokoty odbioru robét;

f) Opinie ekspertéw i konsultantéw;

g) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy ¢tta przechowywane na placu budowy we sglavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagblpda natychmiast odtworzone zgodnie
ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokugnbaotiowy leda stale dosipne do wgidu
zarmdzapcego realizagi umowy zarzadzapcego realizagg umowy oraz upowanionych
przedstawicieli zamawiagego w dowolnym czasie i naidezadanie.

2.5.Dokumenty przygotowywane przez Wykopawirakcie trwania budowy
2.5.1. Informacje ogdlne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robot wykonawca jest zobgwany do
dostarczania na polecenie zgtzapcego realizagj umowy nasfpujacych dokumentow:

* Rysunki robocze
» Dokumentacja powykonawcza

Przedktadane dane winny dbyna tyle szczegotowe, aby uvrma bylo ustali ich zgodneéc
z dokumentami wchodzymi w skiad umowy. Sprawdzenie, prgsie | zatwierdzenie
harmonogramoéw, rysunkéw roboczych, wykazow mat@watoraz procedur zimnych Iub
wnioskowanych przez wykonawchie lkedg mialy wptywu na kwo¢ kontraktu i wszelkie
wynikajace sid koszty ponoszonextla wytacznie przez wykonawc

2.5.2. Rysunki robocze

Elementy, urgdzenia i materiaty, dla ktoérych zadzapcy realizacg umowy wyda polecenie
przedi@zenia wykazéw, rysunkow lub opisdw nieda wykonywane, @ywane ani instalowane
dopdki nie otrzyma on niegddnych dokumentow oraz odpowiednio oznaczonych estat/ch

rysunkow roboczych.

2.5.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny ¢bzie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich zmian
w rodzaju materiatéw, ugelzen, lokalizacji i wielkaci rob6t. Zmiany te nalsy rejestrowa na
komplecie rysunkow, wyktznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien prizedk
zarzmdzapcemu realizagi umowy aktualizowane na ligco rysunki powykonawcze, co najmniej
raz w miesicu, w celu dokonania ich przedu i sprawdzenia. Po zaktzeniu robét kompletny
zestaw rysunkéw zostanie przekazany agdaapcemu realizagi umowy. Dokumentacja
powykonawcza musi zawierainwentaryzagj geodezyjn, powykonawcza opracowana na
aktualnym planie sytuacyjno - wysakiowym i zaklauzulowam przez odpowiedni usz
dokumentacji geodezyjne;.
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3. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY

Zarzadzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamzegy
reprezentuje interesy zamawieggo na budowie przez sprawowanie kontroli zgédnealizaciji
rob6t budowlanych z dokumentacjprojektovws, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowienianmumkdw umowy. Dla prawidtowej realizacji
swoich obowazkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, aziaaicy realizagg umowy
pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru dzialggh w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawniéx i obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia imapoc polecé zarzdzapcego
realizacyj umowy.

4. MATERIALY

Materialy stosowane przy wykonywaniu robot musz¢ nowe i nieaywane. Materiaty powinny
spetni& wymogi art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

4.1. Zrodta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowywane materialy w trakcie wykonywanrobot musz by¢ zgodne
z wymaganiami okridonymi w poszczegolnych szczegdétowych specyfikdtj@echnicznych. Przed
uzyciem kadego materialu przewidywanego do wykonania robatysh, wykonawca przecdty
szczegotow informacg o zrodle produkciji, zakupu lub pozyskania takich matéw, atestach,
wynikach odpowiednich badalaboratoryjnych i probek do akceptacji zatzapcego realizagj
umowy.

Akceptacja zarglzapcego realizagi umowy udzielona jakigjpartii materiatdw z danegarddia
nie kxdzie znaczy, ze wszystkie materialy pochogtz z tego zrodla g akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobgwany do dostarczania atestéw i wykonania prob
materiatdw otrzymanych z zatwierdzonegodta dla kadej dostawyzeby udowodr, ze nadal
spetniaj one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyjiitachniczne;.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pocdjogch z jakiegokolwiek miejscowego
zrédta, whczapc te, ktore zostaly wskazane przez zamawegjo, przed rozpogeiem
wykorzystywania tegarodia wykonawca ma obowdek dostarczenia zadzapcemu realizagj
umowy wszystkich wymaganych dokumentow pozwalagh na jego prawidtoyv eksploatag.
Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostané na plac budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilé¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdbw pockmyah

z lokalnychzrodet wymaga akceptaciji zadzapcego realizagjumowy.

4.2. Kontrola materiatéw

Zarzagdzapcy realizacy umowy mae okresowo kontrolowadostarczane na budewnateriaty,

zeby sprawd#i czy g one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikedinicznych.

Zarzdzapcy realizacg umowy jest upowaniony do pobierania i badania prébek materizdby

sprawdzé jego wiasnéci. Wyniki tych prob stanowi mogy podstaw do aprobaty jakii danej

partii materiatdbw. Zargdzapcy realizacy umowy jest rownig2 upowaniony do przeprowadzania

inspekcji w wytworniach materiatow i wdzeh. W czasie przeprowadzania badania materiatdw

przez zarzdzapcego realizagjumowy, wykonawca ma oboydek spetnia nas¢pujace warunki:

a) W trakcie badania, zaidzapcemu realizag) umowy lgdzie zapewnione niegztine wsparcie
i pomoc przez wykonawed producenta materiatow;

b) Zaradzapcy realizacg umowy ledzie miat zapewniony w dowolnym czasie @psto tych
miejsc, gdzie swytwarzane materiaty przeznaczone dla realizatjot.

4.3. Atesty materiatow

W przypadku materiatow, dla ktdrych wymaganeasesty, kada partia dostarczona na budow
musi posiada atest okr@ajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed wykomanggzez
wykonawe bada jakosci materiatow, zarglzapcy realizacy umowy mae dopyci¢ do wycia
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materiaty posiadage atest producenta stwierdgaj petry zgodnd¢ tych materiatdbw z warunkami
podanymi w szczego6towych specyfikacjach technichnyc

Produkty przemystowe musposiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razie ey
wynikami wykonanych przez niego badaKopie wynikéw tych bada musz by¢ dostarczone
przez wykonawg zaradzapcemu realizagj umowy.

Materialy posiadace atesty, mag by¢ badane przez zadzapcego realizagi umowy
w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwiend niezgodrig wiasciwosci
przewidzianych do zycia materialtdbw z wymaganiami zawartymi w szczegdich specyfikacjach
technicznych nie zostarone przygte do wbudowania.

4.4. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zadzapcego realizagi umowy za niezgodne ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi musby¢ niezwtocznie usugte przez wykonawgz placu budowy.
Jeili zarzgdzapcy realizacy umowy pozwoli wykonawcy wykorzystde materiaty do innych robot
niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte,toé&rtych materiatbw mze by odpowiednio
skorygowana przez zadzapcego realizagi umowy. Kady rodzaj robét wykonywanych
z wyciem materialdw, ktOre nie zostaly sprawdzone hamkceptowane przez zamizapcego
realizacy umowy, lzdzie wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi oiawa sobie spraw,

ze te roboty mogby¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niptcone.

4.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca jest zobowzany zapewr, zeby materialy skladowane na budowie, byty
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzynmyiela jakas¢ i wlkasngci w takim stanie jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub moata Musz one w kadej chwili by¢ dostpne dla
przeprowadzenia inspekcji przez zgtzapcego realizagi umowy, & do chwili kiedy zostam
uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania ialéterbeda zlokalizowane w olebie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zgtzapcym realizaci umowy, lub poza placem budowy,
w miejscach zapewnionych przez wykonawc

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaggla bzabezpieczone przed
uszkodzeniem.

4.6. Stosowanie materiatbw zamiennych

Jeli wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegélnym przypadku materiaty zamienne, inre ni
przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdiow specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zgilzagcego realizagj umowy na 3 tygodnie przed
ich wyciem Ilub wczéniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub agizenia przez
zarzmdzapcego realizag umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiaie mae by
zmieniany w terminie piejszym bez akceptacji zadzapcego realizagjumowy.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyii, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét grodowisko. Spret uzywany do robot
powinien by zgodny z ofeg wykonawcy oraz powinien odpowiatpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikaciachnicznych. Liczba i wydajsé sprztu
powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzamnyw harmonogramie
robot.

Sprzt bedacy wiasndciag wykonawcy lub wynagty do wykonania robdt musi byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowssi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochrorgrodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisargkonawca
dostarczy zawdzapcemu realizagi umowy kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do uytkowania.
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Jezeli projekt wykonawczy lub szczego6towe specyfikadgrhniczne przewidaj mozliwosé
wariantowego #iycia sprztu przy wykonywaniu robot, wykonawca przedstawi vayty sprzt do
akceptacji przez zagdzapcego realizag) umowy. Nie mae by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy zostan
przez zargdzapcego realizagj umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t

6. TRANSPORT

Srodki transportowe musz zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi

w projekcie wykonawczym i szczegétowych specydjeah technicznych oraz wskazaniami
zarzdzapcego realizagj umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nauszetnia wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszgezhlmbcizen na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom umowy, dola usunite z terenu
budowy na polecenie zajdzapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany usuwé na bieggco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojaadgragach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jalsai robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, aekapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie

i wszelkie uradzenia niezbédne do pobierania probek i badania materiatéw fada&ci wykonania
robot.

Wykonawca jest zobowzany prowadzi pomiary i badania materiatdw oraz rob6t zatatliwosciag
zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymprajekcie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach techmych. Minimalne wymagania co do zakresu
bada i ich czstotliwosci s3 okreslone w szczegotowych specyfikacjach technicznyarmach

i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyngch przepisow zagrlzapcy realizacy umowy
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie robot zgodnie z umew

7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmug jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegotowsphcyfikacjach
technicznych, stosowamozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptmvprzez
zarzdzapcego realizag) umowy.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi zagdzapcego realizagj
umowy 0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub &daid. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki, do akceptacji zasdzapcego realizagjumowy.
Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Badaaterialbw ponosi
wykonawca.

Zarzagdzapcy realizacg umowy mae pobieréa probki i prowadzi badania niezaimie od
wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty wykonawcy &
niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci zakznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i robot z projektem wykonawczym i szgdtowymi specyfikacjami
technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty wpérnych lub dodatkowych bafla

i pobierania probek zostaoniesione przez wykonawc

7.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
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1. posiada certyfikat na znak bezpiearstwa, deklaraejzgodndci lub certyfikat zgodngzi z:

* Polslkg Normg lub

* aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowioRolskiej

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi SST.
2. Znajdup sie w wykazie wyrobdéw, o ktorym mowa w rozpgdzeniu MSWIA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98).

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengywsymagane, kada ich partia dostarczona
do roboét lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejriych wymagé beda odrzucone.

8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogollne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t ma za zadanie oleg faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu nardigo
przeprowadzenia. Roboty rma uzna za wykonane pod warunkienig wykonano je zgodnie
z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym zczegotowych specyfikacjach
technicznych, a ich ik& podaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiactsot
wchodzcym w skiad umowy.

8.2. Urzidzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmianiniot
i dostarczone przez wykonagycmusz by¢ zaakceptowane przez zagizapcego realizag
umowy. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych, to wykonawca musi posiada
wazne $§wiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez wykonawav dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robat.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzany z gstotliwoscia i terminach okréonych
w umowie lub uzgodnionym przez wykonawzarzdzapcego realizagj umowy.

Obmiary lgdg takze przeprowadzone przedeéziowym i koncowym odbiorem roboét, a ta&
w przypadku wysipienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar roboét zanikagpych i podlegajcych zakryciu przeprowadzaesbezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbiorow rob6t i ptatéa za ich wykonanie okia umowa.
9.1.Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbiorowi czsciowemu

c) odbiorowi kaacowemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

9.2.0dbidr robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesédb i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realiz ulegra zakryciu. Odbiér robot

zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmdoviajagcym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdrmsosgpu robét. Odbioru robo6t dokonuje

ZRU. Gotowd¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
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i jednoczesnym powiadomieniem ZRU. Odbi@dbie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@|
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia o tym
fakcie ZRU.

9.3.Odbidér czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie i jaka wykonanych cgsci robot. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze kmwym robét. Odbioru rob6t dokonuje ZRU.

9.4. Odbiér kaicowy robot

Odbiér kaacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykioamaobdt w odniesieniu do ich

ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru kéacowego ldzie stwierdzona przez

Wykonawe budowy z wpisem z bezzwtocznym powiadomieniemidaie o tym fakcie ZRU.

Odbiér kacowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia

potwierdzenia przez ZRU zakeozenia robot i przgcia dokumentow. Odbioru keowego robot

dokonana komisja wyznaczona przez ZRU w obgdnd/ykonawcy. Komisja odbiergga roboty

dokona ich oceny jakciowe] na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafia

i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robét z dokumentggjrojektows i ST.

W toku odbioru kéacowego robot komisja zapozna s realizacy ustalé przyjetych w trakcie

odbioréw robét zanikapych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét

uzupetniagcych irob6t poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioruickwego robo6t jest protokét odbioru

koncowego robot sposdizony wg wzoru ustalonego przez ZRU. Do odbiorunckevego

Wykonawca jest zobowzany przygotowanastpujace dokumenty:

1) dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekurentow umowy i ew. uzupetnige
lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginat),

5) wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,

6) deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

7) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robaot,

8) dokumentagj archeologicza

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalgy wykonywa& zgodnie z obowzujgcymi w Polsce normami
i normatywami.

10.2. Przepisy prawne

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@znr 89/1994 poz.4141) z pdiejszymi
zmianami.

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwiegti@4 r.(Dz. U. nr 92 poz.881)

Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestraannynia 27 marca 2003 r. (Dz. U. Nr
80/2003) wraz z pniejszymi zmianami.

Ustawa o dospie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatyevaa
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 20 p6z. 1157).

» wbn
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5. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 pdz. 163)
wraz z péniejszymi zmianami.

6. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budotwac z dnia 19.12.1994 r.
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictvaeych materiatbw oraz nowych
metod wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 893, poz. 48).

Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowycjdzBe w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymaggrawnych w odniesieniu dazywanych opatentowanych wdzen
lub metod. Bdzie informowat zargdzapcego realizagi umowy o0 swoich dziataniach w tym
zakresie, przedstawigy kopie atestow i innych wymaganyehiadectw.
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Il SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)

001 Przygotowanie terenu i roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycice wykonania i odbioru
robot zwhzanych z przygotowaniem terenu i robét ziemnycly pzebudowie zabytkowej piyty
Rynku wZywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Zakres, ktorego dotygainiejsze SST, obejmuje roboty i czysobumazliwiajace i magce na celu
realizacg wszelkich robot olgtych Dokumentagj Projektowg dla wymienionego w punkcie 1.1.
przedmiotu, a to:

- przygotowanie placu budowy

- usungcie drzewa i krzewow

- roboty rozbiérkowe

- zabezpieczenie istnigjych drzew

- organizacja ruchu na czas prowadzenia robot

- roboty ziemne (wykopy pod fundamenty, korytowaroel mawierzchnie)

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowiujgcymi Polskimi Normami
i OgOlmg ST.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogdlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej ST.ejNma
specyfikacja obejmuje catdrob6ét zwihzanych z wykonaniem koniecznych robét ziemnych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robot oraz ich zgodidoz umowg,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniaRU. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygee materiatow i ich rodzaju podano w Ogdlnej ST.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej ST.
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Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantgce zachowania wymaggakaosciowych
robot i przepiséw BIOZ zostarprzez ZRU zdyskwalifikowane i niedopuszczone dudio
Wykonawca winien wykazasiec mazliwoscig korzystania z nagpujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadovijark

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, réwniarki)

- transportu mas ziemnych (samochody, wywrotki)

- zagsszczania gruntow (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne)

- pity mechaniczne

- mioty mechaniczne

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techméf. Wybor
srodkéw transportu gruntow powinien dydostosowany do kategorii gruntu, jego gbbyci,
technologii i odspajania i natadunku oraz od odiggttransportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w Ogolnej ST.
5.2. Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe

Przed przysipieniem do wykonania rob6t budowlanych wykonawcawlasny koszt powinien
odeW|edn|o przygotowateren, na ktorym te roboty mapy¢ wykonane, a w szczegoku:
ogrodzt plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinng gk wykonane, aby nie
stwarzato zagreenia dla ludzi, a jego wysokdpowinna wynosi nie mniej nk 1,50 m,
wygrodzi strefy niebezpieczne, \wietli¢c tablice ostrzegawcze i informacyjne,
zabezpieczy przegcia, przejazdy,
zapewné korzystanie z pdu elektrycznego niezbdnego przy wykonywaniu roboét
budowlanych orazdwvietlenia placu budowy i miejsc pracy,
wznies¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub gicsowé budynki istniejce
dla pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na skladowania materiatdw, maszyn
I urzadzen oraz przygotowma miejsce do sktadowania materiatdbw | s
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami,
zapewné odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownik@atrudnionych na
budowie,
wykona roboty rozbiérkowe, wywigt, skladowa i utylizowac materiaty z rozbiodrki,
usuwa& z placu budowy zfmine materialy, urgdzenia i przedmioty mage stwarzé
przeszkody lub utrudnéavykonywanie robot.

5.3. Usungcie drzew i krzewow, zabezpieczenie pozostaty@wdrz

Roboty zwizane z usugciem krzakOow obejmyj wyci¢cie i wykarczowanie krzakéw i drzew,
wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypdutiav oraz

ewentualne spalenie na miejscu pozostaipo wykarczowaniu.

Zgoda na prace zwiane z usugciem krzakow i drzew powinna Bbyuzyskana przez
Zamawiajcego.

SposoOb zniszczenia pozostaopo usungtej raslinnosci pozostawia si uznaniu Wykonawcy w
uzgodnieniu z laynierem.
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Wszystkie pozostage na placu budowy jednostkistimne naley zabezpieczy na czas trwania
budowy. Pnie drzew zabezpieézptuling z desek i matami stomianymi lub potrgjrvarstwy
geowtdkniny.

5.4. Korytowanie, niwelacja terenu

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim
bezpdrednio przed rozpogziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglInspektora, w korzystnych warunkach atmosferychnyc

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektocanieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacikgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych ni co
10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegdlrgi jego moc nakey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto mioa wykonywa r¢cznie, gdy jego
szerokd¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktagosaerzeniach lub w przypadku
robét o matym zakresie. Sposéb wykonania musizaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinios¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@sub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez ZRU.

Koryto wykonane w podtas powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtwznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zagczone. Wskanik zagszczenia koryta nie
moze by mniejszy od 0,95. Dopuszczalne tolerancje débakasci wykonanego koryta wynogz
+1cm.

Dla szerokéci koryta dopuszczalne tolerancje wyrngpsz 5 cm. Wykonanie koryta oraz
profilowanie i zagszczenie podia powinno nagpi¢ bezpdrednio przed rozpoeziem uktadania
warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po woffpowanym zagszczonym podizu nie
moze odbywa sie ruch budowlany nie zwrany z wykonywaniem warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni. Jdi dokladna¢ mechanicznego wykonania koryt nie jest wystakczgj ostateczne
profilowanie naley wykon& rgcznie.

Jezeli podiaze ulepszone pod nawierzchniwykonane z materiatow zgdanych spoiwami lub
lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinage by usungte wg zasad akceptowanych
przez ZRU.

5.5. Roboty ziemne i posadowienie fundamentow

Roboty ziemne powinny kiywykonywane zgodnie ze szczegotowymi wymaganiashneznymi,
normami i zaakceptowanym przez ZRU.

Przed przysipieniem do realizacji robét ziemnych natewykona zdjecie warstwy ziemi
urodzajnej oraz sprawdzizgodnd¢ rzednych terenu z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowej. W tym celu natg wykona& pobiezny kontrolny pomiar sytuacyjno - wysaimowy.
Wszelkie odsfpstwa w tym zakresie od dokumentacji powinny lwpisywane do Dziennika
Budowy i potwierdzone przez ZRU. Natomiast w trakcealizacji wykopow konieczne jest
kontrolowanie warunkéw gruntowych.
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5.5.1. Sprawdzenie zgodsud rzednych terenu i warunkéw gruntowych

Wykonawca ma obowkek biezgcej kontroli i oceny warunkédw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopOw oraz porownywania z zadaymi i wskazanymi w projekcie.
Niezgodndci nalezy odnotowg w Dzienniku Budowy.

5.5.2. Wykonywanie wykopow

Przed rozpocgiem wiaciwych robot ziemnych ZRU nme nakazé wykonanie wykopow
odkrywkowych i przekopow w celu ustalenia doktadmegzebiegu instalacji podziemnych.

Grunt z wykopdéw mge by wykorzystywany do wykonanie innych rob6t ziemnymhuprzednim
zaakceptowaniu przez Inspektora. Nadmiar gruntezpadwiez¢é na wskazany odktad.

Nachylenie terenu przy wykopie powinno zapewnsamoczynny odptyw wody od wykopu na
szerokdci 4 krotnej gébokasci wykopu.

Jezeli w obrbie prowadzonych robét zostarstwierdzone obiekty - instalacje podziemne nie
wykazane w dokumentacji, o fakcie najeiezwitocznie poinformowaZRU.

Roboty ziemne w rejonie wdzexr podziemnych nalg/ prowadzé recznie.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe BHzztki archeologiczne roboty nafg
przerwa i powiadomé Inspektora oraz wiadze konserwatorskie.

5.5.3. Nienaruszalié struktury dna wykopu

Wykopy naley wykona bez naruszania naturalnej struktury gruntu dnaopyk Rzdng dna
wykopu naley ustanowd na poziomie +0,1 m przy robotackcenych i + 0,2 m przy robotach
mechanicznych. Ostateczrnwarstwe nalezy usuryé recznie, bezp&rednio przed wykonaniem
podiazy. W przypadku przegbienia wykopow poriej przewidywanego poziomu, a zwlaszcza
ponizej projektowanego poziomu posadowienia maleloprowadzi do wyrOwnania poziomu
posadowienia na koszt Wykonawcy materiatem podiiguo uzgodnionym z ZRU.

W przypadku prowadzenia robét w okresie zimowym dwkopu naley zabezpieczy przed
przemarzaniem. Lub ussih warstwe przemarznjta i doprowadzt do wymiany podiea jak przy
przegtbieniu.

5.5.4. Wymagania dotygze zagszczenia

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniayymaganego wskaika zagszczenia wg projektu,
to przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogscic.

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia nie magby¢ oshgnicte przez bezpmednie zagszczanie
gruntow rodzimych, to naky podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wast wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanigrodki,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji ZRU

5.5.5. Zasypywanie wykopow

Zasypywanie wykopow Powinno byprowadzone réwnomiernie -zdica w poziomie zasypek nie
powinna przekracza0,5 m. Przed zasypaniem wykop powinier€ lmgzyszczony i odwodniony.
Grunt do zasypek powinien byie zmarznjty i nie zanieczyszczony.

Wykonawca mee przysipi¢ do zasypywania po uzyskaniu zezwolenia Inspektora.

Kazda warstwa gruntu zasypki powinna postadaubc¢ 0,2m. Mana p zag:szcza recznie lub
mechanicznie.
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5.5.6. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugtizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow liniowygtowinno posipowa w kierunku
podnoszenia siniwelety. W czasie rob6t ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podiny

i nad& przekrojom poprzecznym spadki, usliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. Spadek
poprzeczny nie powinien bymniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntow niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnixi i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania inngabdt na spetnienie wymagaotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstomte przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

5.5.7. Zabezpieczenie instalacji podziemnych

Przed przysipieniem do robdét naky zlokalizowa wszystkie podziemne instalacje. Prace ziemne
przy istniegcych podziemnych instalacjach prowadzecznie w uzgodnieniu i pod nadzorem
wiascicieli lub dysponentow tych instalacji.

Na przewody instalacji elektrycznej, teletechnigzmatozy¢ rury ostonowe. Prace przy tych
instalacjach prowad&i zgodnie z wymogami BN-83/8836-02 ,Przewody podziemRoboty
ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
W czasie kontroli szczegdlna uwagalbie zwracana na sprawdzenie zgadnprowadzenia robét
z projektem i przepisami BIOZ.

6.2. Kontrola wykonania robot

Kontrola winna przebiegazgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w ST. Spranwgzi odbior

robot winny by wykonane zgodnie z normami:

- PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymaganeakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

- BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

Sprawdzenie wykonania wykopow i zasypu wykopéw galena kontrolowaniu zgodsd
z wymaganiami okidonymi w niniejszej Specyfikacji i w Dokumentacjidfektowe;.

W czasie kontroli szczeg@uwag; nalezy zwrocic na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogatgzajch wiaciwosci,

- zapewnienie pewnego osadzenia rogpmsowanyclcianek zabezpieczenia wykopow,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot,

- doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie).

Sprawdzenie jakwi wykonania zasypek polega na kontrolowaniu zgédina wymaganiami
okreslonymi w niniejszej ST i w Dokumentacji Projektowej

Prawidlowa¢ zag:szczenia konkretnej warstwy musickgyotwierdzona przez Inspektora.
Szczegoblp uwag nalery zwrdck na:

- wihasciwe uicie i odprowadzenie wod opadowych,
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- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wysgkow wodnych

Wskaznik zag:szczenia gruntu powinien &ygodny z zatlbonym w projekcie.
Odbidr robét zanikowych i uleggjych zakryciu przeprowadzzgodnie z ST.

Odbiér robét zanikowych obejmuje sprawdzenie:

a) zgodnéci wykonania wykopow i robot ziemnych z projektem,
b) rzednych dna wykopu,

c) grubdci poszczegolnych warstw zasypki,

d) wskanika zagszczenia gruntow.

Odbiér kacowy robot przeprowadeizgodnie z ST .

Przy odbiorze kiscowym powinny by przediazone nasipujace dokumenty:

- wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i bada

- protokoty odbioru robdt zanikowych i ulegeych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogollne zasady dokonywania obmiarow robo6t podano goli@j ST. Podstaav dokonywania
obmiaréw, okrélajagca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnyohyqi, jest
zalkczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymigsjednostki przyte dla poszczegolnych robdt w przedmiarze
i kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioréw robot podano w ST ogdlnej.

Szczegotowe zasady odbioru olleeumowa.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWI AZANE

9.1. Zwgzane normatywy

WTWiO robét budowlano-montawych - Tom 1 - Budownictwo ogélne:

9.2 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i li@ame (BN), w tym
w szczegolngci:

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagawniaakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.
PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probeintyr.
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002 Obstuga geodezyjna

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycice wykonania i odbioru
robo6t zwizanych z obstuggeodezyja w ramach przebudowy zabytkowej ptyty Rynkiywcu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnatprzy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wykonanie przebudowy ptyty
Rynku.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych wchagdz

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,

b) wyznaczenie poleenia obiektow,

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochroeta przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiapy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wykonywamgtiot.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasynkbty kierunkowe oraz pogtkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagokoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéei od 0,04 do 0,05 m.

» Swiadki” powinny mi& dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Spret pomiarowy

Do obstugi geodezyjnej natg stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport spitu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tr@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

Przed przystapieniem do robo6t budowlanych naleéy dokonaé pomiaréw geodezyjnych w celu
okreslenia istniejacych rzednych nasepujacych punktow:

- naroznikdéw kamienic wokot

- progow i podprogéw kamienic

Po wykonaniu powyzszych czynndci, wyniki pomiarOw nalezy niezwiocznie przekaza
Wykonawcy dokumentacji projektowej w celu wykonaniaweryfikacji planu warstwicowego.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujagcymi instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich ktach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperé@boczych. Bidy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowejgs
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxne
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg
z r&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzg¢dnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostapn wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzgiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
W oznaczenia okitajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznacdzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatas
czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywejo zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déwigtowej realizacji rob6t naig do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychktpunwysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne many by zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@akdowpzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic rob6t. Maksymalna odlegté pomidzy punktami
gtdbwnymi na odcinkach prostych nie agoprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze).

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty statle na stabilnych,
istniegcych budowlach. O ile brak takich punktow, repeopacze nalgy zatary¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikéw stajoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhmera.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigre] wyr&ne

i jednoznaczne okéienie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Projektowa i geodezyjna dokumentacja powykonaw
,Geodezyjna i projektowa dokumentacja powykonawcza- zawieragca. Plan sytuacyjno -

wysokaciowy pasa drogowego i terendéw przylegtych wrazieciami uzbrojenia w skali 1:500
oraz powykonawcze rysunki ogolne i przekroje chemalstyczne wszystkich przebudowanych
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i wyremontowanych obiektéw drogowych,zymierskich i uradzen infrastruktury technicznej.

Szczegotowy zakres dokumentacji mgl@zgodné z Zamawiagcym.
Inwentaryzacje powykonawcz

sporadzic nalezy réwniez dodatkowo w postaci mapy

elektronicznej i przekazajg na dyskietce (lub ptycie CD) wraz ze szkicemaktualizowanym
podkladem mapowym i kopioperatu geodezyjnego. Inwentaryzacje powykonawaalery

przekaza przy odbiorze kcowym.

Wymaganiadla inwentaryzacji powykonawczejsporadzanej w postaci mapy elektronicznej:
Dokumentacja przekazywana w formie elektronicznapynpowinna b§ plikiem w formacie DXF
w ukiladzie geodezyjnym 65. Warstwy powinnycébjednoznacznie opisane wg odpowiedniej

kategorii:
Lp. Nazwa warstwy
1. bud
2. co
3. drog
4. jezd
5. chod
6. wjazd
7. ziel
8. en
9. gaz
10. kan_d
11. kan_s
12. wod
13. tele
14. os
15. pi
16. siat
17. osw
18. wpu
19. uzb i
20. wys
21. teren
Uwaga:

Obiekty w warstwie
budynki
cieptocgi
drogi
jezdnia
chodniki
wjazdy
Zieléce
energia elektryczna
gaz
kanalizacja deszczowa
kanalizacja sanitarna
wodocigi
telekomunkikacja
oshowa
pikiety
siatka
dwietlenie
wpusty deszczowe
uzbrojenie inne
wysoké¢
teren

Typ
wielobok
linia ciagta
linia
wielobok
wielobok
wielobok
wielobok

linia
linia
linia
linia
linia
linia
punkty
punkty
wielobok
wielobok
wielobok
linia

punkty

- warstwakanalizacja deszczowpowinna zawierat cigg gtdwny i przykanaliki,
- warstwa drogi : powinna zawierat : krawezniki (linia), kraw edz jezdni (linia), krawedz

chodnika (linia), krawedz pobocza (linia), zieléce (linia),

- warstwa teren powinna zawierat: skarpy (linia), rowy(linia), ptoty(linia), schody(linia),

mury oporowe(linia),

- warstwa inne powinna zawierat wszystkie obiekty ktorych nie mana sklasyfikowat do

wczenie] wymienionych warstw.

Dyskietka (lub ptyta CD) powinna zawiéraadres wykonawcy, tel. kontaktowy, temat zadania
i dat oddania dokumentacji do MZD.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych natg prowadzé wedtlug ogoélnych zasad oktenych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robot zwizanych z obstug geodezyja nastpuje na podstawie szkicoOw i dziennikdw
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemginej, ktore Wykonawca przedkiada
InZzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kpl obstugi geodezyjnej obejmuije:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zestabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wytyczenie sytuacyjno - wysokciowe elementow infrastruktury techniczne.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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003 Trawniki i krzewy

Kod CPV 45112710-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj § wymagania dotycre wykonania

i odbioru robot zwizanych z zateeniem i pie¢gnach zieleni w ramach przebudowy zabytkowej
ptyty Rynku wZywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z humusowaniem i obsianiem trawielencow i skarp, sadzeniem krzewow.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidiowy
rozwoj.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 2.0.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST pkt 4.
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemi¢ urodzajm (humus) dowi& na miejsce wbudowane.

2.3. Nasiona traw

Zastosowé gotowg mieszank z nasion ronych gatunkéw traw.

Gotowa mieszanka traw powinna mieznaczony procentowy sktad gatunkowy, kJasumer
normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdakhkietkowania.
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2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu z podanym sktadem chemicznym (zaé@enotu,
fosforu, potasu). Nawozy nalg zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.
2.5. Krzewy i drzewa
Rodzaje krzewow i drzew - wg opisu ,Zagospodarowdarenu” - rys. A.0O1.
Dostarczone sadzonki powinny dygodne z norm PN-R-67023 i PN-R-67022, wdawie
oznaczone, tzn. muganieé etykiety na ktérych podana jest nazwa, forma, wybdmer normy.
Sadzonki drzew i krzewow powinny dyprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazguasinastpujace cechy:

- pak, szczytowy przewodnika powinien bwyraznie uformowany,

- system korzeniowy, powinien byskupiony i prawidiowo rozwigty, na korzeniach

szkieletowych, powinny wyspowa liczne korzenie drobne,

- pedy korony u drzew i krzewow, nie powinnydprzyckte,

- pedy boczne korony drzewa powinnydgdwnomiernie rozmieszczone,

- przewodnik powinien byprosty
2.6. Kora drzewna

Kora drzew iglastych, frakcja 0,0 - 6,0 cm.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.

Stosowany spkg pozostawia sido uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przeyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 2.
5.2. Trawniki

5.2.1.Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycgce wykonania robét zwranych z trawnikamigsnastpujace:
— teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze
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przy wymianie gruntu rodzimego na ziemurodzajm teren powinien by obnizony

w stosunku do gazonow lub kresmikdéw o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemrodzajn

przy zaktadaniu trawnikbw na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm
nad terenem,

teren powinien by wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byrozicielona réwi warstwy i wymieszana z nawozami oraz
starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziggmalery watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatk
lub zagrabt,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najgj do potowy wrzénia,

ilosci wysiewanych nasion zgodnie z instrukpyoducenta mieszanki nasion traw,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

po wysiewie nasion ziemia powinna doyvatowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania,

i stworzenia dobrych warunkéw dla pagsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagtito przez
watowanie kolczatk, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewawsiilosci od 1 do 4 kg/rh

na skarpach nasiona traw wysiewagevslosci min. 4 kgf.

5.3. Wymagania dotygee sadzenia krzewow i drzew

6

pora sadzenia - jesidub wiosna,

miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektowvs,

dotki pod krzewy i drzewa powinny byaprawione ziemiurodzaja,

roslina w miejscu sadzenia powinna zralesic do 5 cm gibiej jak rosta w szkéice. Zbyt
giebokie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy ragwosliny,

korzenie ztamane i uszkodzone riglerzed sadzeniem przyci

korzenie rglin zasyp& sypky ziemp, a nasipnie prawidtowo uld, uformowa& miske

i podlas,

wokot krzewdw podsypakorg drzewny (grubag¢ warstwy - 10 cm).

przysadzeniu formy piennej naleprzed sadzeniem wbiv dno dotu drewniany palik powinien
by¢ umieszczony od strony najsziej wiejgcych wiatrow.

drzewa formy piennej natg przywigza¢ do palika ta pod korom.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega peasvdzeniu:

oczyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w md),
ilosci rozplanowanego humusu,
prawidiowego uwatowania terenu,
gestasci zasiewu nasion,
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
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— dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt malkggtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.

Kontrola robo6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:
— prawidiowej gstadsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Krzewy i drzewa

Kontrola robot w zakresie sadzenia i pgriacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:

— wielkosci dotkdw pod drzewka i krzewy,

— zaprawienia dotkdw ziemiurodzajn,

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagprojektows w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkéw
i odmian, odlegtéci sadzonych rdin,

— materiatu rélinnego w zakresie wymagagakasciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodndci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,

— opakowania, przechowywania i transportu materiadlinnego,

— odpowiednich terminéw sadzenia,

— prawidiowaici osadzenia pali drewnianych przy drzewach forrmenpej i przymocowania do
nich drzew

— wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformopwa krzewow i drzew,

— zasilania nawozami mineralnymi.

— Wykonanie prawidtowych misek przy drzewach po pasadl i podlaniu

Kontrola robo6t przy odbiorze posadzonych krzewdaszew:

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumengggjojektows,

— zgodndci posadzonych gatunkow i odmian orazsgio krzewow i drzew z dokumentacj
projektows,

— wykonania misek przy drzewach i krzewachslijeodbior jest na wiose lub wykonaniu
kopczykow, jeeli odbior jest na jesieni,

— jakosci posadzonego materiatu.

- Prawidlowdci osadzania palikow do drzew i przyzania do nich pni drzew (paliki prosto
I mocno osadzone).

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robdét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST | wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy.
PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewzewy iglaste.
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewezewy lisciaste.
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003 Warstwy odaaczajaco - filtracyjne

CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SSif'wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy eggapco - filtracyjnej w ramach przebudowy zabytkowe;
ptyty Rynku wZywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowigéz Dokumentacji Przetargowej i najeje stosowé w zlecaniu
i wykonaniu robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zamanych z wykonaniem
warstw filtracyjnych i nawierzchni piaskowych.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowrujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okfeniami
podanymi w OST ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogdlne wymagania dotyce robét

Ogdine wym. dotyegce robét podano w OST pkt 2.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WtA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatdw

Ogdblne wymagania dotygz materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podav OST ,Wymagania
ogolne" pkt 4.

2.2. Rodzaje materiatow

» pospétka
* geowloknina separacyjno - filtracyjna o parametrach
- wytrzymaitai¢ na rozcaganie wzdta i wszerz - min. 17 kW/m
- wydtuzenie przy zerwaniu: wzdir max. 75%, wszerz - max. 72%
- odporng@¢ na przebicie statyczne - min. 3000 N
- odporng¢ na przebicie dynamiczne - min. 9,5 mm
- wodoprzepuszczal§é - min. 37 I/nfs

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogdlne wym. dotyegce sprztu podano w OST ,WWymagania ogéine™
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Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy ogtzapcej powinien wykazask mazliwoscia korzystania
Z nasgpujacego spretu: rowniarek, walcow statycznych, ptyt wibracyjhytab ubijakéw mechanicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Ogodlne wymagania dotyce transportu

Ogdlne wym. dotyegce transportu podano w OST ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wyk. robét podano w OST ,Wymagarainet
5.2. Przygotowanie podia

Podiaze gruntowe powinno spetdiaastpujace wymagania:

- wyréwnane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami élor@ymi w dokumentacji projektowej
(4,0 + 5,0%) rown& powierzchni z odchytkami wysoka + 30 mm

- zagsszczone do stopnia Is = 0,97

Tak przygotowane podie pokry geowtdkniry separuyjco - filtracyjm.

5.3. Wbudowanie i zggzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédip przy wyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw gdreych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubdé projektowan,
w miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpi¢ do jej zagszczania.
Zagsszczanie warstw o przekroju daszkowym malegozpoczynd od krawedzi i stopniowo
przesuwé pasami podinymi czs$ciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni

0 jednostronnym spadku najerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nierowndici lub zagtbienia powstale w czasie zsgczania powinny liywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Ishnigcie materiatu, 2 do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa ogtzagca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagsszczanie nalg kontynuowg do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora. Wahkik zagsszczenia naley okreslaé zgodnie
zBN-77/8931-12.
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Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna By rowna wilgotndci optymalnej

z tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i hapowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscig wody i rownomiernie wymiesza

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A

6.1. Ogdlne zasady kontroli jadad robot

Ogdlne zasady kontroli jako podano w OST ,WWymagania ogéine"
6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstagwvyniki tych bada nazadania ZRU. Zamawiggemu.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Rowné¢ warstwy

Nierdwnaci nawierzchni nalgy mierzy¢ 4 metrovy tag, zgodnie / nomnBN-68/8931-04. Nierowrigi nie mog
przekracz&+ 5 mm.

6.3.2. Grubé¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna yzgodna z okéong w dokumentacji projektowej z toleragejl cm,-2cm..

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwéch twersh, naley
mierzy¢ taczrg grubcé tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitvypod wzgtdem
grubaci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez spulchnienie warstwy nelbgikas¢ co najmniej
10 cm, uzupetnienie nowym materialem o odpowiedmidgdciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zag:szczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny tkdda wykonaniu tych robot nagi
ponowny pomiar i ocena grusm warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.3. Zagszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy nawierzchni, ofl@y wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagsgczenia nalg badad wedtug PN-B-06714-17.Wilgotnosé
kruszywa powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podanow OST ,Wynisggaine”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagaadne" pkt 8. Roboty uznaje gia wykonane zgodnie
z dokumentagj projektovs, ST i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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005 Krawezniki kamienne

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj § wymagania dotyce wykonania

i odbioru robo6t zwjzanych z ustawieniem krganikdw kamiennych w ramach przebudowy
zabytkowej ptyty Rynku W.ywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z ustawieniem kragznikdbw kamiennych na tawach z ttuczniayiru, betonu lub bezpgoednio na
podtazu piaszczystym.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Krawgzniki kamienne - belki kamienne ograniczag chodniki dla pieszych, pasy damss,
wyspy Kierugce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt. 2.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST pkt 4.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania krganikow kamiennych &

— krawezniki odpowiadagce wymaganiom BN-66/6775-01,

— piasek na podsygk

— cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,

— woda,

oraz materiaty do wykonania odpowiedniego rodzajw fpod ustawienie kraynikow — beton
B20.

2.3. Krawezniki kamienne - wymagania techniczne

2.3.1.Cechy fizyczne i wytrzymakeziowe
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Materiatem do wyrobu kraggnikdw s bloki kamienne ze skat magmowych, osadowych lub
metamorficznych, klasy | i Il wg BN-62/6716-04 ocbach fizycznych i wytrzymakaiowych
okreslonych w tablicy 1.

Zastosowaé krawezniki granitowe klasy 1.

Tablica 1. Cechy fizyczne i wytrzymdltowe kravgznikow kamiennych

Lp. | Cechy fizyczne Klasa
I wytrzymatagciowe I I i

11

1 | Wytrzymataé nasciskanie w stani

powietrzno-suchym, w kG/cinco| 1200 1000 600
najmniej

2 Smeraln;ﬁé na tqrczy Boehmego, 0.25 05 0.75
w cm, nie wecej niz

3 | Wytrzymatéd¢ na uderzenia, ikg

: T 13 9 6

uderz@, nie mniej nk

4 Nasikliwos¢ woda, w %, nie wecej 0,5 15 3,0
niz

5 | Odporné¢ na zamraanie, W catkowita | dobra wg
cyklach nie bada si| wg PN-B- PN-B-

01080 [1] | 01080 [1]

2.3.2.Ksztalt i wymiary
Ksztalt i wymiary krawznikOw — zgodnie z dokumentagprojektow.

2.3.3.Wyglad zewrtrzny

W ocenie wygidu zewrtrznego krawznikow kamiennych - ulicznych, mostowych i drogowych
nalezy bra pod uwag ustalenia normy BN-66/6775-01.

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla wszystkich wypgéaweznikbw kamiennych podaje tablica
2.
Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Typy krawneznikow
Rodzaj uszkodze Uliczne Drogowe
mostowe rodza| rodzaj
proste | tukowe A B"
skrzywienie licowych 0,3 cm 0,5cm
(wichrowa- bocznych nie sprawdza si
tos¢ powierz- | stykowych | 0,2cm| | 0,3cm
chni) spodu nie sprawdza; si
licowych dopuszcza @i na dlugéci 1 m dane
powierzchni jedno wgbienie wielkéci do
5 cnf, nie gkbsze ni 0,5 cm, nie wynikajce
z techniki wy- konania faktury
wgkebienie do 1,5 cm dopuszczag sibez
wady obrobki ograniczé. Wypukics¢ poza lico pasanie
powierzchni | bocznych obrobionego na powierzchni przedniej (@prawdza
(wgtebienia strony jezdni) niedopuszczalne. Na powierzglaig
i wypukiosci) tylnej (od strony  chodnika) dopuszcza [si
wypuktosci poza lico pasa obrobionego do 3 ¢m
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stykowych | w obgbie pasa diutowanego wtplienia
niedopuszczalne, pozostata¢@z powierzchni
nie podlega sprawdzeniu
spodu nie sprawdzagsi
szczerby i uszrilo§¢ w prze-
kodzenia kratliczeniu ng 3 5
wedziinarazy |1 m
diugai¢ 0,5cm lcm
glebokasé 0,3 cm 0,5cm
0,3cm
odchyiki od kgta prostego 0,2 cm na dtugd powierzchni na
dtugo-
$Ci
pow.
odchytki w krzywiznie tuku | - [1,0cm]| -

2.5. Przechowywanie kraxnikow

Krawezniki mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wg typow,
rodzajéw, odmian i wielki.

2.6. Materiaty na podsyphk do zapraw

2.6.1.Piasek

Piasek na podsygkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

2.6.2. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsygkentowo-piaskowej powinien by
cementem portlandzkim klasy nieszej n# ,,32,5” odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

2.6.3. Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.
3.2. Spret do ustawiania kragenikoéw

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowpoisypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych do zagzczania podsypki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.
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4.2. Transport krawtnikdw

Krawezniki kamienne mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uktad& na podkiadach drewnianych,edami, dtugdcia w kierunku jazdy
srodka transportowego.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych prbedpdrednim stykiem, nale je do
transportu zabezpieczyprzektadkami splecionymi ze stomy lub weiny drzeyynprzy czym
grubai¢ tych przektadek nie powinna bynniejsza ni 5 cm.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 2.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzedinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

tawy wykon& z betonu B20. Lawy wykonac zgodnie z BN-64/8845-02

5.4. Ustawienie kragénikdw kamiennych

Krawezniki kamienne ukfadana podsypce piaskowo - cementowej na tawie betepdvstawienie

kraweznikdw winno by zgodne z BN-64/8845-02.
Gruba¢ podsypki cementowo - piaskowej winna wyrgd3+5 cm po zagszczeniu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 2.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdértzadania materiatow przeznaczonych
do ustawienia kragznikOw kamiennych i przedstadviwyniki tych badé Inzynierowi do
akceptaciji.

6.2.1.Badania krawznikOw

Badania krawznikow kamiennych obejmayj
— sprawdzenie cech zewtnznych,
— badania laboratoryjne.
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Sprawdzenie cech zewtnznych obejmuije:
— sprawdzenie ksztattu, wymiarow i wydlu zewrtrznego,
— sprawdzenie wad i uszkodze

Badanie laboratoryjne obejmuje:

— badanie nasgkliwosci wodg,

— badanie odporrigi na zamraanie,

— badanie wytrzymakei nasciskanie,

- badani&cieralngci na tarczy Boehmego,
— badanie wytrzymakei na uderzenie.

Sprawdzenie cech zewtnznych naley przeprowadza przy kadorazowym odbiorze partii
kraweznikOw. Badanie laboratoryjne nale przeprowadza na polecenie lryniera na probkach
materialu kamiennego, z ktérego wykonano kraviki, a w przypadkach spornych - na prébkach
wycietych z zakwestionowanych kraanikow, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.

W skiad partii przeznaczonej do badaowinny wchodzi krawezniki jednakowego typu, klasy,
rodzaju, odmiany i wielkgci. Wielkos¢ partii nie powinna przekraczg00 sztuk.

W przypadku przedstawienia ¢hiszej ilasci kraweznikOw, naley dostaw podzielt na partie
sktadajce sk co najwyej z 400 sztuk.

Pobieranie probek materiatu kamiennego hafgzeprowadzawg PN-B-06720.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaroOw najeprzeprowadza poprzez ogldziny zewrtrzne zgodnie
z wymaganiami tablicy 2, 3 lub 4 oraz pomiar przgmwcy linii z podziaty milimetrowa
z doktadndcig do 0,1 cm.

Sprawdzenie rowrigi powierzchni obrobionych przeprowadzanalezy przy pomocy linii
metalowej, ustawionej wzdtukrawedzi i po przektnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar
odchyler z doktadnéciag do 0,1 cm, zgodnie z wymaganiami tablicy 2,3 lub 4

Sprawdzenie kragdzi prostych przeprowadéaalezy przy pomocy linii metalowej.

Sprawdzenie szczerb i uszkodz@zeprowadzanalery poprzez ogldziny zewrtrzne, policzenie
ilosci szczerb i uszkodae oraz pomiar ich wielk&i z doktadnécia do 0,1 cm, zgodnie
z wymaganiami tablicy 5.

Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadzanszualnie przez poréwnanie z wzorem.

Ocere wynikéw sprawdzenia cech zewtrznych oraz ocen wynikow bada laboratoryjnych
nalezy przeprowadz wg BN-66/6775-01.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robo6t naky sprawdzé:

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie taw,

— ustawienie krawznikdw i wypetnienie spoin,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 9.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toeji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraxsnika kamiennego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie wykopu pod tagy

— ew, wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— ustawienie krawznikdw na podsypce,

— wypetnienie spoin,

— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-01080 Kamie dla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja
| zastosowanie.

2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zajfmagowlanych.

4, PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

5. PN-B-06720 Pobieranie probek materiatdw kamiehny

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania
I ocena zgodr¥ei.

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

8. BN-62/6716-04 Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Bloki surowe

9. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i drogowe.
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006 Podbudowy
Kod CPV 45233200-1

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj § wymagania dotycge wykonania
i odbioru podbudowy pod nawierzchnie w ramach puzielvy zabytkowej ptyty Rynku Wywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych

z wykonywaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-280

Nawierzchng¢ tluczniows wykonuj sé zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektoweyj:

- bezpgrednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany praechaniczne rozdrobnienie skat litych,
wg PN-B-01100.

1.4.2. Kruszywo famane zwykie - kruszywo uzyskane w wyni&o najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcj® lgrupy frakcji, charakteryzgge se ziarnami
ostrokravgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.3.Ttuczen - kruszywo tamane zwykite o wielka ziaren od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.4 Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziaren od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.5.Miat - kruszywo tamane zwykte o wielka ziaren do 4 mm.

1.4.6. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane wyniku rozdrobnienia
w granulatorach tamanego kruszywa zwyktego, chargktipce s¢ chropowatymi powierzchniami
i foremnym ksztattem ziaren ogpionych krawdziach i nare@ach, o wielkéci ziaren od 0,075 mm
do 4 mm.

1.4.7.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziaren do 2 mm.

1.4.8. Pozostate okienia § zgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctinczniowej wg PN-S-96023s
— kruszywo tamane zwykte - ttucie kliniec, wg PN-B-11112,

2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bggodna z wymaganiami

normy PN-S-96023.

Dla drog obcizonych ruchem:
— $rednim i lekk@rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1 2.

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia ikdia klasy II'i 11l wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il
1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg
PN-B-06714-42 :
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, |nie
wiecej
niz:
— wthuczniu 35 50
- w klincu 40 30
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po peinej liczbie
obrotéw, nie wécej niz: 30 35
2 | Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18, % (m/m), nje
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20,
% ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody  bezpoedniej, wg  PN-B-06714-19
i PN-B-11112, nie wicej niz:
— w Klincu, 30 nie
- w tluczniu nie bada §i| bada s
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Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ikdia gatunku 2, wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:
- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
C) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nie
wiecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), ni¢
wiecej niz: 15
2 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg 0.2
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej niz: ’
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16, %
(m/m), nie wecej niz:
- w ttuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub
klincu wg PN-B-06714-26, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa
3. SPRAET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaie mozliwoscig korzystania

Z nas¢pujacego spretu:
— uktadarek lub réwniarek do ré@elania ttucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30 kN/m, ew. walcéw
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wikyeggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowych

zagszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 kN/nf.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.
5.2. Przygotowanie podia

Podtaze naley wyrowna, wyprofilowat zgodnie z rgdnymi projektowymi i zaggcié.

Nawierzchnia tluczniowa powinna byutozona na podhu zapewnigicym nieprzenikanie
drobnych castek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie syon, pod nawierzchai
ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcinaga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pauzy warstwg nawierzchni tluczniowej a spoistym gruntem
podiaza warstwy odcinagej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych,
wyrazony wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsivay odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiga.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Maksymalna grub& warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie mie przekracza 20 cm.
Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyrozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub& roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu aginigto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego,
o0 nacisku jednostkowym nie mniejszymz 80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju
daszkowym powinno rozpogZ sig od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpaesic od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobor walca gtadkiego w zat@osci
od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ | wytrzymata¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m

skaty,z ktorej wykonano ttucae szerokdci tylnych két walca
Mi¢kka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagsszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przestasie tworzye fale, a ziarno
ttucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem keklca nie wttacza siw nawierzchng, lecz
miazdzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowarej0g075 do 4 mm przy gitym
zag;szczaniu walcem statycznym gtadkim.
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Warstwy dolnej (o ile uktadaeha niej od razu warstnwgorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami ttucznia powodyjepsze zwjzanie obu warstw ze sgb
Natomiast gorg warstwe nalezy klinowat tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aast
wypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zaleca skrapig kruszywo wod tak czsto, aby byto
stale wilgotne, co powoduje,e kruszywo mniej §i kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada
szczelnie pod walcem.

Zagszczenie mzna uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiap sig slady po walcach

i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jeli dokumentacja projektowa, SST lub zimier przewiduje zamulenie goérnej warstwy
nawierzchni, to naley rozsyp& cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod

I wcierat, w zaklinowan warstwe tlucznia, wytworzoa papk szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiny @apka zostata
wessana w gb warstwy. Waty walca natg obficie polewé woda, w celu unikngcia przyklejania
do nich papki, ziaren kica i ttucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie przetika
w glab warstwy.

J&li nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub pltytowymi zggczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniejKi/m?), zag:szczenie nalgy przeprowadza
wedlug zasad podanych dla walcow gtadkich, lecz dbeapiania kruszywa wad Liczbe przefé
sprztu wibracyjnego zalecacsustalt na odcinku prébnym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 7.
6.2. Badania w czasie robot

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowalezry kontrolowa z czstotliwoscia podan

ponizej, hasgpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawarké ziaren
nieforemnych w kruszywie.

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporni@ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrodta pobierania materiatow.

6.3. Badania i pomiary cech geometrycznych nawingnizituczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mier@ynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej
w dwoéch losowo wybranych punktach naz#tej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziet w
jednym punkcie na 400 Tmawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétionawierzchni nie powinny przekracza 10%.
Rowna¢ nawierzchni naley mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z BN-68/8931-04. Nierow§w nie
powinny przekraczal5 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 rinawierzchni ttuczniowej obejmuije:

— prace pomiarowe i oznakowanie robét,

dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiendein zagszczenie,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10

1.

2.
3.
4

11.

© ©ow

.1. Normy

PN-B-01100
PN-B-04101
PN-B-04110
PN-B-04111
PN-B-04115
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15

PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-20

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalrfeéodzial, nazwy
i okreslenia.

Materiaty kamienne. Oznaczenieakégiosci wod.

Materiaty kamienne. Oznaczanie zyytrataici nasciskanie.

Materiatly kamienne. Oznaczanieieralngci na tarczy
Boehmego.

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratcgsici kamienia na
uderzenie (zvgztose).

Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawartci
zanieczyszczeobcych.

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporgoi
metody bezpdrednp.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporgoi
metod krystalizacji.
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12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.

24,

PN-B-06714-26

PN-B-06714-42

PN-B-11104
PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarkei
zanieczyszczeorganicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci
w bebnie Los Angeles.

Materiaty kamienne. Brukowiec.

Kruszywo mineralne. Kruszywo famade nawierzchni
drogowych.

Kruszywo mineralne. Kruszywo natuealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.
Cement. Cement powszechneggytu. Skiad, wymagani
i ocena zgodrii.

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

Drogi samochodowe. Nawierzchnia akdwca. Warunki
techniczne.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywani

Oznaczanie wshkia piaskowego.

Oznaczanie modutu odksztatcenavierzchni podatnych
I podtaza przez oberzenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i fai
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007 Nawierzchnie z kostki i ptyt kamiennych

Kod CPV 45233221-1
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj § wymagania dotycge wykonania

i odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki i phgnkiennych w ramach
przebudowy zabytkowej ptyty Rynku dywcu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robét wymiennych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki regularnejytf¢kamiennych.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bempyli dostatecznie réwna,
przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej waesgieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.

1.4.3. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 2.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev pkt 4.

2.2. Kamienna kostka i ptyty

2.2.1 Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 jest stosawdo budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-S-06100 oraz do budowy nawierzahikostki kamiennej nieregularnej wg
PN-S-96026.

2.2.2.Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennegj skaty magmowe, osadowe i przecimae. Wymagane
cechy fizyczne i wytrzymakeziowe przedstawia tablica 1.
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Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzyngatlowe dla kostki kamiennej

Lp. | Cechy fizyczne Klasa Badania
I wytrzymaitaciowe I I wedtug
1 Wytr'zymaiqéé na sciskanie W 160 120 PN-B-04110
stanie powietrzno-suchym, MRa, [3]
nie mniej nk
Scieralng¢ na tarczy Boehmeg PN-B-04111
2 oS 0,2 0,4
w centymetrach, nie wtej niz [4]
Wytrzymatagd¢ na  uderzenig PN-B-04115
3 N -~ F12 8
(zwigztos¢), liczba uderzg, nie [5]
mniej niz
4 | Nasgkliwos¢ wodg, w %, nig 0,5 1,0 PN-B-04101
wigcej niz [1]
5 | Odporné¢ na zamraanie nie badd catkowi | PN-B-04102
Sie ta [2]

Zastosowa kostki i ptyty granitowe (rodzaje granitu wg prkie).
2.2.3.Ksztatt i wymiary kostki i ptyt

Zastosowa kostki i ptyty granitowe z géenpowierzchmi cigtg i ptomieniowan oraz tupanymi
bokami.
Wymiary kostek i ptyt - wg projektu.

2.3. Krawezniki

Granitowe wg SST 5.
2.4. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spoiwip@n by cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadapy wymaganiom PN-B-19701.
Transport i przechowywanie cementu powinny bhgodne z BN-88/6731-08.

2.5. Kruszywo

Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowigdaymaganiom normy PN-B-
06712.

Na podsypk stosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, azdprawy
cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawart@¢ pytdow w kruszywie na podsypkcementowazwirowa i do zaprawy cementowo -
piaskowej nie mie przekracza3%, a na podsygkzwirowg - 8%.

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkovkdjig(grupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712.

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdcpvasj, powinna odpowiadavymaganiom
PN-B-32250 [10]. Powinna to byoda ,odmiany 1”.
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Badania wody nalgy wykonyw&:
— w przypadku nowegérodta poboru wody,
— w przypadku podejrzedotyczcych zmiany parametréw wody, np. gimenia, zapachu, barwy.

2.7. Wiazy

Wiazy stalowe przystosowano do wypetniania kostkieamiennymi.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych ipem wykazé si¢

mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

— betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw orazygatowywania podsypki cementowo-
piaskowej,

— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

— wibratoréw ptytowych i lekkich walcow wibracyjnyclilo ubijania kostki po pierwszym ubiciu
recznym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 6.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozigdowolnymisrodkami transportowymi.

Kostke regularm i rzedowg nalezy ukiad& na podiodze obok siebie tak, aby wypetnitagcat
powierzchn¢ srodka transportowego. Na tak wéme] warstwie naltey bezpdrednio uktada
nastpne warstwy.

Kostke nieregularg przewozi st luzno usypan. tadowanie ¢czne kostek regularnych i
rzedowych powinno b§ wykonywane bez rzucania. Przyygiu przengnikow taémowych, kostki
regularne i rgdowe powinny by podawane i odbieraneaznie.

Kostke regularm i rzedowg nalezy ustawi@ w stosy. Kostk nieregularg mozna sktadowa w
pryzmach.

Wysoka¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracdam.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportowymi w warunkach zabezpiegaajh
je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 2.
5.2. Przygotowanie podbudowy

Podbudow pod nawierzchnie z kostek i ptyt granitowych wykéomg SST 004 i SST 006.
5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stoséwhkrawezniki kamienne odpowiadgge
wymaganiom norm wymienionych w pkt. 2.3.
Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert zgodny z dokumentagcprojektowy.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki i ptyt kamiennyatiosowd podsypk cementowo - piaskoyy
Wymagania dla materiatdw stosowanych na podsyuikwvinny by zgodne z pkt 2 niniejszej SST
oraz z PN-S-96026.

Gruba¢ podsypki powinna byzgodna z dokumentacprojektows i SST.

Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cement@maskowe] powinien wynoéiod 0,20 do
0,25, a wytrzymal&t nasciskanie R= 10 MPa, R =14 MPa.

5.5. Uktadanie nawierzchni z kostki i ptyt kamigein

5.5.1.Ukladanie kostki

Kostke i ptyty kamienne uktadaw desé podobny w dokumentaciji.
Kostka wyta do uktadania nawierzchni powinnachgdnego gatunku i z jednego rodzaju skat.

5.5.1.Warunki przysipienia do robot

Kostke na zaprawie cementowo - piaskowej zm@ uktadéd bez srodkow ochronnych przed
mrozem, jeeli temperatura otoczenia jest °€5 lub wyzsza. Nie naley uklada kostki
w temperaturze € lub nizszej. Jeeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od 0 do
+5°C, a w nocy spodziewane przymrozki, kostk nalezy zabezpieczy przez nakrycie materiatem
0 ztym przewodnictwie cieplnym.

5.5.5.Ubijanie kostki

Sposob ubijania kostki powinien dydostosowany do rodzaju podsypki oraz materialu do
wypetnienia spoin.
Kostke na podsypcewirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spoiwvirem lub piaskiem nafsy
ubija¢ trzykrotnie.
Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w pogsy wypetnienie dolnych ¢gci spoin
materiatem z podsypki. Obt@nie kostki w czasie pierwszego ubijania powinnme@st od 1,5 do
2,0 cm.
Utozomg nawierzchng z kostki zasypuje simieszanig piasku izwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm,
polewa wod i szczotkami wprowadza ¢sikruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba
nawierzchng oczysci¢ szczotkami, aby kala kostka byta widoczna, po czym nglerzystpi¢ do
ubijania.
Ubijanie kostek wykonuje siubijakami stalowymi o ezarze okoto 30 kg, uderzag ubijakiem
kazda kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prduaissi od kraweznika dosrodka
jezdni.
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Drugie ubicie nalgy poprzedz uzupetnieniem spoin i palavods.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzdtustkowe] do wymaganego przekroju
poprzecznego i podinego jezdni. Zamiast trzeciego ubijaniazma stosowa watowanie walcem
0 masie do 10 t - najpierw w kierunku padiym, pos¢pujac od kravgznikdw w kierunku osi,
a nasgpnie w kierunku poprzecznym.

Kostki, ktore gkng podczas ubijania powinny bywymienione na cale. Ostatnigtz kostek na
zakaczenie dziatki roboczej, przy ubijaniu nayezabezpieczy przed przesunciem za pomag
np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowympodtazu.

5.5.6.Wypelnienie spoin

Zapraw cementowo-piaskogv mazna stosowa przy nawierzchniach z kostki k@dego typu
uktadanej na podsypce cementoswarowej. Bitumiczry mag zalewows nalery stosowa przy
nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanejpodsypce bitumicznawirowej, zwirowej lub
piaskowej. Wypelnienie spoin piaskiem ima stosowa przy nawierzchniach z kostki
nieregularnej uktadanej na podsypeéarowej lub piaskowej.

Wypetnienie spoin zapraw cementowo-piaskogv powinno by wykonane z zachowaniem
nast;pulqcych wymaga:
— piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— cement powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.4,
— wytrzymaitai¢ zaprawy nagciskanie powinna wyno&inie mniej nz 30 MPa,
— przed rozpocxiem zalewania kostka powinna dyczyszczona i dobrze zwidna wod
z dodatkiem 1% cementu w stosunkuetdgjciowym,
— gkebokas¢ wypetnienia spoin zaprapcementowo-piaskogvypowinna wynosi okoto 5 cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wyipepoiny i tworzy monolit z kostk.

Wypelnianie spoin przez zamulanie piaskiem powinbgé wykonane z zachowaniem

nastpujacych wymaga:

— piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,

— W czasie zamulania piasek powinien¢bgbficie polewany wog, aby wypetnit catkowicie
spoiny.

5.6. Piekgnacja nawierzchni

Sposob pielgnacji nawierzchni zaky od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk
Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktérej spoiny wypetnione zapraw cementowo-piaskoyv
polega na polaniu nawierzchni wpav kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej statej
wilgotnosci przez okres jednej doby. Neghie nawierzchri nalery przykry piaskiem i
utrzymywa w statej wilgotndci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodwizaleznosci od
warunkow atmosferycznych, nawierzchimalery oczysci¢ doktadnie z piasku i mma odda do
ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktérej spoiny zostaly wypahe piaskiem i pokryte warstwpiasku,
mozna odda natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypedpoiny i po kilku dniach
pielegnacg nawierzchni ména uzné za ukaczonr.

5.7. Regulacja studzienek i wymagania wtazow
W trakcie wykonywania nawierzchni nale wyregulow& wszystkie studzienki telefoniczne,
dostosowyj je do projektowanego poziomu nawierzchni.

Istniegce wiazy nalgy wymieni na wilazy stalowe, przystosowane do wypetnieniatikdgos
kamienn.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 7.
6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Rodzaj i zakres badadla kostek kamiennych powinien byzgodny z wymaganiami wg
PN-B-11100.

Badanie zwykte obejmuje sprawdzenie cech zgmnych i dopuszczalnych odchytek, podanych w
tablicach 2, 3, 4.

Badanie pelne obejmuje zakres badania zwyklego @pmwdzenie cech fizycznych i
wytrzymatgciowych podanych w tablicy 1.

W skiad partii przeznaczonej do badaowinny wchodz kostki jednakowego typu, rodzaju klasy i
wielkosci. Wielkos¢ partii nie powinna przekracez®00 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badaalery pobrad w sposob losowy prolgksktadajca sie z kostek
drogowych w liczbie:

— do badania zwyktego: 40 sztuk,

— do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykle nalg przeprowadzaprzy kadym sprawdzaniu zgodsa partii z wymaganiami
normy, badanie petne przeprowadzarsazadanie odbiorcy.

W badaniu zwyklym pari kostki naley uzna& za zgoda z wymaganiami normy, jeli liczba
sztuk niedobrych w zbadanej §lo kostek jest dla poszczegdlnych sprawdmdawvna lub mniejsza
od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednsgrawdzenia jest wksza od 4, catparte
nalery uzn& za niezgodf z wymaganiami.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jejdmagai z dokumentagj projektowy oraz z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.4.

6.3.2.Badanie prawidtowsri uktadania kostki

Badanie prawidtowsri uktadania kostki polega na:
— zmierzeniu szerokgi spoin oraz povgzania spoin
— zbadaniu rodzaju i gatunkuytej kostki

Ubicie kostki sprawdza siprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wyold cm ubijaka o
masie 25 kg na poszczegolne kostki. Pod wptywemnegakuderzenia osiadanie kostek nie powinno
by¢ dostrzegane.

6.3.3.Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidiow&ri wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgédna wymaganiami
zawartymi w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sb najmniej w pjciu dowolnie obranych miejscach
na kadym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na déagokoto 10 cm i zmierzenie ghokasci
wypetnienia spoiny zapraw a przy zaprawie cementowo-piaskowej i masie zaesy - rownie
przez sprawdzenie przyczegnbzaprawy lub masy zalewowej do kostki.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.RO6wnaGs¢

Nieréwnaici podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [18].
Nieréwnasci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bygodne z dokumentagcjprojektowy z tolerancy
+ 0,5%.

6.4.3.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd&+1 cmi -2 cm.

6.4.4.Uksztaltowanie osi

O$ nawierzchni w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz
+5cm.

6.4.5.Szeroké¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.6.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchyitki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4.7.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z kostek kamiesiny
przedstawiono w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwaos¢ | zakres badacech geometrycznych nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie badd Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

1 | Spadkipoprzeczne | iach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

2 | Rzdne wysokeciowe punktach niwelety

0 razy na 1 km i w charakterystycznych

3 | Uksztaltowanie osi punktach niwelety

planie

Szeroké&¢ nawierzchni | 10 razy na 1 km

Grubg¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robét.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 9.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikarych i ulegajcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem podsypki nadedo robot ulegacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— pielegnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanieghkfgiosci wodj.
2. PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczanie wodporndci metod
bezpdredna.
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie zyytratagici nasciskanie.
4. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanieieralngci na tarczy
Boehmego.
5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie mytralgici kamienia na
uderzenie (zwgztosci).
6. PN-B-06251 Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne.
7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa.
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegygtku. Sktad, wymagaai
i ocena zgodriei.
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
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11.

12.

13.
14.
15.

16.

17.

18.

PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstikko kamiennej.
Warunki techniczne.

PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej
nieregularnej. Wymagania techniczne i badania pdbjorze.

BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.
BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Keawiki uliczne, mostowe i drogowe.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mrggania

i badania.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drdg,
ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Krawniki
i obrzea.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&gno nawierzchni
planografem i fai
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008 Konstrukcije zelbetowe

Kod CPV 45262300-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneja swymagania dotyere wykonania
i odbioru robotzelbetowych przewidzianych do wykonania w ramachepuzlowy zabytkowej piyty
Rynku wZywcu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnakt przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

* Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczzasad prowadzenia robot zwanych
z wykonywaniem konstrukcji betonowychelbetowych zwizanych z:
przygotowaniem mieszanki betonowej,
wykonaniem deskowawraz z usztywnieniem oraz rusztawa
wykonaniem zbrojenia
uktadaniem i zaggzczaniem mieszanki betonowej,
pielegnacp betonu,
rozebranie deskowiarusztowa
osadzanie w betonie marek stalowych, kotew, pézgczelnych na instalacje, wkazow

* W skiad robét konstrukcyjnych betonowyckeibetowych wchodg
- podkitady betonowe
tawy fundamentowe
sciany fundamentowe
wiencezelbetowe
piyty zelbetowe
schodyzelbetowe
rézne elementyelbetowe

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 sgodne z obowizujgcymi Normami oraz okigeniami podanymi
w ST.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&orobot betonowych izelbetowych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakdé wykonywania tych robo6t oraz zgodido z umowg, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami Zdapcego Realiza¢) Umowy (Inspektora
nadzoru). Wprowadzenie jakichkolwiek ogsttw od tych dokumentow wymaga akceptacji
Zarzadzapcego RealizagjUmowy (Inspektora nadzoru).



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST pkt 4.

2.2. Beton

* Wymagania dotycice jakdci mieszanki betonowej reguiupdpowiednie polskie normy.

e Do wykonywania konstrukcji zelbetowych naley uzy¢ betonu wodoszczelnego (w8)
wg PN-EN-206-1. Klasy betonu - wg projektu.

» Zaklada s}, ze beton konstrukcyjnyddzie wytwarzany w wyspecjalizowanej wytwoérni zgogni
z normy i dostarczany na bud@wNie przewiduje si produkcji masy betonowej na budowie.

» Dostarczona mieszanka betonowa powinnaé laprojektowana oraz sprawdzona przy
wytwarzaniu.

» Z kazdej dostarczonej partii betonu najepobra probki do bada

2.3. Stal zbrojeniowa
2.3.1. Asortyment stali zbrojeniowej

Do zbrojenia konstrukcjtelbetowych pgtami wiotkimi w obiektach budowlanych @ltych zakresem
projektu stosuje sistal klas i gatunkéw wg dokumentaciji projektowgj,

- AllN

2.3.2. Widciwosci mechaniczne i technologiczne stali zbrojeniowej

* Wiasciwosci mechaniczne i technologiczne powinny odpowtadaymaganiom podanym
w PN-81/H-84023.

* Powierzchnia walcowki i gtéw powinna by bez gknie¢, pccherzy i naderwa

* Na powierzchni czotowe] ptow niedopuszczoneggamy usadowe, rozwarstwieniagkmiecia
widoczne gotym okiem.

2.3.3. Wymagania przy odbiorze

* Prety stalowe do zbrojenia betonu powinny odpowiagigmaganiom normy PN-H-93215.
* Przeznaczona do odbioru na budowie partigtopr musi by zaopatrzona w atest,
w ktorym maj by¢ podane:
- nazwa wytwércy
- 0znaczenie wyrobu wg normy PN-H-93215
- numer wytopu lub numer partii
- wszystkie wyniki przeprowadzonych badaraz sktad chemiczny wedtug analizy wytopowe;j
- masa partii
- rodzaj obrobki ciepinegj

2.4. Drut montaowy

Do montau prtow zbrojenia nakey uzywaé wyzarzonego drutu stalowego, tzw. gaatkowego
o srednicy nie mniejszej nil,0 mm, a do gtéw osrednicy powyej 12,0 mm - drutu min. 1,5 mm.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robot

e pojemniki lub pompy przystosowane do podawania naiesk plastycznych

» szalunki do betonu

» wibratory z butawami osrednicy nie wgkszej od 0,65 odlegéoi miedzy prtami zbrojenia
lezacymi w ptaszczynie poziomej, o agtotliwosci 6000 drgéa/min

» laty wibracyjne charakteryzage s¢ jednakowymi drganiami na catej diugo

* Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez ZRU.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez srodkéw transportowych

Ogolne wymagania dotygee srodkéw transportowych podano w pkt. 6.

4.2. Inne wymagania dotygze srodkéw transportowych

* Transport mieszanki betonowej nalewykonywa przy pomocy mieszalnikbw samochodowych
(tzw. gruszek).

e llo§¢ betonowozow nalgy dobr& tak, aby zapewhi wymagams szybkd¢ betonowania
z uwzgkdnieniem odlegieci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz konieczmezerwy
w przypadku awarii samochodu.

* Podawanie i uktadanie mieszanki betonowepgn@aowykonywa& przy pomocy pompy do betonu
lub innychsrodkow zaakceptowanych przez ZRU.

» Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy niz:

- 90 min. - przy temperaturze +15°C,
- 70 min. - przy temperaturze +20°C,
- 30 min. - przy temperaturze +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przygpienia do robot

* Przysgpienie do wykonywania robét jest mdiove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru),
w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwiende ze inne warunki
i etap robot budowlanych spetrgavymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

* Przed przysipieniem do betonowania powinna c¢bystwierdzona przez ZRU prawidtow®d
wykonania wszystkich robot poprzedmajch betonowanie, a w szczegdiao
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- prawidtowas¢ wykonania deskow® rusztowa, usztywnié pomostow itp.,

- prawidtowa¢ wykonania zbrojenia,

- zgodnd¢ rzednych z projektem,

- czystag¢ deskowania oraz obedito wkladek dystansowych zapewnjeych wymagam
wielkos¢ otuliny,

- przygotowanie powierzchni betonu uprzedniozoleego w miejscu przerwy roboczej,

- prawidtowas¢ wykonania wszystkich robo6t zanilkaych, medzy innymi wykonania przerw
dylatacyjnych, warstw izolacyjnych, itp.,

- prawidtowa¢ rozmieszczenia i niezmienfto ksztattu elementéw wbudowanych
w betonow konstrukcg (kanatow, wpustow,gezkow, kotw, rur itp.),

- gotowas¢ sprztu i uradzen do prowadzenia betonowania.

Betonowanie m#zna rozpocaé po uzyskaniu zezwolenia ZRU (Inspektora nadzoniyv@rdzonego

wpisem do dziennika budowy.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty betoniarskie muszby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-EN-20©Q3
i PN-B-06251.

5.3.1. Monta zbrojenia

Zbrojenie naley uktad& po sprawdzeniu i odbiorze deskawa

Nie naley podwieszéa i mocowa do zbrojenia deskouia pomostow transportowych, udzen

wytworczych i montaowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych ¢idbw powinien by dokonywany bezpwoednio
w deskowaniu. Monta zbrojenia bezpwednio w deskowaniu zalecag¢swykonywa przed
wstawieniem szalowania bocznego. Mantgbrojenia fundamentéw wykoéana podbudowie
Z betonu.

Uktadanie zbrojenia bezp@dnio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiediyisoka¢ celu
wykonania otuliny, w trakcie betonowania, jest mipdszczalne.

W szkieletach zbrojenia belek i stupow rigldgczy¢ wszystkie skrzyowania petdw naranych
ze strzemionami, a pozostatyclejow - na przemian.

5.3.2. Wytwarzanie i podawanie mieszanki betonowej

Do podawania mieszanek betonowych malstosowa pojemniki o konstrukcji umdiwiajacej
latwe ich oprénianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszplastycznych.

Przy stosowaniu pomp wymaga& siprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki lmaten przy
wylocie.

Mieszanki betonowej nie nalg zrzuc& z wysokdci wigckszej nz 0,75 m od powierzchni, na
ktora spada. W przypadku, gdy wysakda jest weksza, nalgy mieszank podawa za pomog
rynny zsypowej (do wysokai 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do Wwgsci 8,0 m).

5.3.3. Przy zagszczeniu mieszanki betonowej nalespetnid nastpujace warunki:

Wibratory wgkbne stosow&a o czstotliwosci min. 6000 drga na minu¢, z butawami
o srednicy nie wgksze] ni 0,65 odlegtéci miedzy prtami zbrojenia Iggcymi
w plaszczynie poziomej,

Podczas zagzczania wibratorami weglbhnymi nie wolno dotyké&zbrojenia butaw wibratora,
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Podczas zagzczania wibratorami wegbnymi naley zagtbiac butawe na gkbokaosé

5-8 cm w warstw poprzednd i przytrzymywa& butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 s., po
czym wyjmowa powoli w stanie wibrujcym,

Kolejne miejsca zagbienia butawy powinny by od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dziatania wibratora; odkégta zwykle wynosi 0,3-0,5 m,

Belki (tawy) wibracyjne powinny by stosowane do wyrGwnania powierzchni betonu piyt
pomostow i charakteryzowaic jednakowymi drganiami na catej diugd

Czas zagszczania wibratorem powierzchniowym lub kelkaty) wibracyjrg w jednym miejscu
powinien wynost od 30 do 60 s.,

Zaskg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykte20 do 50 cm w kierunku gdokasci

i od 1,0 do 1,5 m w kierunku diugm elementu; rozstaw wibratorow naje ustalt
doswiadczalnie tak, aby nie powstawaty martwe pola.

5.3.4. Przerwy robocze

Przerwy robocze w poziomie i pionie w betonowartiuyp8w i wiencéw naley sytuowa poza
podporami i wgztami w odlegtéci ok. 1/5 rozptosci elementow konstrukcyjnych.
Uksztaltowanie powierzchni betonu w przerwie roleyczpowinno by uzgodnione

z Projektantem, a w prostszych przypadkachzmaose kierowa& zasad, ze powinna ona hy
prostopadta do powierzchni elementu.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonoavaowinna by starannie przygotowana do
pofaczenia betonu stwardniatego &eiezym przez usurcie z powierzchni betonu stwardniatego,
luznych okruchéw betonu oraz warstwy szkliwa cemengmwa&az zwitenie wod.

Powyzsze zabiegi naly wykona bezpdrednio przed rozpoeziem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu gsmpzanym przez wibrowanie wznowienie
betonowania nie powinnogsodby¢ pézniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu
betonu. Jeeli temperatura powietrza jest wsza nk 20°C, czas trwania przerwy nie powinien
przekracza 2 godzin.

Po wznowieniu betonowania naje unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia
i poprzednio utaonego betonu.

5.3.5. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu miekzbatonowej i wazaniu betonu

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa& w temperaturach nie #szych ni plus 5°C,
zachowugc warunki umaliwiajace uzyskanie przez beton wytrzym@ao co najmniej
15 MPa przed pierwszym zamargciem.

Uzyskanie wytrzymakei 15 MPa powinno by zbadane na probkach przechowywanych
w takich samych warunkach, jak zabetonowana kokgawu

Dopuszcza si betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymemgagody ZRU oraz
zapewnienia temperatury mieszanki betonowe] +20°Cchwili uktadania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed udratepta w czasie co najmniej 7 dni.

Temperatura mieszanki betonowej w chwili agpri@nia betoniarki nie powinna bywyzsza nk
35°C.

Niedopuszczalne jest kontynuowanie betonowania vasiez ulewnego deszczu, naje
zabezpieczy miejsce robot za pomeenat lub folii.
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5.3.6. Pig{gnacja betonu

Bezpdarednio po zakfczeniu betonowania naidg chront odstongte powierzchnie betonu przed
szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznychzezggolnie wiatru i promieni stonecznych,
a w okresie zimowym - mrozu.

Przy temperaturze otoczenia #gsyej nz +5°C naley nie p&niej niz po 12 godz. od zakeozenia
betonowania rozpogz pielggnacg wilgotnosciowa betonu i prowadzija co najmniej przez 7 dni
(przez polewanie co najmniej 3 razy na ¢lob

Przy temperaturze otoczenia +15°C i 2a3ej beton nalg polewa& w ciggu pierwszych
3 dni co 3 godziny w dziei co najmniej 1 raz w nocy, a w ngshe dni co najmniej 3 razy na
dokx.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny¢ bghronione przed uderzeniami
I drganiami przynajmniej do chwili uzyskania przeego wytrzymatéci nasciskanie co najmniej
15 MPa.

Duze powierzchnie betonu mgdoy¢ powlekanesrodkami btonotworczymi zabezpieczeymi
przed parowaniem wody.

5.3.7. Wykaczanie powierzchni betonu

Dla powierzchni betonu obowzuja nastpujace wymagania:

Wszystkie betonowe powierzchnie mgidzy¢ gtadkie i réowne, bez zagien miedzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad povaenz:,

Pekniecia i rysy g niedopuszczalne,

Réwna¢ powierzchni ustroju rimego przeznaczonej pod izolacjpowinna odpowiada
wymaganiom normy PN-B-10260; wypuk& i wgkebienia nie powinny by wicksze nk
2 mm.

Ostre krawdzie betonu po rozdeskowaniu powinnyc¢bgszlifowane. Jeeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje specjalnego wygkmenia powierzchni betonowych konstrukcji, to
bezpdrednio po rozebraniu deskowanalery wszystkie wystajce nierbwnéci wyrowna za
pomog tarcz karborundowych i czystej wody.

Wyklucza s¢ szpachlowanie konstrukcji po rozdeskowaniu. Karsig pokry¢ preparatem
epoksydowym odpornym na odpornym na promienie WY fretondur UV). Pogpowa: zgodnie
z instrukcy producenta.

5.3.8. Deskowania

Zaktada s} wykonanie deskowa tradycyjnych lub systemowych zgodnie z Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanontaowych.

Zalecane jest stosowanie deskawsgstemowych.

Konstrukcja deskowania powinna spetmastpujace warunki:

- zapewnia odpowiedm sztywna¢ i niezmienné¢ ksztattukonstrukcji,

- zapewnia jednorodr powierzchng betonu,

- zapewnia odpowiedn szczelnéc,

- zapewnia fatwy ich monta i demonta oraz wielokrotné¢ uzycia,

- wykazywa& odpornd¢ na deformagj pod wptywem warunkéw atmosferycznych.

Otwory w konstrukcji i osadzanie elementéw typu io#c rur, taczniki naley wykona& wg
wymaga dokumentacji projektowej lub ZRU.

5.3.9. Usuwanie deskowa

Usunkcie nagnego deskowania konstrukeglbetowych dopuszczaggpo osagnigciu przez beton:
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dla konstrukcji betonowychzelbetowych wykonywanych w okresie letnim - 2 MP&acranach,
dla konstrukcji betonowych #elbetowych wykonywanych w okresie obonych temperatur
- 10 MPa wscianach,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli ja¢@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Dla okrelenia wytrzymaitdéci betonu wbudowanego w konstrukejalezy w trakcie betonowania
pobiera probki kontrolne w postaci kostek szennych o boku 15 cm w liczbie nie mniejszej ni
6 probek na partibetonu.

Prébki pobiera si losowo po jednej, rObwnomiernie w okresie betonaaara nasipnie
przechowuje si, przygotowuje i bada w okresie 28 dni zgodnie @m0

Jezeli probki pobrane i badane jak we] wykaza wytrzymalGé nizsz od przewidzianej dla danej
klasy betonu, nafsyy przeprowadz badania probek wyeiych z konstrukcji. Jeeli wyniki tych
bada beda pozytywne, to beton nalg uzn& za odpowiadary wymaganej klasie betonu.

W przypadku niespetnienia warunkow wytrzymgio betonu nasciskanie po 28 dniach
dojrzewania, dopuszczaesw uzasadnionych przypadkach, za zgofRU, spetnienie tego
warunku w okresie pniejszym, lecz nie ditszym niz 90 dni.

Dopuszcza si pobieranie dodatkowych probek i badanie wytrzysd@tdetonu nasciskanie
w okresie krotszym aiod 28 dni.

Na Wykonawcy spoczywa obosziek zapewnienia wykonania baddaboratoryjnych (przez
wiasne laboratoria lub inne uprawnione) przewidgedin norny, a take gromadzenie,
przechowywanie i okazywanie ZRU (Inspektorowi nadowszystkich wynikéw bada
dotyczcych jakaci betonu.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

6.3.1. Fundamenty (tawy-stopy)

Dopuszczalne odchylenia w poziomach spodu kongirfikidamentows 50mm,

Dopuszczalne odchylenie usytuowania osi fundamentoplanie nie powinno ywiecksze ni
10 mm

Dopuszczalne odchylenie usytuowania poziomu funadme stosunku do poziomu pozycyjnego
nie powinno by wicksze nk £ 20 mm, z& dla fundamentow shacych jako oparcie stupow
zelbetowychs 5 mm

6.3.2. Stupy

Dopuszczalne odchylenie usytuowania stupow w plangtosunku do punktu pozycyjnego (lub
0si pozycyjnej) nie powinno kBywicksze nk £10 mm
Dopuszczalne odchylenie wymiaru wolnej odléglousytuowania stupow kcian w planie
w stosunku do stupdéwscian gisiednich nie powinno liywigksze nk +15 mm
Dopuszczalne odchylenie wymiaru budynku L (szefokéub dtugagci w metrach) na kalym
poziomie nie powinno kywicksze nk:
-+ 20 mm przy L<30 m,
- 0,25 (L+50) przy 30 m <L <250 m
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- +0,10 (L+500) przy .= 500 m.

Dopuszczalne odchylenie stupa od pionu palmy poziomami przylegtych kondygnacii
0 wysokdci h nie powinny b§ wicksze ni + h/300

Dopuszczalne wygcie stupa pomngidzy poziomami przylegtych kondygnacji nie powinngc¢b
wigksze nk £10 mm lub h/750

Dopuszczalne odchylenie usytuowania stupa na paeidowolnej n-tej kondygnacji budynku na
wysokdaici 2-h, w stosunku do osi pionowej od poziomu fundameipowinna by wicksza ni:

- 2hi /300 przy klasie tolerancji N1,

- 2h/400  przy Kklasie tolerancji N2.

6.3.3. Belki i piyty

Dopuszczalne odchylenie usytuowania osi belki vgwtéu do osi stupa nie powinnodwyicksze
niz £10 mm

Dopuszczalne odchylenie poziomu podpor belki luftyplo rozpetosci L nie powinno by
wigksze ni + L/300 lub 15 mm

Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych belelpowinno by wicksze nk £15 mm
Dopuszczalne odchylenie rozstawweday belkami nie powinno iywigksze nz £10 mm
Dopuszczalne wygcie belek i ptyt od poziomu nie powinnodwicksze nk +15 mm
Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych stroggsiednich kondygnacji nie powinno oy
wigksze nk 15 mm

Dopuszczalne odchylenie poziomu H, stropu na nzgas] kondygnacji w stosunku do poziomu
podstawy nie powinno lywicksze ni:

- £20mmprzy H£ 20 m

- 0,5 (H,+20) przy 20 m < H, < 100 m,

- %0,2 (H,+200) przy H, > 100 m.

6.3.4. Przekroje

Dopuszczalne odchylenie wymiaru |, przekroju popzoego elementu nie powinnodwicksze
niz £ 0,04 1, lub 10 mm

Dopuszczalne odchylenie szerékoprzekroju elementu na poziomach gérnym i dolngraz
odchylenie ptaszczyzny bocznej od pionu nie powibywowieksze n £ 0,04 |, lub 10 mm

6.3.5. Powierzchnie i krasgizie

Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej formowanejwgtadzonej powierzchni na odcinku 2 m
nie powinny by wicksze nk 7 mm.

Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej niewygtadzgmeyierzchni na odcinku 2 m nie powinny
by¢ wigksze nk 15 mm.

Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej formmeyalub wygtadzonej powierzchni na
odcinku 0,2 m nie powinny Bywieksze nk 5 mm.

Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej niewaglgbnej powierzchni na odcinku 0,2 m nie
powinny by wicksze nk 6 mm.

Dopuszczalne odchylenia elementu o diogd (w mm) powoduice jego skénas¢ (odchylenie
od obrysu) w ptaszczpie nie powinno b§wicksze ni L/100< 20 mm.

Dopuszczalne odchylenia linii krgdzi elementu na odcinku 1,0 m nie powinnd icksze ni

4 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano i ptétnaa ich wykonanie okéa umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z  dokumentacjprojektowy, ST
i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6

daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbidr robot powinien Bypotwierdzony protokotem, ktéry powinien zawier najmniej:
ocery wynikow bada, wykaz usterek i ndlbwosé ich usungcia, stwierdzenie zgodsd lub
niezgodngci wykonania rob6t z umaw Do protokotu powinny kydolgczone wymagane atesty
i certyfikaty materiatowe.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

9.1. Normy

PN-B-01801 Konstrukcje betonowgeibetowe. Podstawy projektowania.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonoweelbetowe i spyzone. Obliczenia statyczne
I projektowanie.

PN-EN 206-1:2003 Beton. €& 1. Wymagania, wkgiwosci, produkcja i zgodni.

PN-63/B06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne.

PN-M-47900.01 Rusztowania sjop metalowe robocze. Rusztowania stojakowe
z rur stalowych. Ogdlne wymagania i badania oraplelatacija.

PN-B-03163-1 Konstrukcje drewniane. Rusztowaneniinologia.

PN-B-03163-2 Konstrukcje drewniane. Rusztowanigmalgania.

PN-B-03163-3 Konstrukcje drewniane. Rusztowaneddhia.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody bad®znaczenie wytrzymadoi.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badaOznaczenie czasOw axiania |1 statéci
objetosci.

PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody bad®znaczenie stopnia zmielenia.

PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speayjfikaobierania probek.
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9.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd- montaowych Tom | - ,,Budownictwo
0golne” - opracowany przez Instytut techniki Budaméj, 00-950 Warszawa ul. Filtrowa
Wydawnictwo ARKADY 1989r

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami

Instrukcje Instytutu Techniki Budowlanej:

- 240/82 Instrukcja  zabezpieczenia przed  karozjkonstrukcji  betonowych
I zelbetowych,

- 306/91 Zabezpieczenie korozji alkalicznej betopwzez zastosowanie dodatkow
mineralnych,

Dokumenty przetargowe.
Umowa, warunki kontraktu.
Dokumentacja projektowa.
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009 Izolacje

Kod CPV 45260000-7

1.1.Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngpwg/magania dotyee wykonania i odbioru robot

izolacyjnych przewidzianych do wykonania w ramaclzepudowy zabytkowej ptyty Rynku
W Zywcu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnal przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

W ramach prac izolacyjnych przewiduje siykonanie:

* izolacji przeciwwilgociowej powtokowej

* izolacja cieplna ze styroduru

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTagszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5.0go6Ine wymagania dotygee zasad prowadzenia robot

» Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot zwizanych z wykonaniem robot izolacyjnych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonywania tych robot oraz zgodido
Z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaemi Zarzdzapcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru)

* Woprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzapcego
realizacg umowy (ZRU).

1. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycze materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Emulsja asfaltowa Abizol

- pionowa izolacja przeciwwilgociowa taw, stogcian fundamentowych oraz grunt

2.3. Styropian ekstrudowany

- np. styrodur - wgwiadectwa ITB - izolacja termiczna

2.4. 1zolacja pomieszczenokrych

- tzw. plynna folia, wysokoelastyczna, systemowa masaczelnigco - izolacyjna na bazie
dyspersji tworzyw sztucznych

- taSma systemowa do uszczelniania rzgro
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2.5.Informacje uzupetniage

* Wszelkie materialty do wykonywania izolacji przecilgociowych bitumicznych powinny
odpowiadé wymaganiom zawartym w normach lélviadectwach ITB dopuszczaych dany
materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

* Materiaty uszczelnigce nie powinny dziata destrukcyjnie nasgkzone materiaty i powinny
wykazywa& dostateczp odpornd¢ w srodowisku, w ktorym zostaj uzyte oraz nalgyta
przyczepné do sklejanych materiatéw, olilena wg metod bada podanych w normach
panstwowych
I Swiadectwach ITB.

* Materiaty izolacyjne powinny ky pakowane, przechowywane i transportowane w Sposob

wskazany w normach patwowych iswiadectwach ITB.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robét

* Rodzaje sprgu wwywanego do robot izolacyjnych pozostawiadd uznania Wykonawcy,

« Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymagagakasciowych
robét i przepiséw BHP zostanie przez ZRU zdyskwaifrany i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyece transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robot jest miove wytagcznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru), w
korzystnych ~ warunkach  pogodowych oraz po  stwierilgen ze inne  warunki
i etap robo6t budowlanych spetrjavymdg wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykoné& zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmyeni wykonania i odbioru
rob6t budowlano- montawych Tom | - ,Budownictwo ogoélne” oraz instrukcjammontazowymi
producentow materiatow izolacyjnych, azakpoleceniami ZRU (Inspektora nadzoru).
Wyszczegolnienie robot przy wykonaniu robét izojaggh:

5.3.1. Izolacja przeciwwilgociowa powtokowa

e 0czyszczenie podia
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e zagruntowanie podi@
» utozenie 2 warstw emulsji asfaltowej lub ptynna folzawklejeniem w narzach tamy)

UWAGA: W przypadku wykonania izolacji przeciwwilgoevej pod izolacj termiczry ze styropianu
naley tak dobré& materiat izolacji powtokowej, aby nie powodowat destrukcji styropianu (np.
wodne emulsje asfaltowe, masy uszczehomjnp. Combiflex-C2 dulz zaprawy uszczelnigge np.

Sopro DSF 423; Aquafin 2K).

Przy wykonywaniu izolacji z tzw. ,ptynnej folii” fazy postpowa: zgodnie z instrukcjami i kartami
technicznymi producenta zastosowanego systemu.

5.3.21zolacja cieplna z ptyt styrodurowych

e 0czyszczenie podia
e ulozenie plyt na sucho na stropach oraz przyklejenigjakii bitumicznymi do podia
w przypadku izolacji pionowych

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot
6.2.1. Kontrola wykonania izolacji przeciwwilgocigeh

» Kontrola jakdci powinna by przeprowadzona w nggujacych fazach robot:
- po dostarczeniu na budewnateriatow izolacyjnych,
- po przygotowaniu podktadu pod izolagj
- po wykonaniu kadej warstwy izolacyjnej w izolacjach wielowarstwoety
- podczas uszczelniania i obrabiania szczelin dygtgch i miejsc wraliwych na przecieki
Odblor przy przygotowaniu podk+adu pod izotappwinien obejmowé
- sprawdzenie wytrzymaiaei, réwndici, czystdci i dopuszczalnej wilgotrigi podktadu,
- rejestrag usterek (nierownii, peknig¢ i ubytkdbw w podkiadzie, braku zaakglen lub
sfazowa w nara@ach, braku prawidtowego osadzania wpustéw, itp.),
- sprawdzenie poprawla spadkow podiza oraz prawidtowsci rozmieszczenia i spadkow
kanalikowsciekowych,
- sprawdzenie poprawioi zagruntowania podkiadu w przypadku gruntowania
Odblor po wykonaniu kalej warstwy izolacji wielowarstwowej powinien obejmeac:
- sprawdzenie gotosci warstwy izolacyjnej,
- sprawdzenie poprawioi i doktadndci obrobienia: nargy, miejsc przenikania przewodow
i innych elementow przez izolgopraz wszelkich innych miejsc wilavych na przecieki,
- rejestragg wszelkich usterek (uszkodzemechanicznych izolacji, ¢gherzy, sfatdowd
odspojé, niedoklejenia zaktadow, itp.).

W przypadku gdy jest to niezthne, naley wykona& prébe wodmg lub inne badania pozwaiae
na prawidtowg ocere wykonanych robot izolacyjnych.

6.2.2. Kontrola wykonania izolacji cieptochronnych
» Odbior czsciowy nalery przeprowadzaw nasgpujacych fazach wykonywania robot:
- po dostarczeniu materiatdw na budow

- po przygotowaniu podia,
- po przyklejeniu hdz utozeniu warstwy ocieplafgej, ale przed zakryciem izolacji.
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* Przy odbiorze materiatbw na budowie rglestwierdzé, czy zostaly one dostarczone wraz
z zawiadczeniem o jakii wystawionym przez producenta na podstawie h&datrolnych.
e Sprawdzenie materiatdbw powinno dgokonane z normami lufwiadectwem dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.
» Odbiér przygotowanego podta pod ocieplenie powinien obejmofva
- sprawdzenie spadkéw, rowstd, czystdci i suchdci podtaza,
- sprawdzenie jakai wykonania paroizolacji, fi jest ona przewidziana
* Odbiér wykonanej warstwy ociepigjej powinien obejmowa
- sprawdzenie, czy rodzaj i jakkomateriatdw § zgodne z projektem budowlanym,
- sprawdzenie, czy grubé warstwy ocieplajcej jest wystarczaga do uzyskania wymaganej
wartasci wspoétczynnika przenikania ciepkeprzegrody,
- sprawdzenie, czy materiat termoizolacyjny nie uleghilgoceniu,
- sprawdzenie gptosci warstwy izolacyjnej, prawidtowdei utozenia (szczegolnie, gdy
zastosowano kilka warstw ptyt) oraz przyleganiasway do podtaa,
- w przypadku stosowania styropianu - sprawdzenig, e styka s 0 z materiatami
zawierajcymi w swym skiadzie rozpuszczalnikami lub subseteiste.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Zgodnie z normami, Warunkami technicznymi wykonarsabioru rob6t budowlano - moriawych
Tom | - ,Budownictwo ogdllne” — opracowany przeztiiat techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa
ul. Filtrowa Wydawnictwo ARKADY oraz instrukcjamrpducentow materiatow izolacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest 1nf powierzchni robét

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie ok umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z  dokumentacjprojektowy, ST
i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasggunktu 51 6
daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbidr roboét powinien ldypotwierdzony protokotem, ktéry powinien zawie@ najmniej:
ocery wynikbw bada, wykaz usterek i ndlbwosé¢ ich usungcia, stwierdzenie zgodsa lub
niezgodngci wykonania rob6t z umauw Do protokotu powinny kydolgczone wymagane atesty i
certyfikaty materiatow.

8.4. Podstawa ptatrioi

Placi st za ustaloailos¢ m? izolacji wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
dostarczenie materiatow,
przygotowanie i oczyszczenie pogio
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zagruntowanie podia
wykonanie izolacji wraz z ochrgn
uporzdkowanie stanowiska pracy.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymaganiaddaa przy odbiorze.
PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltogtesowane na zimno.
PN-B-20130:1999/Az1:2001 Wyroby do izolacji cieglmv budownictwie.

Piyty styropianowe
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010 Dostawa i monta urzadzen maiej architektury

Kod CPV 45233293-9
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacjj eymagania dotyege wykonania i odbioru wyposenia oraz
urzadzen matej architektury w ramach przebudowy zabytkoprgly Rynku wZywcu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnal przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

W ramach prac zwranych z zagospodarowaniem terenu przewidgje si

e dostawe i monta tawek

dostave i monta koszy namieci

dostawe i monta masztow

dostavg i monta stojakOw na rowery

dostave i monta stupkowzeliwnych stylizowanych i stupkéw kamiennych
dostave i monta siedzisk multimedialnych

monta pompy ozdobnej

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i ST
pkt. 5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygee materiatbw podano w ST pkt. 4.

2.1. tawka

* tawki zeliwne z profili szerokéci 60 mm, stylizowanych (wg rys. A12 i AB) malowartyfarbami
epoksydowymi o podwaszonej trwatéci; siedziska i oparcie z listewwierkowych gr. 30 mm,
zaimpregnowanych @nieniowo przeciw korozji biologicznej szlifowanych malowanych
lakierobajcami. '

Na tawkach umigi¢ zeliwne tabliczki gr. 10 mm z herbem mia&iavca.

2.2. Kosze namieci

Konstrukcjazeliwna z obudow z listew drewnianych, jak tawki (rys. Al14).

2.3. Stojaki na rowery

Wielostanowiskowe (4) z profilizeliwnych, stylizowanych (rys. Al5), zabezpieczonyplzez
malowanie.

2.4. Stlupkteliwne i granitowe

- stupkizeliwne, stylizowane (wg A16) @ 6, wysaigoonad teren 1,10 m
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- stupki kamienne - bloki granitowe 30x30x70 cm, ahnie warstwy eite i ptomieniowane
(rys. A16)

2.5. Maszty flagowe
Maszty flagowe wys. 8,5 m - przed dostaueyskd akceptagj Zamawiajcego
2.6. Siedziska multimedialne

Wg indywidualnego opracowania.

3. SPRAET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Rodzaje sprgu uzywanego do rob6t pozostawia £lo0 uznania wykonawcy po uzgodnieniu z ZRU,
jakkolwiek sprzt, maszyny lub urmzenia nie gwarantage zachowania wymagaakaosciowych
robot i przepisow BIOZ zostarprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone a@ldt.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST pkt. 2.1.
5.2.Lawki, stojaki na rowery
Lawki i stojaki na rowery mocowado podiaa przy pomocy stalowych kotew rozporowych.
5.3. Kosze namieci, stupkteliwne
Kosze na&mieci, stupkizeliwne montowa w fundamencie betonowym, wylewanym na mokro.
5.4. Maszty flagowe
Maszty flagowe montowazgodnie z instrukgjich producenta.
Fundamentelbetowy o wymiarach min. 50 x 50 cm, posadowioaygkbokasci 1,10 m. W trakcie
betonowania osadztuleje montaowe.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.
Kontrola jakaci polega na:
kontroli jakdsci materiatow
kontroli jakadsci robot
Wszystkie wyte materialy do wykonania robot mysodpowiadéa wymaganiom dokumentacji

projektowej i specyfikacji technicznej oraz posiadaviadectwa jakéci producenta i uzyska
aproba¢ ZRU.
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Kontroli podlega:
stabilnag¢ (przymocowanie do podta)
sprawdzenie czy ugdzenia posiadajatesty bezpiecistwa
wykonanie fundamentéw pod udzenia (g¢bokas¢ posadowienia)
przymocowanie ugdzer do fundamentow

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST pkt. 8.

7.1. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne zasady i podstawy ptateoza ich wykonanie okéa umowa oraz ST pkt. 9.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Oznaczenie skiadmnego.
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamanadwaierzchni drogowych.
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drdg, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd - montaowych.
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011 Roboty wykaiczeniowe

Kod CPV 45400000-1
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyege wykonania i odbioru robot
wykonczeniowych przewidzianych do wykonania w ramachepuowy zabytkowej piyty Rynku
W Zywcu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnak przy zleceniu
i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych specyfikagj

W ramach prac wykieczeniowych przewiduje swykonanie:
* licowaniascian ptytkami

* posadzek z ptytek gresowych

» oktadzin kamiennych

* obudow drewnianych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.
1.5. Ogollne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot

Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robo6t podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobdt zwgzanych z wykonaniem robot wykoezeniowych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonywania tych rob6t oraz zgodido
Z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaerii Zaradzapcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego
realizacg umowy (ZRU).

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padarpkt. 4.
2.2. Materiaty do robét wykizzeniowych

2.2.1. Licowaniescian ptytkami

zaprawy wyréwnujce

emulsje gruntujce

powitoka uszczelniafa - zaprawa uszczelmrap np. Sopro 423

ptyty scienne ceramiczne (standard ptytek - ustalzamawiajcym)

gotowe zaprawy klejowe elastyczne - np. Sopro Nadk FF450
zaprawy do fugowania - fuga elastyczna np. Sopro
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2.2.2. Posadzki

Ptytki gresowe

- twarda¢ wg skali Mahsa 8/10

- $cieralna¢ V klasascieralngci

emulsje gruntujce

zaprawy klejowe elastyczne, dwusktadnikowe

zaprawy do fugowania - fuga elastyczna i wodosnezel

zaprawy wyréwnujce (masa na bazie cementu i piasku kwarcowego)

2.2.3. Oktadziny kamienne

oktadzinowe ptyty z piaskowca,ete

oktadzinowe ptyty granitowe ¢ie i ptomieniowane

klej do oktadzin kamiennych, mrozoodporny, elastycz

masa fugowa, elastyczna do oktadzin kamiennychzaudporna
srodek do hydrofobizacji kamienia

2.2.4. Oktadziny drewniane

3.

listwy drewniane 25 x 50 mm, szlifowane impregnoe/aknieniowo przeciw wilgoci i korozji
biologicznej, malowane lakierobajc

marki z ptaskownika stalowego 30 x 4 mm, cynkowageiowo i malowane

kotwy stalowe rozgrzone g 10 x 180 mm

sruby ze stali nierdzewnej, kwasoodpornej z thenylgkpwym

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robot

4.

Rodzaje sprgu uzywanego do robot wykiazeniowych pozostawiagsdo uznania Wykonawcy.
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urgzenia nie gwarantgyge zachowania wymaggakasciowych
robot i przepisow BHP zostanie przez ZRU zdyskwalizany i nie dopuszczone do robot.

TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w pkt. 2.1. ST

-79 -



5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robot jest wlove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru),
w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwiendz ze inne warunki i etap robét budowlanych
spetniaj wymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robét

Roboty wykond zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmyoni wykonania i odbioru robét
budowlano- montaowych Tom | - ,Budownictwo ogoélne” oraz instrukcjamontazowymi producentow
materiatdw wykaczeniowych, a tate poleceniami ZRU (Inspektora nadzoru).

5.3.1. Licowaniescian ptytkami

. Wykonanle w/w robot ObeijJe :
przygotowanie , wyréwnanie i gruntowanie pogto
wykonanie warstwy izolacyjnej wodoodpornej
sortowanie, dopasowanie i unie ptytek
obrobienie wgk, osciezy i innych przeszkéd
spoinowanie, oczyszczenie licowanycian

Piytki uktad& na kleju wodoszczelnym i fugowduga wodoszczelp. Do wyréwnania powierzchni
scian, wykonania warstwy izolacyjnej, klejenia i awgania stosow@ systemowe materialty jednego
producenta chemii budowlanej. Pgsiwat zgodnie z instrukcjami i kartami technicznymi puodnta.

5.3.2. Posadzki z ptytek gresowych

. Wykonanle obejmuije:
wyréwnanie i przygotowanie podia
wykonanie warstwy izolacji wodoszczelnej
gruntowanie podtza
przygotowanie masy klggej
utozenie ptytek
spoinowanie
. P’fytkl uktad& na kleju wodoszczelnym i spoinoihiuga wodoszczelg

5.3.3. Oktadziny kamienne

Ogodlne zasady wykonywania oktadzin:

. Podkzer#)od kamié elewacyjny powinno hysuche, rowne, oe (musi wytrzymé obcihzenie min.
40 kg/nf, wolne od ldnych czstek pytu, srodkow antyadhezyjnych do szalunkéw, pozostto
oleistych i tlustych. Powtoki malarskie, tapetysztki kleju naley starannie usug. Drobne ubytki
nalezy uzupeiné. w celu wzmocnienia podta i ograniczenia powstawania wykwitow zaleca si
stosowanigrodka gruntujcego. Lewy strore ptyt przed klejeniem naky przetrzé€ szczotlg drucian
w celu poprawy jej przyczepia do podiga.

» Elementy kamienne powinny byposegregowane wedtug wymiarow, gatunkow i oddbamivy.

» Temperatura powietrza wewtnznego w czasie uktadania ptyt powinna wykag najmniej +

* Dopuszczalne odchylenie kragzi ptyt od kierunku poziomego i pionowego nie pomo by
wigksze nk 2 mm/m, odchylenie powierzchni oktadziny od ptaszny nie weksze nk 2 mm na
diugcdici taty dwumetrowe.

» okladziny kamienne montowana systemowe] zaprawie kegj (mrozoodpornej, elastycznej) do
oktadzin kamiennych (przygotowanie, stosowanie aagr- wg instrukcji producenta)

» oktadziny z piaskowca trzykrotnie poddaydrofobizacji.
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6.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru rob6t

Podczas kontroli robét powinny &gprawdzone:

zgodnd¢ wykonanych rob6t z dokumentadgchnicza,
jakosci zastosowanych materiatow,
doktadndci wykonania robot wykaczeniowych

6.2.1. Licowaniescian ptytkami

Prawidiowa@¢ wykonania podkfadu powinna bysprawdzana przy odbiorze ¢gziowym przez

ogledziny zewrtrzne i pomiar.

Prawidtowa¢ wykonania izolacji ptaszczyzrigiany w pomieszczeniach mokrych

Badanie materiatow oktadzinowych i klejow przeprowa& posrednio na podstawie gaiadcze

0 jakasci i zapiséw w dzienniku budowy. Bezygednio naley sprawdzé dobor kolorystycznych

ptytek, brak rys lub odpryskow itp.

Badanie gotowej oktadziny z ptytek ceramicznych pow polega na sprawdzeniu:
- nalezytego przylegania do podktadu przez lekkie opukieaptytek w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gluchyzdi¢ck wskazuje na nie przyleganie ptytek ceramicznyoh d
podkiadu,

- prawidtowdci przebiegu spoin przez naghiecie cienkiego sznura wzditu dowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych i pomiar ogdehh z dokfadnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomnicy i pionu murarskiego),

- prawidtowdaici uksztattowania powierzchni oktadziny przez paghnie w prostopadtych do
siebie kierunkach taty kontrolnej o diugn2 m w dowolnych miejscach powierzchni oktadziny
I pomiar wielk@ci przeéwitu za pomog szczelinomierza z doktadéma do 1 mm,

- wizualnym szerokéi stykéw i prawidtowdci ich wypetnienia, w a przypadkach bigdygch
watpliwosci - przez pomiar z doktadicia do 0,5 mm,

- jednolitasci barwy ptytek.

6.2.2. Posadzki z ptytek gresowych

Odbidr robét podtogowych obejmuije :

odbior materiatow

odbidr warstw izolacyjnych

odbiér podkiadu

odbior kaxcowy robot podtogowych

Prawidiowaé¢ wykonania podktadu powinna bysprawdzana przy odbiorze ¢gziowym przez
ogledziny zewrtrzne i pomiar.
Badanie ptytek gresowych i klejow przeprowatlzpcsrednio na podstawie @aiadcze
0 jakasci i zapiséw w dzienniku budowy. Bezygednio naley sprawdzé dobor kolorystycznych
ptytek, brak rys lub odpryskéw itp.
Badanie gotowej posadzki z ptytek gresowych powipaleg& na sprawdzeniu:
- nhalezytego przylegania do podkiadu przez lekkie opukieaptytek w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gluchyzai¢ck wskazuje na nie przyleganie ptytek ceramicznyoh d
podkiadu,
- prawidtowdaci przebiegu spoin przez nqghie;cie cienkiego sznura wzdtu dowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych i pomiar ogdeh z doktadnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomnicy i pionu murarskiego),

-81 -



- prawidtowdaci uksztattowania powierzchni oktadziny przez pazgnie w prostopadtych do
siebie kierunkach taty kontrolnej o diugn2 m w dowolnych miejscach powierzchni oktadziny
I pomiar wielk@ci prz&witu za pomog szczelinomierza z doktadéma do 1 mm,

- wizualnym szerokéi stykéw i prawidtowdci ich wypetnienia, w a przypadkach bigdygch
watpliwosci - przez pomiar z doktadécia do 0,5 mm,

- jednolitasci barwy ptytek.

6.2.3. Okladziny kamienne

Sprawdzenie materiatow:

e sprawdzenie zgoddoi klasy materiatow z zamowieniem

* préby dorane okladzin poprzez ich aglziny, opukiwanie, mierzenie

o sprawdzenie wymiardw i ksztattu piyt

Sprawdzenie robot:

» odbiér poditga pod oktadziny

» sprawdzenie wykonania okitadzin (prawidtadeo powierzchni oktadziny - zgod&é z wymogami
PN-B-06190; prostoliniowst i prawidtowas¢ uktadu spoin — zgoddé z wymogami PN-B-06190)

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

6.3.1. Licowaniescian ptytkami

* Odchylenie powierzchni ptytek od kierunku pionowage mae przekraczal mm na 1 metr i nie
wiecej jak 4mm na wysokai pomieszczenia.

* Odchylenie powierzchni od kierunku poziomego niezenprzekraczal mm na 1 metr i nie wtej
jak 4mm na catej powierzchni pogdizy przegrodami.

6.3.2. Posadzki z ptytek gresowych

» Odchylenia spoin od linii prostej nie powinno wyiowiecej niz 2mm na 1 metr i 3mm na calej
dtugasci posadzki

* Odchylenie powierzchni posadzki od poziomu mierzdag kontrolg 2m w dwoch ranych
kierunkach nie mze przekracz&2mm

* Odchylenie powierzchni od poziomygdz zatazonych spadkéw mierzone dakontrolrg 2m w dwdéch
réznych kierunkach nie mme przekracz&a5mm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot i ptagebza ich wykonanie okiééa umowa oraz ST pkt. 9.
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8.2. Roboty uznaje i za wykonane zgodnie <z dokumentacjprojektowy, ST
I wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasgd punktu
5 i 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbidr robdt powinien ldypotwierdzony protokotem, ktdry powinien zawieca najmniej: oceq
wynikéw bada, wykaz usterek i rélwos¢é ich usungcia, stwierdzenie zgodsd lub niezgodnéci
wykonania rob6t z umaw Do protokotu powinny ky dolgczone wymagane atesty i certyfikaty
materiatowe.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speagjikpobierania probek.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i krgtegodnéci dotyczce
cementow powszechnegaytku.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRmdziat, nazwy i okigenia

PN-68/B-10156 Posadzki z ptytek i cegiet ceramicmyVymagania i badania przy
odbiorze.

PN-75/B-10121 Okfadziny z ptytedciennych ceramicznych. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-ENI 2004:2002 Kleje do ptytek. Definicja i wygemnia techniczne.

PN-B-06190 Roboty kamieniarskie. Okladzina kamienndymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

BN-86/6747-10 Elementy plytowe z kamienia naturgtnePtyty do oktadzin pionowych

zewrgtrznych i wewntrznych.
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