D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSarwymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robo6t drogowych i mostowych w ramach resdjzzadania :

Przebudowa drogi gminnej ulica Bieléw #ywcu.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nieddzy budynkiem, stanowcy cata¢
techniczno-uytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeadhi odsunity od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugé¢ mostu - odlegiet migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk- odlegt@¢é w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczamyuthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimnauchu
pojazdow obstuguapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayuizeana do usurcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnielzowihzujacymi przepisami, stanoucy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zaar okolicznaici zachodzcych w
toku wykonywania robét.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesgkedenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Jezdnia - €&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przezkéwawe, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub ahkami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nex&chni wraz ze sposobem ich genia.
1.4.12. Konstrukcja rfma (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta¢®&z wykopu, ktora jest ograniczona koeowlrogi i
skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie dnegm w celu ut@genia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiarow - akceptowany przezyhiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podleggjotwierdzeniu
przez Irxyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratoriubadawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera.



1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkawdm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwaglych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se miedzy warstw $cieralmm a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa soa do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stsaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem eatek podiaa. Maze
zawierag warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtowrgadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivaienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa skica do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadiael, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie pritpgana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodio- zgodndé wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldeny - z przeagitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramijgzymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Basgowy mae roOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atzen chronacych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaakt pojazdow,
umieszczenia undzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zasta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podiee - grunt rodzimy lub nasypowy, zecy pod nawierzchni do gkbokdici
przemarzania.

1.4.27. Podige ulepszone - gérna warstwa paditp lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego | wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28. Polecenie hyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji robét lub innych spraw azanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna luycfina ldaca autorem dokumentacji
projektowej.



1.4.30. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeitrych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zaigikj obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kogpdsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - elenteotowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykitad dolina, bagn&arie.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagoe utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagaip.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowaesccdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.35. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostiw Mae sktadé sic z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu upoadlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlzshego.

1.4.37. Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.38. Szerok& catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.39. Szerok& uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szetdkahodnikdbw mierzona wswietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zaghiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dogjoi
ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad dinkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - ¢z przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebna catasé
konstrukcyjra lub technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie mae polegéa na wykonywaniu robét zwranych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami lyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedl@Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnynadministracyjnymi, lokalizagj i
wspohrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziast@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwdiglapcym podziat na dokumentac)
projektowa:



- Zamawiajcego,

- sporadzom przez Wykonawe

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyneprzekazane przez Apniera
Wykonawcy stanowi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hp jednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w "Ogolnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mize wykorzystywa biteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbi#nosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiafglalzgodne z dokumentacjrojektow i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw
i elementow budowli mugazby¢ jednorodne i wykazywazgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modesegaych i remontowych ("pod ruchem®)
Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenieomyd w sposob
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpritraktu, & do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. Veéznasci od potrzeb i pogpu robot projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i kkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczge kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scigeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych # bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lrda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboé] zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wilaczony w cen umownry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherakinwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewaealizaci
kontraktu @ do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywad tymczasowe umgzenia zabezpieczae,
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.



Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach sciéeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych t bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lrda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegagboé] zaptacie i przyjmuje &i ze jest
witaczony w cen umowny.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzeé
lub uchzliwosci dla 0s6b lub whasriai spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopévegdliojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemgisa
zabezpieczone przed dgse¢m osob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpasarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda miaty aprobai techniczma wydara przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakaczeniu robdét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé# wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzyméa zgod: na uwycie tych materialbw od wiaiwych organow
administracji pastwowe].

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wilaagdaoych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemzZwiapcego w ramach planu ich



lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktdre majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych
na terenie budowy i powiadotinzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgaia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonavweazwitocznie powiadomi hyniera i
zainteresowane wiadze orazdkie z nimi wspétpracowat dostarcaaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaampcego.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniagzeobcizenia na 6 przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nigmb zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo ftadunkow i w $po£ihgly bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #tyniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obsgienie osiowe nie
beda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetnigpych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczg@e, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oriz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do robot od daty rozpogzia do daty zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia zakaenia
przez Irkyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djelementy byty w zadowalgjym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&sli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie dygniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramesjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérgw jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca hkdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aaizen lub
metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawaiakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi sotaeg informacje dotycce



proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizezniera.

Zatwierdzenie partii materialdbw z danegrédia nie oznacza automatycznte, wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&dsv celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegdta w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie pgst
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajcego | jest zobowkzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagdailosciowych i jakaciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopOw i miejsc pozyskanisskiai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceulgywacii terenu po ukiczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@merenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robdét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadzi zadnych
wykopéw w obebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszékdgne w dokumentach
umowy.

Eksploatacj&rédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw maog by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambR materiatbw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli kedzie podstaw akceptaciji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, keda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bzdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastwowany przez layniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadéyedo czasu gdydola one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenimhowaly swaj jakos¢ i whasciwos¢ do
roboét i byty dostpne do kontroli przez kyniera.



Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Agnierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavenych
przez Wykonawe

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewimazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jgli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by
p&zniej zmieniany bez zgody igniera.

3. sprat

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spg, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Spez uzywany do robot powinien lgy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolmaakceptowanym przez Zyniera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach spaitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irkyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera w terminie przewidzianym
uMmow4.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronyyodowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spitz do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji layniera, nie mee by
paézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkoéw transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami dlre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotycice przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giagi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych ofg@n na osie mog byé
dopuszczone przez 4yniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robhgbdnie z umow oraz za jaké&t
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, cdiaagodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robézqvoleceniami tiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgs$o
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.



Nastpstwa jakiegokolwiek pdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
roboét zostas, jesli wymagat tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoprzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolot kkda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umaeiumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier uwzgédni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywae na
rozwazarg kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grgba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. kontrola jakéci robot

6.1. Program zapewnienia ja&ko

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera
programu zapewnienia jakm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykearia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyzeplrzyniera.
Program zapewnienia jakd bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaawbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogfowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza Zguniowadzenie badd,

- sposb6b oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fempnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkOw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatdw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakgi robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkynier maze za&adaé od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamed&ne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane wgdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inzynier bedzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inzynier bedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietgnigciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedociagniccia te lkeda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatéw i dépie do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdxy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatdw,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpraeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez kyniera lzda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakweyty przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmuyjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowezna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzgmlera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonamiomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji ktyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatovradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
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Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbit prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdbw i robot z wymaganiami SST na podstawymikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieréa prébki materiatdw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych Ilub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatdbw i robot z dokumentacjprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiegmwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®§é z Kkryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Normg lub

- aprobai techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli
nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty vBymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dla
czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungdmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

- dat; przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenia leyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanu@jch i ulegaicych zakryciu, czciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggrh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robdét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycze jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli digoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@eWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych robot przepmwease w sposob eiglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia ko Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru rob6t. Winny by udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiged
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dosgpne dla liyniera i przedstawiane do wglu na
zyczenie Zamawiafego.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&aotacy
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.
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Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaiczenia wszystkich robot. &ine
dane zostappoprawione wg instrukcji ryniera na gimie.

Obmiar gotowych robot dolzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2. Zasady ok&ania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdiego inaczej, okjosci beda wyliczone w m3
jako dluga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgttalzaakceptowane
przez Irzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST BRdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktadioi wg
norm zatwierdzonych przez4yniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a
takze w przypadku wyspowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzézda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rémaku miejsca szkice mady¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzoOr zostaomgodniony z
Inzynierem.

8. odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zymiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
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pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia
o tym fakcie Irtyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow zawiecgich
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogmiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobot dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetaygo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiagomem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbioér ostateczny rob6t nagpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaczenia robodt i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznagzpreez Zamawiagego w obecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierga roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przedizonych dokumentéw, wynikow badlai pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozea sealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub robot uzupetniagych w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakagé wykonywanych robdt w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszos wartas¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymag@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robodt jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawnwlekumentow umowy i ew. uzupetniag
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodr&s i PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzcych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarnych
robot wiacicielom uradze,

9. geodezyjainwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néglao
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmgg kzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbior ostateczhgtro

9. podstawa pfatrioi

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptavws ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowe] ldzie uwzgtdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i
w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymagé warunkdéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizagjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekigmi projektu Irzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizasghu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustai tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@zU.Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj@djP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjtz (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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