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WYKAZ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ:

Czes$¢ 1 - Wymagania ogolne.

Czs¢ 1l - Opis robot.



l. Wymagania ogélne
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna ( ST ) odnasidsi wymagé wspdélnych dla poszczegdlnych
wymaga technicznych dotyezych wykonania robaot, ktére zostawykonane w ramach inwestyciji.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimzetargawy i kontraktowy przy realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1. 1 w odpowiednim tHenatu zakresie.

1.3. Zakres robot otllych Specyfikagj Techniczr

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje wykoaanbot lgdacych przedmiotem
przetargu.

Wymagania ogoélne natg rozumie i stosowé w powigzaniu ze Specyfikacjami
Technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robot.

Specyfikacje Techniczne zgodrezszasadami ustawy ,Prawo Zaméwieublicznych" i
uwzgkdniajanormy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Dziennik Budowy-wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanoagy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekolicznagci zachodzcych w toku wykonania robét ktory
jest wymaganym dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiaicego i Wykonawe (o ile taka
konieczné¢ zachodzi).

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsirony budowy. Kady zapis w
Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatstwego. Zadczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumentydala oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone dai podpisem
Wykonawcy i Inspektora. Odpowiedziakiaza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Kierownik Budowy-osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji danegdania.

Inspektor nadzoru inwestorskiegusoba-reprezentagainteresy Zamawiagego, akceptaga,
zatwierdzajca i ewentualnie korygaga poczynania Wykonawcy na budowie.
Niwelata-wysokdciowe i geometryczne rozwiniecie ptaszczyzny pioagwprzekroju w osi kanatu.
Przeszkoda naturalredementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztucznabiekt wytworzony przez cztowieka, stan@uy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kaecaia; fundament itp.

Zadanie budowlaneasze$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyeh odrebng catasé

technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtegihniczno

uzytkowych.

Przyjetye oznaczenia i skroty :

PN - Polska Norma

BN - Branzowa Norma

ST - Specyfikacje Techniczne

DP - Dokumentacja Projektowa




1.5. Ogdllne wymagania dotyge robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania rob6t oraz ich zgoditoz Dokumentagj

Projektovai poleceniami Inwestora.

1.5.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przekeée wykonawcy Plac Budowy wraz ze

wszystkimi  wymaganiami uzgodnieniami prav,mymi i madistracyjnymi, Dziennik Budowy,

Dokumentagj Projektove i Specyfikacg Technicza.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa a Powykonawcza

W przypadku stwierdzenia istotnych zmian w stosutdDP, dokonywanych podczas realizacji rob6t

z inicjatywy Wykonawcy Wykonawca zoboyziany jest do wykonania dokumentacji powykonawczej .

Koszty dokumentacji powykonawczej w cadoobchzaja Wykonawe. Wszelkie zmiany w DP

powinny by wprowadzone na fanie i autoryzowane przez Inwestora. Istotne zmiaRypowinny by

wprowadzone przez Inwestora po uzgodnieniu z Praje&m. Jeeli w trakcie robdt okze sk

koniecznym uzupetnienie DP przekazanej przez ImwasProjektant w porozumieniu z Wykonawic

Inwestorem wykona brakage rysunki i uzupetnienia.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego @hwos¢ dojazdu do posesji) na

Terenie Budowy, do zabezpieczenia Terenu Budowknesie trwania realizacji Umowyalo

zakaczenia i odbioru kicowego robét. W czasie wykonywania rob6t Wykonadestarczy,

zainstaluje i bdzie obslugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie jak: zapory,

Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, zapewsiay ten sposib bezpiecmwo pojazddw i pieszych oraz

ogrodzenia, p@cze, znaki ostrzegawcze, wszelkie idnadki do ochrony robo6t wygody spotecZooi

innych. Wykonawca zapewni state warunki widocmaev dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla

ktorych jest to nieodzowne ze wzdlu bezpiecagstwa. Fakt przygpienia do robot powodagych

utrudnienie Wykonawca obwdei publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z

inwestorem oraz przez umieszczenie, tablic infogymech. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy jest

wiaczony w cen umowy i nie podlega odbnej zaptacie.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykehczenia robot Wykonawcatizie:

- utrzymywa Teren Budowy w stanie naigym,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowanieesio przepiséw i nonn
dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bkdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem

wymaganego sprawnego Sgitz przeciwpagarowego. Materialy fatwopalnextls skladowane w sposob

zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczoregdostpem 0sob trzecich.

1.5.7. Ochrona wlasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzea na terenie budowy.

1.5.8. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i

higieny pracy w szczegoéldoi pracy na wysokii i w poblizu czynnych urgdzei elektrycznych.

Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych,

szkodliwych dla zdrowia oraz nie speta@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrezrealizowanych robo6t i za wszelkie materialy oraz

urzadzenia aywane do robdt od daty rozpaecia realizacji do daty odbioru koowego robot.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru #kcowego. Utrzymanie powinno by

prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elgbyty w zadawalajcym stanie przez caly czas,

do momentu odbioru Keowego.

1.5.9. Stosowaniegprawa innych przepisow



Wykonawca zobovazany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centramijscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérgnsjakikolwiek sposdb zwazane z robotami idazie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Stosowanie materiatow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomateriaty ktore posiadagj

- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami teclmicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri z aprobat techniczm, dla ktérych nie ustalono
Polskiej Normy

2.2. Przechowywanie skladowania i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyeda potrzebne na

budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerraochowaty swaj jakos¢ i wkasciwos¢ do robot

oraz byty dosfpne do kontroli Inwestora.

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materialy i uegdzenia zastosowane w DP ma zas{pi¢ rownowanymi stosujc te same

parametry techniczne i wymagania funkcjonalne pepaertyfikatamiswiadectwami dopuszczenia,

atestami w zalnosci od wymagé wynikajacych z odpowiednich przepisow.

3. SRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jakdwykonanie robot. Spet, bedacy wlasndcia Wykonawcy lub

wynajety do wykonania robét, ma bytrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéeialo pracy.

Bedzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygezymi wytkownika

4. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtnie z umoworaz za jaké& stosowanych

materiatow i wykonywanych robo6t, za zgodaa DP, ST, harmonogramem robot oraz poleceniami

Inspektora. Nagpstwa jakiegokolwiek leldu w robotach spowodowanego przez Wykongrastan

poprawione przez Wykonawoa wtasny koszt. Polecenia Inspektogdabvykonywane nie piniej niz

W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymarzez Wykonawg pod grdba zatrzymania

robot.

5. Kontrola jakdci robot.

5.1.Zasady kontroli jaki.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakéci materiatow. Zapewni on odpowiedni

system kontroli, personel, sgtzzaopatrzenie i wszystkie adzenia i przyrzdy niezledne-do

pobierania probek bafia pomiardw materiatoworaz robot. Inspektor me zaadat od Wykonawcy

przeprowadzenie baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonania jest zadawatyj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow i robot zstotliwoscia

zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniiiv

5.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadiy

normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST palstosowa wytyczne krajowe lub

inne procedury zaakceptowane przez inspektoradRnzysapieniem badai pomiaréw Wykonawca

powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i termipgelania. Wyniki pomiaréw i badaVykonawca

przedstawi na pmie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

6. Odbiory.

6.1  Odbior czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakaosci wykonania robot. Odbioru ggciowego robot

dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze tkmwym.

6.2 Odbior kacowy.



Odbidr i kmacowy polega na finalnej ocenie wykonania robot wiedieniu do ich jakei, ilosci i

wartgci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru kdcowego stwierdzona przez

Wykonawe wpisem do dziennika budowy §Jeprowadzenie dziennika budowy nie jest konieczne

jako wpis naley rozumie& pisemne powiadomienie Inwestora) z bezzwlocznymigdomieniem na

pismie o tym fakcie Inspektora. Odbiériemwy robdt nagpi w terminie ustalonym w dokumentach

umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora fgkenia robot i przygicia dokumentéw

wymienionych poniej. Odbioru kéicowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez zaajneigo

w obecndci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbieteq roboty dokona ich oceny jalaiowej na

podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafdlagpomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgoécio

wykonania robét DP i ST. W toku koowego odbioru komisja zapozna giprotokotami rob6t

zanikowych i ulegaijcych zakryciu oraz rob6t uzupetriajch i poprawkowych. W przypadku

niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych i @tngajacych, komisja przerwie swoje

czynnagci i ustali nowy termin odbioru kmwowego. W przypadku stwierdzenia przez kogisg jaka¢

wykonanych robét w poszczegdlnych rodzajach robExrmacznie odbiega od wymaganej w DP i ST z

uwzglkdnieniem toleranciji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i

bezpieczéstwo; komisja dokona paiter, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonanych robot w

stosunku do wymageprzyjetych w dokumentach umowy.

6.3. Dokumenty do odbioru koowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioric&aego robot jest Protokét koowego Odbioru

Robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez zamawgago. Do odbioru kicowego wykonawca

jest zobowdzany przygotowénastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkojesli zostata -
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych.

- Dziennik Budowy (o ile zachodzi taka konieczéo

- Protokoty z pomiardw instalacji elektrycznej tj @ohy przeciwporzeniowej, uziemienia,
rezystancji izolacji obwoddw NN i kabli, badaniatagznikdw ré&nicowopadowych.

- Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéxi zabudowanych materiatéw.

- W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru hégla przygotowane do odbioru koowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru k@owego robot.

6.4. Odbior ostateczny pogwarancyjny

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na ocenkongnych robét zwazanych z usugtiem wad i

usterek stwierdzonych przy odbiorzenkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbi6r

ostateczny pogwarancyjnydizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamaayggajmaze dokona przeghdu gwarancyjnego o

ktorym kedzie powiadamial pisemnie Wykonawcy.



Il. Opis robdt:
1. Instalacja elektryczna.
— Zestawienie mocy zapotrzebowanej:

klimatyzatory wewntrzne 27 szt. x 40 W = 1,08 kw
agregat skraplagy = 26,40 kW

27,48 kW
- Zasilanie:

Zasilanie urzdzen elektrycznych instalacji klimatyzacji wykoéiaz istniejcej rozdzielni elektrycznej
usytuowanej w patio obiektu.
- Rozbudowa istniafej rozdzielni:
Dla zasilania projektowanych instalacji rozbudévginiejaca rozdzielng przez dobudowanie skrzynki ST 40x44
z 3-fazowym odicznikiem bezpiecznikowym 50/63A w celu wyprowadaesbwodu zasilania projektowanej
rozdzielni RK.
— Ochrona przeciwpoezniowa.
Ochrona podstawowa to obudowy, ostony i izolacgepwoddéw. Jako ochr@rdodatkove zastosow wytaczniki
réznicowo padowe w obwodach elektrycznych. W rozdzielniach halezdzielt zacisk PE z PN.
- Zasilanie rozdzielni RK.
Do zasilania rozdzieli RK wykorgkabel YKY 5x10 mm2 ukladany w patio w istnieg]j kanalizacji kablowej,
dalej po konstrukcji oficyny na dach do rozdzidRK. Kabel po elewacji uktadav rurze ochronnej HDPE40 na
uchwytach. Kabel dobéana utazenie w ostonach zamkgiich i w ziemi w temperaturze 30C oraz spadek
napkcia = 1 %.
- Rozdzielnia RK
Dla potrzeb instalacji klimatyzacji wykotaozdzielng usytuowan na dachu oficyny w poliu agregatu
chtodniczego. Rozdzielgiwykonart w postaci ,odpornej na warunki zestnzne, obudowy ST 40x57 z
zabudowanymi aparatami. Rozdzielnia sktada giola 3-fazowego zasilania z wgznikiem FR 100A,
neonowego wskanika obecnéci napkcia na kadej fazie, 6 p6t odptywowych 3 fazowych zabezpiegzi
wytacznikiem nadpmdowym matogabarytowym S303B10 przez aegnik ré&nicowo-padowym 40A/003A,
2 pola odptywowego 1-fazowego zabezpieczonaegytikiem nadpgdowym matogabarytowym S301B10 przesz
wytacznikiem r@nicowo-padowym 25A/003A do zasilania klimatyzatorow wesnznych i gniazda 2
biegunowego 10A+PE do celéw serwisowych. Aparabudawane na szynach TS. Skrzynka zamykana na
zamek patentowy. Wyprowadzenia obwodéw przez diasikrzynka zabudowana pr#gianie pod okapem
dachu.
- Instalacja zasilania agregatu.
Do zasilania agregatu skraple¢go ztagonego z 6 sprarek utay¢ 6 przewodow
YDY 5x2,5 mm2 w ostonach z rur HDPE30 na uchwiitpo dachu.
— Instalacja zasilania klimatyzatorow wegtrenych.
Do zasilanie klimatyzatoréw wykotgednofazow magistrat przewodem YDY 3 x 2,5 mm2 w ostonie z rurki
RL22. Przewdd dobtana ut@enie w ostonach zamkstiych w temperaturze 30C oraz spadek nagiia < 1 %.
Magistrak uktada wzdhuz ciagéw rur z czynnikiem chtodzym klimatyzacji. Poszczegdlne klimatyzatory
zasilic przez skrzynki z wylcznikiem nadprdowym matogabarytowym S301B4 usytuowanym obok
klimatyzatora.
- Instalacja uziemienia i odgromowa.
Wszystkie metalowe gxci konstrukcji, obudowa agregatu na dachu orazotinstalacyjne, nie dtlace w sposob
naturalny pod napciem naley polaczy¢ trawale z uziemieniem i instalagpdgromovd budynku.
- Wytyczne organizacji wykonania robét.
Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robo6t
Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazenia rob6t Wykonawcasbzie:
utrzymywa Teren Budowy w stanie upaigkowanym i sprawnym technicznie,
podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieegio przepiséw i norm dotyszych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy.
- prace wykonywane wzdtu w poblizu innych instalacji wykonyw&az uwzgkdnienie
odpowiednich wymogow bezpiedstwa.
2. Pomiary i préby techniczne.
Po wykonaniu robot natg wykona nastpujace pomiary i proby techniczne:

- sprawdzenie aptosci obwodow instalacji elektrycznej,

- sprawdzenie i pomiary rezystancji izolacji posz@egch obwoddw nn,

- sprawdzenie i pomiary impedanciitfp zwarcia,



- pomiar rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie dziatania wagznikow r@nicowopadowych.
BHP.
Prace instalacyjne w pobli i przy czynnych urgdzeniach elektrycznych wykonywarzy
wytaczonym napiciu zasilania. Prace zw#dane z wiczeniem obwodow do sieci 220 V
powinni wykonywa pracownicy z odpowiednimi uprawnieniami w zakredozoru i
eksploatacji sieci i ugglzen elektrycznych.
Prace powgej 3 m wykonywa pod nadzorem i przestrzegajprzepisy uwzgldniajace zakres
prac na wysokei.
Pracownicy wykonujcy powyzsze prace powinni Byprzeszkoleni w zakresie wykonywania
prac na wysokéi, posiadé stosowne uprawnienia i aktualne badania lekarskie.
Prace zwjzane z wiczeniem obwoddw do sieci 220 V powinni wykonywaacownicy z
odpowiednimi uprawnieniami.

Uwagi kacowe.

Instalacg elektryczm wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbimbot
budowlano-montaowych, Tom V ,Instalacje Elektryczne” oraz Rozpgzeniem Ministra
Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych,ifalpowinny odpowiadabudynki dziat IV
rozdziat 8 Instalacja elektryczna azalobowgzujacymi normami zharmonizowanymi
elektrycznymi.



