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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegbétowe dotyczgce wykonania i od-
bioru robot w zakresie montazu instalacji centralnego ogrzewania.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 2.1.

1.4. Zakres robot:

- montaz rurociggow stalowycy z rur czarnych z podtgczeniem do istniejgcego wezta
cieplnego

- montaz grzejnikow stalowych, ptytowych

- préba szczelnosci i regulacja instalaciji c.o.

1.5. Ogdle wymagania dotycz agce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z Do-
kumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Realizacja inwestycji
rozpoczyna sie od daty przekazania wykonawcy placu budowy. Przekazanie placu
budowy nastepuje protokolarnie i obejmuje przekazanie wykonawcy projektu budow-
lanego, pozwolenia na budowe, szczego6towej inwentaryzacji istniejgcego zagospo-
darowania naziemnego, podziemnego i nadziemnego terenu budowy oraz wytycz-
nych realizacji inwestycji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projek-
towg, szczegotowymi specyfikacjami technicznymi rob6t, poleceniami nadzoru inwe-
storskiego (Inzyniera) i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy Prawo budow-
lane.

Przed przystgpieniem do realizacji rob6t wykonawca powinien odpowiednio przygo-
towac i zabezpieczyc¢ teren budowy oraz oznaczy¢ budowe tablicg informacyjna.
Roboty budowlano - montazowe powinny byé prowadzone zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, w zakresie ochrony srodowiska w czasie wykonywania robét, bezpie-
czenstwa i higieny pracy oraz z zapewnieniem ochrony wilasnosci publicznej i pry-
watnej.

2. MATERIALY

Materialy stosowane przy wykonaniu robét wg Dokumentacji Projektowej

Jakos¢ materiatow, elementow i wyrobow dostarczanych na budowe powinna by¢
zgodna z wymaganiami norm panstwowych (PN lub BN), a w przypadku braku norm
- z wymaganiami okreslonymi w aprobatach technicznych i powinna by¢ kontrolowa-
na na biezaco przy kazdej dostawie na budowe.

Materiaty, ktore nie posiadajg odpowiednich zaswiadczen o jakosci wydanych na
podstawie norm panstwowych lub aprobat technicznych albo swiadectw dopuszcze-
nia nie powinny by¢ wbudowane.

Dopuszcza sie stosowanie materiatdw, elementow i wyrobéw zaréwno krajowych jak
I Z importu, przy czym materiaty importowane muszg posiadac¢ swiadectwa zgodnosci
z PN (BN) i aprobatami technicznymi.

W przypadku, gdy w dokumentacji projektowej lub specyfikacji szczegotowej nie
podano wymagan technicznych dla materiatow, elementéw i wyrobow albo podano je
W sposoOb ogdlny, albo dokonuje sie ich zamiany na inne niz okreslono w projekcie,

2



nalezy kazdorazowo dokona¢ odpowiednich uzgodnien z projektantem i Inzynierem
projektu oraz dokona¢ odpowiedniego wpisu do dziennika budowy.

Wykonaweca jest zobowigzany zapewni¢ odpowiednie warunki sktadowania, magazy-
nowania, roztadunku i transportu na budowie wszystkich materiatéw, elementéw i
wyrobéw zgodnie z wymaganiami okreslonymi w "Warunkach technicznych wykona-
nia robot budowlano-montazowych" oraz szczegdétowymi wymaganiami okreslonymi
przez producentéw lub dostawcéw. Wykonawca uzyska przed wbudowaniem wyrobu
akceptacje Inzyniera projektu.

2.1.Instalacja c.o.

- grzejniki stalowe ptytowe,

- uchwyty do grzejnikow c.o.

- glowice termostatyczne

- zZtgczki mosiezne do grzejnika

3. SPRZET

Rodzaje, ilosci i parametry techniczne sprzetu okresla projekt organizacji robét bu-
dowlanych i montazowych oraz instrukcja techniczna montazu dla poszczegdélnych
robot lub ich czesci montowanych z gotowych elementéw. Sprzet zmechanizowany
podlegajacy przepisom o dozorze technicznym musi posiada¢ aktualne dokumenty
uprawniajgce do jego eksploatacji.

Sprzet zmechanizowany i pomocniczy powinien mieé¢ trwaly i wyrazny napis okresla-
jacy jego istotne wtasciwosci techniczne, np,: udzwig, nosnosc, cisnienie, temperatu-
re itp.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci pn. Wymagania Ogdlne ni-
niejszej specyfikaciji.

Do wykonania robét zwigzanych z montazem instalacji c.o. nalezy stosowac¢ specja-
listyczny sprzet do wykonywania potaczen wg wytycznych producenta przewodow i
ksztaltek.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pn. Wymagania Ogdine.
Uzywane pojazdy, poruszajgce sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ wyma-
gania dotyczace przepisow i ruchu drogowego. Transport materialtdw nie moze w
zaden sposo6b zmienia¢ wiasciwosci materiatow, odszktatcac ich i powodowac uszko-
dzenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie roboty budowlano-montazowe musza by¢ prowadzone zgodnie z:

. Umowag

. Projektem Wykonawczym

. Poleceniami organow kontrolujgcych i nadzorujgcych

. Warunkami Technicznymi Wykonania robét

. Obowigzujacymi przepisami prawa.

5.2. Rozpoczecie robét

Przed rozpoczeciem montazu Kierownik robét powinien stwierdzic, ze:

. obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do pro-
wadzenia robot instalacyjnych

. elementy budowlano-konstrukcyjne majgce wptyw na montaz instalacji odpowiadajg
zatozeniom projektowym.




5.3. Instalacja c.o.

Zgodnie z ustaleniami z Inwestorem instalacje projektuje sie z rur stalowych
wg. PN 74200.
Instalacje z rozdzialem gornym. Rury poziome rozprowadza¢ na poddaszu po wierz-
chu $cian izolujgc je ostonkami z pianki poliuretanowej grubosci 5 cm.
Rury poziome ukfadac ze spadkiem 0,3% od pionu nr 4 — spadek w kierunku pionu nr
1 iod pionu nr4 - spadek w kierunku wymiennika ciepta.Piony i gatgzki — nie izolo-
wac.

Poprzez pion nr 4 i pozostate piony tj cata instalacje bedzie odpowietrzana
poprzez odpowietrzniki automatyczne zamontowane na kazdym pionie.

Piony i gatgzki na parterze i poddaszu uktadaé po wierzchu. Piony mocowac
na uchwytach — jeden uchwyt w srodku kondygnacji

Droznosc¢ rur przed montazem nalezy sprawdzi¢ przez przedmuchanie.
Napetnienie instalacji woda poprzez kurek na przewodzie zasilajgcym, za wymienni-
kiem ciepta. Odcinki rur tgczy¢ przez spawanie.
Galazki do grzejnikdéw prowadzic¢ skosnie, dosrodkowo do grzejnika.
Rury przed montazem nalezy czysci¢ do 3-stopnia czystosci szczotkg druciang
a nastepnie malowaé farba antykorozyjng odporna na temperature 150 °C.

5.1. Zakres wykonywanych roboét

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegdétowymi wymaganiami technicz-
nymi wykonania i odbioru robo6t budowlanych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci pn. Wymagania Ogolne niniej-
szej specyfikaciji.

Kontrola jakosci robét powinna obejmowac:

kontrole elementéw sktadowych dostarczonych przez producenta;

kontrola wytrasowania miejsc montazu;

kontrole montazu zgodnie z przedmiotowymi normami i przepisami;

Materiaty przeznaczone do wbudowania muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz
by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej oce-
nie stanu materiatdw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pn. Wymagania Ogélne niniejszej
specyfikaciji.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

montaz i demontaz zaworow, grzejnikdéw, gtowic - 1 szt.
demontaz rurociggu -1mb

préba na goraco - 1 urzadzenie

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w czesci pn. Wymagania Ogdlne niniejszej
specyfikaciji.

Poszczegolne etapy robdt powinny by¢é odebrane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Odbioru robot (stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego w
dokumentacji) dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu przez Wykonawce robot
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do odbioru. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykona-
nie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu rob6t. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.
Odbiory rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu nalezy prowadzi¢ w miare postepu
robét, kontrolujgc ich jako$¢ w sposéb podany w punkcie 5.6. Odbiory czesciowe i
koncowe prowadzi¢ zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 4.6.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac¢ za
zgodne z wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty nalezy uznac¢ za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuaciji
Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z normg i Dokumen-
tacjg Projektowa, przedstawiajac je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w czesci pn. Warunki ogolne.

9.1. Cena i szczegbtowy zakres robét wykonania rob6  t obejmuje:

Zgodnie z dokumentacjg Projektowg nalezy wykonaé wg zatgczonego przedmiaru
robot :

Montaz rurociggow i armatury

montaz grzejnikow stalowych ptytowych

préba szczelnosci i regulacja instalacji c.o.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

BN-77/8864-51 Centralne ogrzewanie. Grzejniki ptytowe stalowe

PN-64/B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie powszech-
nym. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

PN-74/H-74200 Rury stalowe

PN-93/C-04607 Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotycza-
ce jakosci wody.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcje techniczne producenta
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot instalacyjnych cz. 11 ,, Instalacje
sanitarne i przemystowe” — rozdziat 10.



