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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) 83 wymagania ogdine
dotyczace wykonania i odbioru rob6t kedre zostana wykonane podezas ' przebudowy ciagow pieszych
w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odezytywac i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych S8T

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z niZej wymienionymi
Szezegbtowymi Specyfikacjami Technicznymi:

DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.02 Zdjgcie warstwy humusu

D.02.00.0¢ ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01 Roboty ziemne. Wymagania ogolne
D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach III-1V kategorii

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Profilowanie i zaggszczenie podioza w korycie

D.04.02.01 Warstwa odcinajaca

D.04.04.02 Podbudowy z kruszywa. Wymagania ogdlne.

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego 0/63 mm stabilizowanego mechanicznie

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.01 Nawierzchnia z nieregulamnej kostki granitowej gruboéci 8cm

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01 Humusowanie i absianie poboczy

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia naleiy rozumieé¢ w kazdym preypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowiacy cafo$é techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czgs¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wegzet).
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakoficzeniu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét

3



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PRZEBUDOWY CIAGOW PIESZYCH W PARKU ZYWIECKIM

budowlanych, shizacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomigdzy Inzyniereny Kierownikiem projektn, Wykonawcg i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontrakiowych (wyznaczona przez
Zamawiajgeego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna =za
nadzorewanie robdt i administrowanie kontraktem,

1.4.6. lezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

L.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami

i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - ukfad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich polaczenia,

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korena drogi i skarpami

rowdw.

1411 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.12. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektn  zeszyt z

ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w

formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja

potwierdzeniu przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne lahoratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badar i préb zwiazanych z oceng jakosci materiatéw oraz

robod,

1.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja

projektowq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa [ub zespél warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazed od

ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddziatywaniv ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna cz¢$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obeiazen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢éc podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sklada¢ sig z jednej lub dwoch warstw.

d) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsé podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, tunkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsgczajaca lub odcinajaca,

e) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.16, Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17, Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,

a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim

drogi i zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krizewdw, Pas drogowy moze réwniez obejmowaé (eren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia

urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego

oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.21. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokodei

przemarzania.

1.4.22. Podtoze ulcpszone nawierzchni - géma warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.
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1.4.23, Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy,

1.4.24, Projektant - uprawniona osoba prawna fub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.25. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Iub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekioju
podiuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.26. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacii projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obickiu bedacego przedmiotem robot.

1.4.27. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwoinych funkeji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnoscei technologicznej
ich wykonania,

1.4.29, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzqce czgéé terenu budowy.

1.4.30. Zadanie budowlane - czesé przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrgbna catos¢
konstrukeyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnege pehienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanic moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z budowa, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robdt

Wykonawea jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnod¢ z dokumentacja
projektows, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
feren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjrym,
lokalizacje | wspéirzedne punktow giéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzempiarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu  punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szezegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektowg oraz
projektowsg dokumentacje wykonawcza (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,
— Wykonawcy, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktdra Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnoéé robot z dokumentacjy projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢sé umowy, a wymagania okrelone w chocby jednym z
nich sa cbowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznogci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentdw obowiazuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogolnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczefi w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie
sq wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odezytu ze skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektows i
SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda uwazane za wartodci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiaiéw i
elementéw budowli musza wykazywaé zgodnoéé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu tolerancji.
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W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obicktow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na tercnie budowy, w okresie (rwania realizacji kontrakiu, az do zakoniczenia i odbioru
Ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwicrdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznodei od potrzeb i postepu
robdt projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo PONOWNEED
zatwierdzenia projekiu,

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpicczetistwo pojazddw i pieszych,

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projcktu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda ulrzymywane przez
Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyimuje sie, ze jest
wiaczony w ceng kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoriczenia 1 odbioru Ostatecznego robat.

Wykonawcea  dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywad tymczasowe urzadzenia
zabezpicczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze, ogwietlenie, sygnaly i znaki Ostrzegawcze oraz wszelkie
ne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosci i innych.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi Iub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilodciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona frodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawea ma obowigzek znaé i stosowaé w czaste prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawea bedzie:

a) utrzymywag teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
uciazliwosci dla 0séb tub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagar bedzie mial szczegoIny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatéw, magazyndw, skladowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
2) srodki Ostroznosci i zabezpieczenia przed:
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a) zanieczyszczeniem zbiorikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢} mozliwogcig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
sprz¢t przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszeza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednestke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na
srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoticzeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byt uzyle pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawea powinien
otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenije srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zatnawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia pudzicie,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzeii w czasie trwania budowy,

Wykonawca zobowiazany jest umiecfcié w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 wzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawea
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw, Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedziwie budowy, spowodowane
Jjego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany ¢ wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawcy a wlascicielami nieruchomosei i dotyczacych korzystania z whasnosci i drég
wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
perozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczenn naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z teremu robét. Wylkonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika
projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beds dopuszczone na
$wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
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naprawg wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt  Wykonawca bedzie  przestrzegaé  przepisow dotyczacych
bezpieczefistwa 1 higieny pracy.

W szezegolnogei Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby persone! nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nic
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochromg rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projekeu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru Ostatecznego. Utrzymanie powinne
byé prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru Ostatecznego.

Jesli Wykonawca w  jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia,

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawea zobowiazany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z
wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieri podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatéw lub urzadzed uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot
i w spos6b ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnosnc dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Roéwnowazno$¢ norm i zbiorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, kidre
spetniaé majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywacl
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa
pafstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byc rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy Iub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektn do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoéciowe, budowle oraz inne pozostatodci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosc
Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecenn Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia
opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawea
ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ ceng
kontraktowa.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmnicj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szozegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego Zrédha uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego Zrédla w sposéb ciagly speliniaja wymagania SST w czasie realizacji robot,

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleft od whadcicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materialéw ze #rodet miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymaganc dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji Zrédla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacjg
zawierajaca raporty z badaii terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode
wydobycia i selekejt, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw administracji pafistwowej 1
samorzadowe;j.

Wykonaweca ponosi odpowiedzialnod¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakedciowych
materiatéw pochedzacych ze Zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow
migjscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robét.

Wszystkie odpowiednic materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy begda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio
do wymagar umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nic bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obregbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegGlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédel materialéw bedzie zgodna 2z wszelkimi rtegulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajjce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacia projekfowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé péZnie) zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

‘Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do
robat, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i wiadciwosei i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PREZEBUDOWY CIAGOW PIESZYCH W PARKU ZYWIECKIM

2.6. Inspekeja wytwdrni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projelktu
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materiatéw moga
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawg do
akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekeje wytworni,
muszg by¢ spetnione nastgpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspélprace i pomoc Wykonawey oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekgji,
b) Inzynier/Kicrownik projektu bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacii robdt,
¢) Jezeli produkecja odbywa si¢ w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kicrownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji 1 badat w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robét powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST,
PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera/Kicrownika projekiu.

Liczba 1 wydajnodé sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnic z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Sprzet bedacy wiasnodeia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma byC utrzymywany
w dobrym stanic i gotowoéci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca  dostarczy  Inzynierowi/Kierowntkowi  projektu kopie  dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania 1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawial lub wymienial sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprz¢tu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacit
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ péZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nic gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robdt,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosei przewozonych materiatow,

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o0s i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spefniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakoéé zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

10
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenta wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnesei za ich dokfadnogé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji fub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot bedg oparte ma wymaganiach okreélonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji 1
przy badaniach materialow, doéwiadczenia z przeszlodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawee w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZba zatrzymania robot, Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Program zapewnienia jakosci

Wykonawea jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposdb wykonywania robot, mozliwodei techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustalenianii.

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czest ogolng opisujaca:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0sdb odpowiedzialnych za jakosé i terminowo$é wykonania poszczegolnych

elementéw robot,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakodeig wykonywanych
robot,

~ wyposazZenie w sprzet | urzadzenia do pomiarow i koentroli (opis laboratorium wiasnego fub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, propenowany sposéb i1 forme¢ przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgs¢ szezegdlows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn 1 urzadzef stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$é $rodkéw transportu oraz urzadzefi do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposdb zabezpieczenia i ochreny fadunkéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposab i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzed, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszezegolnych elementéw robdt,

— sposéb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jakodei materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badai w celu zademonstrowania, ?e poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.
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Wykonawea bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnic z wymaganiami zawarlymi w dokumentacji
projektowej 1 S8T

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreglone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rebot zgodnie z umowa.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja waing legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaig wymaganiom norm okreslaj goych procedury badan.

Inzynier/Kierownik  projektu bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywad Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia te beda tak powazne, ze
mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do
robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materialow.

Wszystkic koszty zwiazane z organizowaniem | prowadzeniem badaf materialéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienistwem wytypowane do badafi. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mied zapewniong
mozliwosé udzialn w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawcg | zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda edpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projekiu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materialéw, ktére budza watpliwosct co do jakodci, o ile kwestionowane mareriafy nie
zostang przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w S5T, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badafi, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru Jub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywal Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami badaf jak najszybeiej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakoscl.

Wyniki badai (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niege zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialéw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnosé materiatéw i robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badafi kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac probki materialéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt, Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3
niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projekiu oprze si¢ wytacznie na whasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i robdt z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez
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Wykonawee, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niczaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badad i pobicrania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnod¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiadciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci 2

— Polskg Normag lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrebéw, dla kidrych nie ustanowiono Polskie] Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badafn wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badadn b¢da
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projekiu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spefniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1
Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kotfica okresu gwarancyinego.
Odpowiedzialnodé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robdt,
stanu bezpieczefistwa [udzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika 1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosei:
~ datg przekazania Wykonawcey terenu budowy,
~ datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowey,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakodci i
harmonogramdw robot,

— terminy rozpoczecia i zakohiczenia poszczegdlnych elemeniéw robét,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

~ daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych
odbiorow robdt,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszezegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgeiem stanowiska.
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Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kicrownika projektu da
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecent
Wykonawcy Tobot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét, Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

{(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badaf Wykonawcy bedq gromadzone w forimie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru roboét,
Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kisrownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly cdbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentdw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projekmne i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosziorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomicniu Inzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki cbmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie {opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie jub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawey od obowigzku ukoficzenia wszystkich robot. Blgdne dane
zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigezne;
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykenawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreflania iloSci robét i materialow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jesli SST wihaéciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m’
jako dtugoéé pomnozona przez sredni przekrdj.

Tlogci, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawea bedzie posiadac wazne éwiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doldadnodci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgdg przeprowadzone przed czgéciowym tub Ostatecznym odbiorein odeinkow robot, a
takze w przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposoh
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzdr zostanic uzgodniony Z
Inzyniereny/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaleft odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryceiu,
b) odbiorowi czeéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajgeych i ulegajacych zakryeiu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu rabét.

Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czedei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakodé i iloéé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badafi laboratoryjaych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilogci i jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze Ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbi6r Ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru Ostatecznego robot

Odbidr Ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Cafkowite zakoficzenie robot oraz gotowoesé do odbioru Ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr Ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru Ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kicrownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe]
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na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badai 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projcktowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig z realizacja ustalei przyjetych w trakeie
odbior6w robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza W zakresie wykonania robot
uzupemiajgeych i robdt poprawkowych. '

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupeliniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykoiiczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakosé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacja projektowa 1 SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracef, oceniajac pomnigjszong wartosé wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru Ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru Ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzorl ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastepujgee dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiarow (oryginaly},

wyniki pormiaréw kontrolnych oraz badan { oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZ],

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materiatéw zgodnie z S8T i ew. PZ,

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badafi i1 pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanic robét towarzyszacych (np. na przetozenie linni telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania lych robét
wihascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru Ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru Ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Hovaw

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze Ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] obiektu =z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr Ostateczny robdt”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstawa platnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonmawcg za jednostkg
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad wszystkie
czynnoéci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartoéé zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw 1
transportu na teren budowy,

— wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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— koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy whiczac¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdéine DM.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w
DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, preejazdy i ovganizacja ruchn

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obej muje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienic z InZynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwanmia budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Tnzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodniet wynikajacych z
postgpu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpicczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e} konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymezasowa przebudowe urzadze obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i éwiatet,

(b) utrzymanie plynnogei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialdw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poZniejszymi zimianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej {Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poZniejszymi

zmianami).

Warunki umowy.

Rozporzadzenie Minisira Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.Nrd3,

poz.430)

6. Rozporzadzenic Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 pazdziernika 2000r. w sprawie
szczegOlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach ( Dz U. Nr 90, poz.1006).

oo
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznejl(lS_S’I_‘) sq w’ymagania d'm.yczahce
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe] 1 Jej punktéw wysokosciowych
podezas przebudowy ciagéw pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czgéé dokumentOéw przetargowych i kontraktowych Specyﬁkacje Techniczne nalezy
odczytywaé i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkeie 1.1,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji detycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wszystkimi czynnogciami umozliwiajacymi ¢ majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysckosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiazanych 7 odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokoéciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoéciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, )

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz ozpakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odiworzenie.

1.4. Okreslenia podstawoewe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normaini i
z definicjami podanymi w $ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SS8T
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ érednicg od 0,15 do 0,20 m i diugosé od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugodci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5
mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dugosé okolo 0,50 m i przekr6j prostokatny.
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3.SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczjce sprzgtu

Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkidw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy
sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowaé nzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogblne” pki 4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transporiu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST DM.00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 3.
5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien przejac od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspélrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonaweca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich biedach wykrytych w
wytyczeniu punktdéw gléwnych trasy i (lub) reperéw troboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednic osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wz6r tych oznaczert powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang ZNiszCzone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do
obowigzkdéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny byé zastabilizowane w sposdh
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, polozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekeie inzynierskim.

Maksymatna odleglosé miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by< odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii,

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istnigjacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punkidw, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera,

Rzedne reperdw roboczych nalezy okredla¢ z taka dokladnoscia, aby éredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mmvkm, stosujac niwelacje podwdjng w nawiazaniu do reperow
panistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okrelenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz mne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

0% trasy powinna hyé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach poérednich w odlegloscei
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla poznstatych
drog. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stesunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatldw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (okreglenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows, oraz w micjscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych
przez lnzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopéw glebszych niz 1 metr. Odlegloéé migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych,

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakodci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem  trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzié wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru robét podane w SST DM.00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) edtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbi6r robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicOw i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawcea przedklada

Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogdlne ustalenia dotyczgee podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie ost trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokodciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odiworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukecja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK. 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyne, GUGIK 1983,

R
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LLUB_DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanveh 7e zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny podezas  przebudowy
clagéw pieszych w Parku Zywieckim
1.2. Zakres stosowania SST

Jako czedé dokumentdw przetargowych 1 kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczylywaé i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1,

1.3. Zakres robot objgtych S8T

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 1.5.

2. MATERTALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w $ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
~ lopaty, szpadle i inny sprzgt do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robot sprz¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtod¢ wymagajaca
zastosowarnlia takiego sprzgtu.
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtérnego uzycia,
nalezy stosowac:
— noze do cigcia darminy wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,

— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczice transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albe przewozi¢ transportein
samochodowym. Wybér $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu,

Daming nalezy przewozié¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczoneg] do
powtdrnego zastosowania, powinna ona byé transportowana w sposéb nie powodujacy uszkodzer.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinien byC oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poZniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zakfadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiary humusu powinne by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznic z zastosowaniem réwniarek  lub  spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania
robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenic dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy
humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreglonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez lnzyniera,

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosel nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania, Stan faktyczny
bedzie stanowil podstawg do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjgeiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowac w regularnych pryzmach. Migjsca skladowania humusu powinny
byé przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusa w czasie intensywnych opadéw i
bezposrednio po nich, aby uniknagé zanieczyszczenia gling lub innym grantem nieorganicznyin.

5.3, Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowg trasy drogowej jest pokryta
darning przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdjaé w sposéb, ktéry nie spowoduje jej
uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cigé w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okelo 0,30 metra.
Gruboéé darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra,

Nalezy dazyé do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtdrnym
wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak
miejsca na takie roziozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze
rozwoju roélin darning nalezy skladowaé w warstwach frawg do dotu. W pozostatym okresie darning
nalezy sktadowaé warstwami na przemian trawq do géry i trawa do dolu. Czas skladowania darniny przed
whudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darnine nie nadajaca si¢ do powtdmego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z

zastosowaniem rowniarek fub spycharek i przewieZé na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w $ST DM.00.00.00 ., Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrela usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej] ocenie kompletnodci usunigeia humusu lub/i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Tednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu lub/i daminy.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnogei podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania robot obejmuje: .
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na odklad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. przepisy zwiazane
Nie wystgpuja.
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D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE ]
D.02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdfowej specyfikacii technicznej (S8T) sa wymagania dotyczace
wykenania i odbioru liniowych robbt ziemnych podezas przebudowy ciggéw pieszych w Parku Zywieckim

1.2, Zakres stosowania 8ST

Jako czesé dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odezytywad i rozumied w zleceniu 1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych 88T

Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikagyi dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog 1 obejmuja:
a)} wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z grunt: naturalnego [ub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i edwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWoOw.

1.4.3. Wysokoéé nasypu lub glebokoéé wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop plytki - wykop, ktérego giebokosé jest mmiejsza niz T m.
1.4.5. Wykop $redni - wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Wykop gieboki - wykop, ktérego gtebokosé przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno - grunt organiczmy nasycony woda, o malej nosnoéci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.8. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okresiony w punkcie 1.4.9 jako grunt skalisty,

1.4.9. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadajg sig pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymatosé
na $ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia Srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych
lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.10. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrgbie pasa robot
drogowych.

1.4.11. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.12. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwiazanych z trasa
drogowa.

1.4.13. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$é charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona
wg WZoru:

| =P
L3
pds
gdzie:
pa - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], {(Mg/m?),
s - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnef, zgodnie z

PN-B-04481:1988 {2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
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1.4.14. Wskaznik roznoziarnistodel - wielko$é charakteryzujaca zageszczainosé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

d

U= -8
dyg
gdzig:
des - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
o - drednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.15. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
W WZOIu!

VB
1
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-

S-02205:1998 {4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S8-02205:1998 [4].

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami pedanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczice robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2,

2.2. Podzial gruntéw

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykenywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypdw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byc
wywiezione poza teren budowy tylko wiowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych 1 za
zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objgtosei
robét ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonaweg poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontrakiem, Wykonawca jest
zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrodet wiasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegdlnienie Jed- Grupy gruntow
wiaseiwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz ~ piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina |~ glinapiasz-
- Zwir gliniasta czysta zwigzla,
ik glina zwigzta,
- p.OSpo a rumosz glina pylasta
— piasek gruby ghrluasty ‘ zwiezla
— piasek Sredni zwir glintasty |- it it piaszcays-
— piasek drobny pospitka ty, it pylasty
—  #uzel gliniasta bardze wysadzinowe
nierozpadowy ~ piasek gliniasty
— pyl, pyl piasz-
CZySty
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~ glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartosd
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3 | Kapilarnosé
bierna Hy, m <1,0 = 1,0 > 1,0
4 1 Wskaznik
piaskowy WP > 35 0d 25 do 35 <325

3. Sprzet
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2, Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazad sig mozliwoseig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zeywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.),
~ transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tagmociagi itp.),
— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport gruntéw

Wyhér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materialu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglodci transportu.
Wydajnosé $rodkdw (ransportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnodei sprzgtu
stosowanego do urabiania 1 wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosei transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly
wezeéniej zaakceptowane na pi$mie przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot
5.1, Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w $5T DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Dokladno$é wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
byé wigksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 emi -3 cm.

Szerokoéé gomej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej
niz + 10 em, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié sig od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé + 10
cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢é spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
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W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i réwnosei skarp, powinny by¢ okrestone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwednienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzed, stanowiacych elementy systemdw odwadniajacych, ujgtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t zicmnych
tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem 1 nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek
takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzechniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania
robét spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwala nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usunigeia tych gruntdw i zastapienia ich
gruntami przydatnymi na whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego
za te czynnose, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejacych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozhiwiaé jego prawidlowe odwodnienie w catym
okresie trwanta robot ziemnych., Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ maiejszy niz 4% w przypadku gruniéw
spoistych i nie mmniejszy niz 2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny
wplyw kolegjnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminow wykonywania innych robdt na spetnienie
wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robdt ziemnych.

Zrédia wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. Kontrola jakoesci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakogei robdt podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwage nalezy zwrbcic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ujgcie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okrediono w pkeie 6 SST
D.02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$é oraz zakres badaf i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwodé badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar taima, szablonem, latg o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokosdci dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach o R = 100 m co 50 m na lukacho R < 100 m

3 | Pomiar rzednych oraz w migjscach, ktdre budza watpliwosci
powierzchm korpusu
ziemnego
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4 | Pomiar pochylensa skarp
5 | Pomiar réwnoscei
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp
7 [Pomiar spadku podiuznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu
8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m” warstwy

6.3.2. Szerokoéé korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze rdznic sig od szerokosei projektowanej o wigeej niz = 10 ¢m.
6.3.3. Szerokodé dna rowdw

Szerokoé¢ dna rowdw nie moze rézni¢ sig od szerckoscei projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roznié sig od rzgdnych projektowanych o wigeej niz -3 em
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sig¢ od pochylenia projektowanege o wigeej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rowno$¢ korony korpusu

Nieréwnogci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Roéwnosc skarp

Nierownodci skarp, micrzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczaé £ 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokodciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktdrych nie mozna okreslic
wskaZnika zageszczenia nalezy okreslié wskaznik odksztatcenia Iy, zgodnie z norma PN-5-02205:1998

[4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majgcq zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosé,

7. Obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
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7.2, Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych,

8. Odbidr robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodei pedano w SST DM.00.60.00 , Wymagania
ogolne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkows podano w SST D.02.01.01 pkt 9.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okredlenia, Symbole. Podzial i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnoéci biernej

4. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i1 badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenic wskaZnika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Dregi  samochodowe. Oznaczenie modufu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podfoza przez obcigzentie plytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskazZnika zageszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowhi drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998,
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,

13, Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKQPOW
W _GRUNTACH NIESKALISTYCH IIIiIV KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace ]
wykonania i odbioru wykopdw w gruntach nieskalistych podezas przebudowy ciggéw pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czedé dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywaé i rozumieé w zleceniu 1 wykonaniu robdt opisanych w podpunkeie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D.02.00.01 pkt 1.4,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robit

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakieryzowac si¢ grupg nosnosci G;. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy nosnodci, nalezy podioze doprowadzié do grupy nosnoséei G, zgodnie z dokumentacja projektows i
SST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.02.00.01 pkt 3,

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre$lono w SST D.02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogdlne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D.02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich statecznosé w calym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigeia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposdb, aby grunty o rdznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypdw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstgpstwo od powyZszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntdw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymaganiza dotyczqce zageszezenia i nosnoéei grunty

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno speiniaé
wymagania, dotyczace minimalnej wartoder wskaZnika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartoscl wskaznika zageszezenia w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych

Strefa korpusu Is

(Gdrna warstwa o grubosei 20 cm 1,00

Na glebokodct od 20 do 30 cm od

powierzchni robét ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszezenia, to przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je doggsdeié do wartoéei I, podanych w
tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszozenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zageszezanie gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé érodki w celu ulepszenia gruntu
podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warlo$ci wskaZznika zaggszezenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie sq okre§lone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
InZzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nognodé warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na
podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunck 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubodé warstwy gruntu
(nadkladu) powyzej rz¢dnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszeza sig po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazddw, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robédt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robt

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a} sposob odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wlasciwodci,
b) zapewnienie statecznogci skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakoticzeniu,
d) dokiadnosé wykonania wykopdw {(usytuowanie i wykoficzenie),
e) zaggszczenie gdrnej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagari okreslonych w pkeie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 13.02.00.01 pkt 7.
1.2. Jednostka ocbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szedcienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podane w SST D.02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D.02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykenania 1| m® wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
zageszczenie powierzehni wykopu,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkiadzie,
wykonanie, a nastgpnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisow zwigzanych podano w SST D.02.00.01 pkt 10
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ 7 PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeglowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z proﬁloyvanicm I zageszczaniem
podioza gruntowego podczas Przebudowy ciagow pieszych w Parlu Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odezytywac i rozumied w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawartc w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczenego do utozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4, Okreélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczgce robdét
Ogolne wymaganria dotyczace robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robo6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryr),

— waledw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transporta

Ogolne wymagania dotyczace transportu podanc w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D.04.02.01pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykenania robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgeiem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza jest mozliwe wylacznie za
zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanymn i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie
ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byé
wezesniej przygotowane,

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnodei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnoici jego odspojenia.

Koryto mozna wykoenywaé r¢cznie, gdy jego szerokosdé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w
miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszezenie podioza nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreélonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszezone ze wszelkich
zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zaniZenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podloze na glebokosé zaakceptowana
przez Inzyniera, dowieZé dodatkowy grunt spehniajgcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy
korpusu, w ilodci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggscié warstwe
do uzyskania wartodci wskaZnika zageszcezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszezania. Zageszczanie
podloza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika zageszczenia nie mmniejszego od podanego w
tablicy 1. WskaZnik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica [. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Is

Goma warstwa o grubosei 20 cm 1,00

Na giebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni rob6t ziemnych 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzed¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy
okreslié pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wibrnego
i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnosé gruntu podloza podcezas zaggszezania powinna by< rowna wilgotnodcl optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprefilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszezeniem podioza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
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powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenic folii
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera,

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze ulegle nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podfoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapifo wskutek zaniedbania Wykonawey, to naprawe wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia
koryta | wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2,

Tablica2.  Cazgstotliwo$¢ oraz zakres badaii i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podloza
Lp. | Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwogé
i pomiardw badari i pomiaréw
1 | Szerokodé koryta 10 razyna 1 km
2 | Réwnoéé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na I km
4 | Spadki poprzeczne " 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach
planie 7
7 Zaggszczenie, wilgotnosé | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m*
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gltéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokod¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rdzni¢ si¢ od szerokoéci projektowanej o
wigcep niz +10 em i -5 em,

6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nicréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrowa tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowg ata.

Nierownosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny byé zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanic osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigla w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 5 cm.
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6.2.7. Zageszczenie koryta (profifowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [3] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zaggszczemia stosuje si¢ porownanic wartosci modulow
odksztalcenia, to wartodé stosunku witérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie
z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnogé w czasie zageszezania nalezy badaé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruniu
podioza powinna byé réwna wilgotnogci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanege podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokodei co najmniej 10
cm, wyrdwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i edebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® koryta obejmuje:
—~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
~ zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
-~ profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podioza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badai [aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnogei
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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D.04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA

1. WSTEPFP
1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych podczas
przebudowy ciagdw pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

O Jako cz¢sé dokumentow przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywad 1 rozumie¢ w zleceniu 1 wykonaniu robét opisanych w podpunkceie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
wykonaniem warstwy odcinajacych, stanowiacej cz¢$é podbudowy pommocniczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okregleniami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robdt podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST
DM.00.60.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajacych sa:
— piaski,
— zwir 1 micszanka,
— miat (kamienny).

2.3, Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spelniaé¢ nastgpujace
warunki:
a) szczelnodci, okreslony zaleznoscia:

Dy
dgs ~

gdzie:

D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej

dss -~ wyniar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Dla materiatléw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci

musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.

b) zageszezalnodci, okreslony zaleznodcig:

U= E =5
a1
gdzie:

U - wskaZnik réznoziarnistosci,
dgp - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dho - wymiar sita, przez kitdre przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajacych powinien speiniac
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

Zwir 1 mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajacych powinny
spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 II.
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Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odeinajacych powinien speinia¢ wymagania normy
PN-B-11112 [4].
2.4. Wymagania dia geowlokniny

Geowldkniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace i odsqczajace powinny posiadad
aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke.
2.5. Skladowanie materialdw
2.5.1, Skdadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajgcej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposdrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania,
to Wykonawca robdt powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tn podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykenania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsgczajacej powinien
wykazac sig mozliwodcig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek,
—  walcow statycznych,

— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmigszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00 , Roboty ziemne™
oraz -04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza™,

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny byé wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie
ich zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okrelonymi w niniejszych specyfikacjach,

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez InZyniera,

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych. Gruboéé rozlozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo.
Rozpoczgeie uktadania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzednie;j.
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W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczenmiem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy
przystapi¢ do jej zageszezania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podiuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwad pasami
podhuznymi czgéciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gérnej krawedzi.

Nieréwnoéci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzehni.

W migjscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢
zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaZnika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okre$lac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania rzageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnoéé kruszywa podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnodei optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnodei optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i réwnomiernie wymieszac.

5.4. Odeinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$é wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczgciem robét Wykonawca powinien wykonaé odeinek probny w celu:
— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wlasciwy,
— okredlenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
PO zageszczeniu,
— ustalenia liczby przej$é sprzetu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszezenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyé takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda
stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej i odsaczajacej na budowie.
Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w micjscu wskazanym przez Inzyniera,

5.5. Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna byé
ultzymywana w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajacej z
geowldknin.

W przypadku warstwy 2 kruszywa dopuszeza sig ruch pojazdow koniecznych dla wykonania
wyzej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonaweg robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM.00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawea powinien wykonac badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3,

Geowlékniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajacej powinny posiadac
aprobate techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiardw
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Czestotliwosé oraz zakres badani i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia
warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$é oraz zakres badan 1 pomiardw warstwy odsaczajacej | odcinajacej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwosc badan
badaii i pomiarow i pomiarow
! | Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Roéwnosé poprzeczna 10 razy na | km
4 | Spadki poprzeczne " 10 razy na | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach

5 | Rzedne wysokosciowe
6 | Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach
planie ”
7 | Grubodé warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m”
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
§ | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnoéc kruszywa rzadziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzeczaych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtownych tukéw poziomych,

6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szeroko$é warstwy nie moze sig réznié od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 em, -5 cm.
6.3.3. Rownosé warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajace] nalezy mierzy¢ 4 metrowy lata,
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsaczajace) nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata.

Nierdwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokodciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cmi -2 cm.

6.3.6, Uksztaltowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wigeej niz £ 5 em dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubodc¢ warstwy

Gruboéé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm. Jezeli warstwa, ze wzglgdow technologicznych, zostata wykonana w dwaoch warstwach,
nalezy mierzy¢ laczna grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar | ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
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6.3.8. Zaggszezenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy slosuje sig poréwnanie wartosci modutéw
odksztatcenia, to wartosé stosunku widrnego do pierwatnego modutu odksztalcenia, okreélonych zgodnie
z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotnoéé kruszywa w czasie

zageszezenia nalezy badad wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.4. Zasady postgpowania z edcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokodci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiafu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podanc w SST DM.00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (meir kwadratowy}) warstwy odcinajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbiori: robdt podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczice podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?® warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczanie i rozlozenie na uprzednio przygofowanym podlozu warstwy materiatu o grubodci 1
jakosci okreslonej w dokumentacii projektowej 1 specyfikacji technicznej,
- wyr6wnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
~ przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-0443] Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszy wo tamane do nawierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineratne, Kruszywo paturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni
planografem i fatg
g BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu
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D.04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych 7z wykonywaniem podbudowy 7 kruszyw
stabilizowanych mechanicznie podczas przebudowy ciagow pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywaé i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkeie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-5-06102 [21] i obejmuja
SST: D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sic, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowg pomocniczg i podbudowe zasadnicza wg
Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w SST 1.04.04.02
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw

Ogdlne wymagania dolyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano
w SST D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Przy sporzadzaniu mieszanki na podbudowg nalezy zastosowad krzywe 1-2 (kruszywo na podbudowe
zasadnicza lub podbudowe jednowarstwowa).
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metody
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniaé wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp.

Wyszezegblnienie whasciwosci

Kruszywa
tamane

Badania wedtug

1

Zawartosé ziarn mniejszych niz 0,075 mm, %
{m/m)

od 2do 10

PN-B-06714-15 [3]

2

Zawartodé nadziarna, %
{m/m), nie wigeej niz

5

PN-B-06714-15 [3]

Zawarto$¢ ziarn nieforemnych
%(m/m), nie wiecej niz

35

PN-B-06714-16 [4]

Zawartosé zanieczyszezefl
organicznych, %{m/m), nie wigce] niz

i

PN-B-04481 [1]

Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym
zaggszezeniu metoda I lub 1T wg PN-
B-04481, %

od 30 do 70

BN-64/8931-01 [26]

Scieralnogé w bebnie Los Angeles

a) écieralno$é catkowita po pelnej
liczbie obrotdw, nie wigeej niz

b) écieralnosé czgsciowa po 1/5 pelnei
liczby obrotdw, nie wiece] Nz

35

30

PN-B-06714-42 [12]

Nasigkliwosé, %(m/m), nie wigeej niz

PN-B-06714-18 [6]

Mrozoodpomosé, ubytek masy po 25
cyklach zamrazania, %%(m/m), nie
wigcej niz

PN-B-06714-19 [7]

Zawartoéé zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie
wiecej niz

PN-B-06714-28 [9]

10

Wskaznik nosnosci Wnes mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is = 1,00
b) przy zaggszczeniu g = 1,03

80
120

PN-5-06102 [21]
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2.3.4. Materialy do ulepszania wlasciwoscei kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
-~ wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-8-96035 [23],
—  zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzgdnych efektdw
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyntera.
Rodzaj 1 iloéé dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-5-06102 [21].

2.3.5, Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykenania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujgcego sprzgtw

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodeg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodne; mieszanki o wilgotnosei optymalnej,

b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W migjscach trudno
dostgpnych powinny byé stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne Jub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4,1, Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
4.

4.2. Transport materialéw

K ruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z  innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem 1
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sig zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatdw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w 85T DM.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01
,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza” i 8ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis
dgs

<5 (1)

w ktorym:

Dys -wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsgczajacej, w milimetrach,

dys - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, W
milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nic moze byé spelniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwg odcinajgca lub
odpowiednic dobrang geowidkning. Ochronne wiasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drebnych
czastek gruntu, wyznacza sig z warunku:

d
i < (2)
Og
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w

milimetrach,

Ogp - umowna $rednica poréw geowtokniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zalrzymujaca sig na
geowlékninie w ilosci 90% (m/m); wartoséé parametru Ogg powinna byé podawana przez producenta
geowltdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaliowania podbudowy powinny by¢ wezedniej
przygotowane,
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub

w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenic palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cidle ckreslonym uziarnieniu i wilgotnogci optymalnej nalezy wytwarzad
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosc
zapewnienia jednorodnoéci nie dopuszeza sig wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdinych
frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniv powinna by¢ od razu transportowana na migjsce
whudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowe] grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zaggszezeniu byla rowna grubosci projektowanej. Gruboéé pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekraczaé 20 ¢m po zaggszezeniu, Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposéb zapewniajacy osiggnigeie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokodciowych. Jezeli podbudowa
sktada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokoéciowych. Rozpoczgcie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnoéé mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadad wilgotnosei
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material
nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotnoé¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona
okreslong ilodcia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosc mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartodci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaZnika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5,5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznoéé wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
_ stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa  jest
wlasciwy,
— okredlenia grubosci warstwy materiatlu w stanie luznym, koniecznej do nzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszezeniu,
— okredlenia liczby przejsé sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaZnika
zageszezenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu do mieszania,
rozkladania i zageszezania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m’.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapic do wykenywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawea bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do
ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawic¢ wszelkie uszkodzenta podbudowy, spowodowarne przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rohot

Ogblne zasady kontroli jakoéci robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystypieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badai Inzynierowi w celu akeeptacji
materiatdw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwoéci okreélone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$é oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestolliwo$é ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznic

Czestotliwoé¢ badan
Mintmalna hgﬁf;glﬁgfa
Lp. Wyszczegolnienie badan liczba badan po dhudow
na dziennej P Y
dzialce przy -c}i)adajqca
. na jedno
robocze) badanie (n°)
| | Uziamnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszezenie warstwy 10 probek na 10000 m’
. e dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiagciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki natezy
pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3, Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnoéé nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia,

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 (30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzigj niz raz na 5000
m?, lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie npalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtdrnego modulu £, do pierwotnego modutu odksztatcenia £, jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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52 < 22
£
6.3.5. Wiasciwosdci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlagciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonaweg w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwod oraz zakres pomiardéw

Czestotliwosé oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geomeirycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegolniente badan i porniarow Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

1 Szerokosé podbudowy 10 razyna 1 km

w sposob ciagly planografem albe co

2 | Rownosé podtuzna 20 m fata na kazdym pasie ruchu

3 | Rownosc poprzeczna §0 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1l km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie™ co 100 m

7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?
8 | Nog¢nosé podbudowy:
- moduf odksztatcenia ¢o najmniej w dwach przekrojach na
kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste co najmnicj w 20 punktach na kazde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaftowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gléwnych lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy
Szerokodé podbudowy nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3, Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnodci podtuzne podbudowy nalezy mierzyC 4-metrowg fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28]. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy micrzyé 4-metrowa fata,
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla pedbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja & 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé + 1 om, -2 cm.
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6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonege podtoza
0% podbudowy w planie nie moze byé przesunigla w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 em.
6.4.7. Gruboié¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze si¢ roznié od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pormocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Noénos¢ podbudowy
— modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy'

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa -
z kruszywa o | Wskaznik Mak | o Mmm“'laln)f modul cdksztat-
wskazniku | zageszczenia aksymame uBIeCte cenia mierzony plyta o
Woos N s nie sprezyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
miigjszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obciazenia
obciazenia E;
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 Lo 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do giebokosei co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne,

Jezeli szerokoéé podbudowy jest mnicjsza od szerokosci projektowane]j o wigeej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzyé
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materialu i powtdrne zaggszezenie,

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupeinione nowym materialem o odpowiednich
whasciwosciach, wyrownane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa noénoéé podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawea wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesiec Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosei podbudowy wyniklo z niewladciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Og6lne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2, Jednostka obmiarowa

jednostkg obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9,1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogbine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST DM.00.00.00 »Wymagania
ogdne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnodci objetych cena jednostkows | m’® podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST D.04.0402Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18, PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21, PN-5-06102
22. PN-5-96023
23. PN-8-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek grantu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoéci zanieczyszezen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoéci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornoéci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochedowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar townoéci nawierzchni planografem i latg

Drogi samochodowe. Pomiar ugigé podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997
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D.04.04.02 PODBUDOWA 7Z KRUSZYWA L AMANEGO 0/63
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie podczas przebudowy ciggow pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania S8T

Jako czedé dokumentdw przetargowych 1 kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywaé i rozumieé w zlecenin i wykonaniu robdt opisanych w podpunkceie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywanieni poedbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia ogolne zawarte sg w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zaggszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe noéna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D.04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialdw

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialen do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych 1 otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D.04.04.00
»~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwodci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogodine” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdine

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiadad wymaganiom okreslonym w SST D.04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania egolne” pkt 5.2,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgoduie z ustaleniami podanymi w SST D.04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jeéli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegétowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okreéli SST, zgodnie z PN-5-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanic mieszanki laruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D.04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

Q ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odeinki probne, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢é wymaganiom okreslonym w SST D.04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badamia kruszyw, Zgodnie z
ustaleniami SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w SST
D.04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwodé oraz zakres pomiardw podano w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podanc w SST
D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podane w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogblne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? podbudowy obejmuje:
— pracc pomiarowe i robaty przygetowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepia,
— dostarczanie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
- zageszczenie rozlozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacjt technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE ,
Nonmny i przepisy zwigzane podano w SST D.04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania

ogélne” pkt 10,
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D.05.03.01 NAWIERZCHNIA Z NIEREGULARNEJ KOSTKI
KAMIENNEJ GRANITOWEJ 8CM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (S8T) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchnt z kostki kamiennej podczas
przebudowy ciagdw pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czesé dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywaé i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni kostkowych - z kostki kamiennej nieregularnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna i dostatecznie réwna, przystosowana do
szybkiego ruchu samochedowego.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej warstwa écieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normaroi 1
z definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robot podanc w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kamienna Kostka drogowa
2.2.1. Klasyfikacja

Kamienna Kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jest stosowana do budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-8-06100 [117] oraz do budowy nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej wg PN-S-
96026 [12]

W zaleznodci od jakosci surowca skalnego uzytego do wyrobu kostki rozroznia sig dwie klasy
kostki: I, II. W zaleznoéci od doktadnosci wykonania rozrdznia sig trzy gatunki kestki: 1, 2, 3.

Przy wykonywaniu drogi gospodarczej do Nowej Stajni w Parku Zywieckim nalezy zastosowac
kostke nieregularna o grubosei 8cm.

2.2.2. Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sa skaly magmowe, osadowe i przeobrazone.
Wymagane cechy fizyczne i wytrzymatosdciowe przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalosciowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymalosciowe 1 I wedtug
Wytrzymatos¢ na ciskanie w stanie PN-B-04110
1 . . . 160 120
powietrzno-suchym, MPa, nie mniej niz [3]
Scieralno$é na tarczy Boehmego, PN-B-04111
2 RS 0,2 0,4
w centymetrach, nie wigce} niz [4]
Wytrzymatosé na uderzenie (zwigzlosc), PN-B-04115
3 |, .. L 12 8
liczba uderzen, nie mniej niz [5]

54



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA
PRZEBUDOWY CIAGOW PIESZYCH W PARKU ZYWIECKIM

4 | Nasigkliwos¢ woda, w %, nic wigeel niz 0,5 1,0 PN-B-0410% [1}]
5 | Odpornosé na zamrazanie nie bada | catkowita | PN-B-04102 [2]
sie

2.2.3. Ksztalt i wymiary kostki nieregularnej

Kostka nieregularna powinna mieé ksztalt zblizony do prostopadloscianu. Ksztalt kostki
nieregularnej przedstawia rysunek 3.

Rysunek 3. Ksztalt kostki nieregularnej

Wymagania dotyczqce wymiardw kostki nieregularnej przedstawia tablica 4.

Uszkodzenie krawedzi powierzchni gérnej (czola) oraz ich szerokosé i gigbokosé nie powinny
byé wigksze niz podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularnej.

Dopuszcza sig uszkodzenie jednego naroza powierzchni gérnej kostki o glebokosci nie wigkszej
niz 0,6 cm.

Tablica 4. Wymtary kostki nieregularnej oraz dopuszczalne odchytki

Wielkosé Dopuszczalne odchytki dla
Wyszczegolnienie (cm} gatunku
5 6 8 10 1 2 3
Wymiar a 5 6 g 10 | £1,0 +1,0 +1,0

Stosunek pola powierzchni dolnej
(stopki} do gornej (czola), w ¢m, - - - - 0,7 0,6 0,5
nie mnigjszy niz

Nierdwnosci powierzehni gérnej
{czota),w cm, nie wigksze niz

Wypuklog¢ powierzchni bocznej,
w ¢m, nie wigksza niz

Odchytki od kata prostego
krawedzi powierzchni gomej
{czota), w stopniach, nie wigksze
niz

Odchylenie od réwnoleglosci
plaszczyzny powierzchni dolngj w
stosunku do gornej, w stopniach,
nie wieksze niz

2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypelnienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9].
Transport i przechowywanie cementu powinny byé zgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypetniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06712 [7].
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Na podsypke stosuje si¢ mieszankg kruszywa naturalnego o frakcji od ¢ do 8 mm, a do zaprawy
cementowo-piaskowej o frakeji od 0 do 4 mm.

Zawarto$é pytéw w kruszywie na podsypke cementowo-zwirows i do zaprawy cementowo-
piaskowej nie moze przekraczac 3%, a na podsypke zwirowa - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakeji).

Pozostale wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].

2.5, Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiadac
wymaganiom PN-B-32250 [10}. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 17

Badania wody nalezy wykonywac:
- w przypadku nowego Zrédta poboru wody,
— w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametréw wody, np. Zmgtnienia, zapachu, barwy.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypehniania spoin i szczelin dylatacyjnych w nawierzchniach z kostki
kamiennej powinna by¢ stosowana na goraco i cdpowiadaé wymaganiom normy BN-74/6771-04 {14] tub
aprobaty technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzehni z kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazaé
sig mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,
~ ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
— wibratorow plytowych i lekkich walcéw wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu
rgeznym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi érodkami transportowymi.

Kostke regularng i rzedowaq nalezy ukiadac na podlodze obok siebie tak, aby wypelnila cata
powierzchnig srodka transportowego. Na tak utozonej warstwie nalezy bezposrednjo ukiadac nastgpne
Warstwy.

Kostke nieregulama przewozi si¢ luZno usypana. Ladowanie reczne kostek regularnych i
rzedowych powinno byé wykonywane bez rzucamia. Przy uzyciu przenosnikéw tasmowych, kostki
regularne i rzgdowe powinny by¢ podawane i odbierane rgcznie.

Kostke regularng i rzedowa nalezy ustawia¢ w stosy. Kostke nieregularng mozna sktadowaé w
pryzmach.

Wysoko$é stosu lub pryzm nie powinna przekracza¢ 1 m.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami  transportowymi w  warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podbudowy

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziano wykonanie nawierzchni z kostki
kamiennej na podbudowie np. z chudego betonu, gruntu stabilizowanego cementem, tlucznia itp. to
warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawarlym w odpowiednich SST.

5.3, Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosuje sig obrzeza betonowe zgodnie z
SST.08.03.01.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej nalezy zastosowaé podsypka cementowo-
zwirowa, cementowo-piaskowa.  Rodzaj zastosowanej podsypki powinien byé zgodny z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.

Wymagania dla materialow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2 ninigjszej
SST oraz z PN-5-96026 [12]. Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i S5T.

Wspolczynnik wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej lub cementowo-Zwirowej,
powinien wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a wytrzymatosé na $ciskanie Ry = 10 MPa, Ry = 14 MPa. Podsypka
bitumiczno-zwirowa powinna byé wykonana ze zwiru odpowiadajacego wymaganiom PN-5-96026 {12],
zmieszanego z emulsja asfaltowg szybkorozpadowa w ilosci od 10 do 12% ciezaru kruszywa, speiniajaca
wymagania okreslone w WT.EmA-94 [19].

5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.5.1. Uktadanie kostki niereguiarnej

Kostke mozna uktadaé w rézne desenie:
— desen rzedowy prosty, ktory uzyskuje si¢ przez uktadanie kostki rzedami prostopadlymi do osi drogi,
— desen rzedowy ukosny, ktory otrzymuje sig przez ukladanie kostki rzedami pod katem 45° do osi
drogi,
~ desen w jodetke, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki pod katem 43° w przeciwne strony na
kazdej potowie jezdni,
— desen tukowy, ktéry otrzymuje si¢ przez ukladanie kostki w ksztafcie tuku Jub innych krzywych,
Deser nawierzehni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkodcei
kostki. Przy roznych wymiarach kostki, zaleca sig ukladanie jei w formie desenia tukowego, ktory poza
tym nie wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.
Szerokodé spoin miedzy Kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich
rzedach powinny sig mijac co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.
Kostka uzyta do ukladania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skal,
Dla rozgraniczenia kierunkéw ruchu na jezdni, powinien by¢ utozony pas podtuzny z jednego lub dwdch
rzedéw kostek o odmiennym kolorze.

5.5.2. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowaé w nawierzchniach z kostki na zaprawie
cementowej w odleglosel od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktérych wystepuje dylatacja
podbudowy lub zmiana sztywnosci podioza,

Szezeliny podiuzne nalezy stosowaé przy Sciekach na jezdniach wszelkich szerokosci oraz
posrodku jezdni, jezeli szerokos¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku ukladania nawierzchni potows
szerokodci jezdni.

Przy ukladaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce cementowo-
zwirowej z zalaniem spoin zaprawg cementowo-piaskowa, szezeliny dylatacyjne warstwy jezdnej nalezy
wykonywaé nad szczelinami podbudowy. Yzerokodé szezelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12
mm.

5.5.3, Warunki przystapienia do robot

Kostke na zaprawie cementowo-pilaskowej i cementowo-2zwirowej mozna ukiada¢ bez $rodkdw
ochronnych przed mrozem, jezell temperatura otoczenia jest +5°C Jub wyzsza. Nie nalezy ukladaé kostki
w temperaturze 0°C lub nizszej. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach od 0 do +5°C,
a w nocy spodziewane sa przymrozki, Kostke nalezy zabezpieczy¢ przez makrycie materiatem o zlym
przewodnictwie cieplmym. $wiezo wykonana nawierzchnig na podsypce cementowo-zwirowej nalezy
chroni¢ w sposob podany w PN-B-06251 [6].
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5.5.4. Ubijanie kostki
Kostke na podsypce zwirowo-cementowej przy wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa, nalezy
ubijad dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed zalaniem spoin i spowodowaé obnizenie kostek
do wymagane]j niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzehni kostek do wymaganego
przekroju  poprzecznego jezdni. Drugl ubicie nastepuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowal wibratory plytowe fub lekkie walce
wibracyjne.

5.5.5. Wypelnienie spoin

Zaprawg cementowo-piaskowg mozna stosowaé przy nawierzchniach z kostki kazdego typu
ukladanej na podsypce cementowo-zwirowej.
Wypelnienie spoin zaprawa cementowo-piaskows powinno by¢ wykonane z zachowaniem
nastepujacych wymagari:
— piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,
— cemen! powinien odpowiada wymaganiom wg pkt 2.4,
— wytrzymalo$¢ zaprawy na sciskanie powinna wynosié nie mniej niz 30 MPa,
— przed rozpoczeciem zalewania Kostka powinna by< oczyszezona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem
1% cementu w stosunku objetosciowym,
~ glgbokosé wypelnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinna wynosi¢ okofo 5 cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna calkowicie wypetni¢ spoiny 1 tworzy¢ monolit z kostka.

5.6. Pielegnacja nawierzchni

Spos6b piclegnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypki.

Piclegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypeltnione zaprawa cementowo-plaskowa
polega na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci
przez okres jednej doby. Nastgpnie nawierzchnie nalezy przykryé piaskiem 1 utrzymywaé w statej
wilgotnoéci przez okres 7 dni. Po uplywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznodci od warunkéw
atmosferycznych, nawierzchnig nalezy oczyseic dokladnie z piasku i mozna odda¢ do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien byé zgodny z wymaganiami wg PN-B-
11100 [8].

Badanie zwykle obejmuje sprawdzenie cech zewnetrznych i dopuszezalnych odchylek, podanych
w tablicach 2, 3, 4.

Badanie pelne obejmuje zakres badania zwyklego oraz sprawdzenie cech fizycznych 1
wytrzymatosciowych podanych w tablicy 1.

W skiad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzié kostki jednakowego typu, rodzaju
klasy i wielkosci. Wielko$¢ partii nie powinna przekraczac 500 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badan nalezy pobraé w sposob losowy probke sktadajaca sig z kostek
drogowych w liczbie:
— do badania zwyklego: 40 sztuk,
— do badanta cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykle nalezy przeprowadzaé przy kazdym sprawdzaniu  zgodnosci partii z
wymaganiami normy, badanie petne przeprowadza si¢ na zadanie odbiorcy.

W badaniu zwyklym parti¢ kostki nalezy uznaé za zgodng z wymaganiami normy, jezeli liczba
sztuk niedobrych w zbadanej ilosci kostek jest dla poszezegolnych sprawdzan rowna lub mniejsza od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednego sprawdzenia jest wigksza od 4, caty
parti¢ nalezy uzna¢ za niezgodna z wymaganiami.

W badaniu petnym, partig kostki poddang sprawdzeniu cech podanych w tablicy 1, nalezy uznaé
za zgodna z wymaganiami normy, jezeli wszystkie sprawdzenia dadza wynik dodatni. Jezeli chociaz
jedno ze sprawdzen da wynik ujemny, calg parti¢ nalezy uznac za niezgodna z wymaganiami.
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Badania pozostalych materialdéw stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych,
powinny obejmowaé wszystkie wiasciwodei, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wg pkt od 2.3 do 2.7.

6.3. Badania w czasie robot
¢.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacjy projektows oraz z
wymaganiami okreslonymi w p. 5.4,

6.3.2. Badanie prawidlowosci uktadania kostki

Badanie prawidlowosci uktadania kostki polega na:
-~ zmierzeniu szerokosci spoin oraz powigzania spoin i sprawdzeniu zgodnosei z p. 5.5.6,
— zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.2.2 do 2.2.5,
— sprawdzeniu prawidlowogdci wykonanta szezelin dylatacyjnych zgodnie z p. 5.5.3.

Sprawdzenie wigzania kostki wykonuje sig wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny
nawierzchni 1 okreslenie czy wigzanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszezenie z wysokosei 15 cm ubijaka
o masie 25 kg na poszczegolne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno by¢
dostrzegane.

6.3.3. Sprawdeenie wypelnienia spoin

Badanie prawidtowosci wypelnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami
zawartymi w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypeinienia spoin wykonuje sie co najmniej w pieciu dowolnie obranych
miejscach na kazdym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na dlugosci okolo 10 cm i zmierzenie
glebokosci wypelnienia spoiny zaprawa, a przy zaprawie cementowo-piaskowe] i masie zalewowej -
réwniez przez sprawdzenie przyczepnosei zaprawy lub masy zalewowe] do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Réwnodé

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzyé 4-metrowa fata lub planografem, zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [18]. Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekraczaé 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancija * 0,5%.
6.4.3. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzehni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 ¢cmi -2 ¢m.

6.4.4. Uksztaltowanie osi
Os¢ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.4.5. Szeroko$¢ nawierzehni

Szerokos¢ nawierzehni nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
6.4,6. Grubosé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubodci podsypki nie powinny przekraczacé = 1,0 cm.
6.4.7. Czgstotliwodé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badafl i pomiaréw wykonanej nawierzchni z kostek kamiennych
przedstawiono w tablicy 5.
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Tablica 5. Czestotliwo$é i zakres badaf cech geometrycznych nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwogé
i pomiarow badan i pomiardw

1| Spadki poprzeczne 19 razy na | ki i w charakterystycznych punktach
niwelety

2 | Rzedne wysokosciowe IQ razy na | km i w charakterystycznych punktach
niwelety

3 | Uksztattowanie osi w planie IQ razy na I km i w charakterystycznych punktach
niwelety

4 | Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5 {Grubosé podsypki 10 razyna | km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” plt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki kamienne;.
] y) wy 2| )

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podane w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnic z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i vlegajacych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki naleza do robdt ulegajacych zakryciu, Zasady ich
odbioru sg okreélone w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* nawierzchni z kostki kamiennej obgjmuje:
— prace pomiarowe i T0boty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczanie materialow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kosiki,
~ wypelnienie spoin,
—~ pielegnacj¢ nawierzchni,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy
1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasiakliwosci woda
2. PN-B-04102 Materialty kamienne, Qznaczanie mrozoodpornosci metodg

bezposrednig
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PN-B-04110
PN-B-04111

PN-B-04115
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-11100
PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06100

PN-S-96026
BN-69/6731-08
BN-74/6771-04
BN-66/6775-01
BN-80/6775-03/01
BN-80/6775-03/04

BN-68/8931-04

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalo$ci na Sciskanie
Materiaty kamienne. Oznaczanie jcieralno$ci na  tarczy
Boehmego

Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymalodci kamienia na
uderzenie (zwigziodei)

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Materiaty kamienne. Kostka drogowa

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wyimagania
i ocena zgoednoscei

Materialy budowlane. Woda do beton6éw i zapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnic z kostki kamiennej.
Warunki techniczne

Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej
nieregularnej. Wymagania techniczne i badania przy odbiorze
Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania
i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza
Drogi  samochodowe.  Pomiar réwnodci  nawierzchni
planografem i tata.
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D.06.01.01 HUMUSOWANIE I OBSIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z humusowaniem i obsianiem poboczy podczas przebudowy
ciagow pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odezytywad i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres robdt ebjetych SS8T

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
trwalym powierzchniowym umocnieniem poboczy nastepujacymi sposobarmi:
—  humusowaniem z obsianiem.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urcdzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czgsci organicznych.

1.4.2. Humusowanie - zespot czynnosei przygotowujacych powierzchnig gruntu do obudowy roslinnej,
obejmujacy doggszczenie gruntu, rowkowanie, naniesicnie ziemi urodzajnej z jegj grabieniem
(bronowaniem) i doggszczeniem.

1.4.3. Moletowanie - proces umozliwiajacy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd,
przeprowadzany np. za pomocg walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.

1.4.4. Mulczowanie - naniesienie na powierzchnig gruntu $ciot (np. sieczki, strézyn, trocin, torfu) z
lepiszczem w celu ochrony przed wysychaniem i erozja,

1.4. 5. Ramka Webera - ramka o boku 50 cm, podzielona drutem lub zytka na 100 kwadratéw, kazdy o
powierzchni 25 cm?, do okreélania procentowego udziatu gatunkéw roélin, po obsianiu.

1.4. 6. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST DM.00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce roboét

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podane w SS8T
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow | éciekdw objetymi niniejsza SST sa:
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz roslin motylkowatych,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czescl organiczaych. Ziemia urodzajna
powinna byé wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od § cm oraz wolna od zanieczyszczen obeych.
W przypadkach watpliwych Inzynier moze zlecié wykonanie badafi w celu stwierdzenia, ze
ziemia urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:
a) optymalny sklad granulometryczny:

- frakeja ilasta {d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mumn) 20 - 30%,
- frakcja piaszezysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

by zawartosé fosforu (P,Os) > 20 mg/1112,

c) zawartodé potasu (K20) > 30 mg/m’,

d) kwasowosc pH >5,5.
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2.4. Nasiona {raw

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig
stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9]
1 PN-B-12074:1998 [4].

3. SPRZET
3.1, Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2, Sprzgt do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien
wykazaé si¢ mozliwoécia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— rowniarek,
— ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,
—~ ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieznych,
— plyt ubijajacych,
— cysterny z woda pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostgpnych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozit dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST DM.00.00.00 Wymagania ogdlne” pke 3.
5.2. Humusewanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa ziemi urodzajnej powinna siggaé poza gorng krawedzZ skarpy i poza podndze skarpy nasypu od
15 do 25 cm. :

Grubo$é pokrycia ziemia urodzajna powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i
zageszezeniu, w zaleznosci od gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powiazania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywaé rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o glebokesci od 3 do 5 ¢m, w odstepach co 0,5 do
1,0 m. Ulozona warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabic (pobronowac) i lekko zaggscié przez ubicie
reczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawg i rodlinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdéw poprzez obsianie nasionami traw i roslin
motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie {patrz pkt 5.2), lub,
- wymieszanic gruntu skarpy z naniesionymi osadami dciekowymi za pomoca 0sprzetu
agrouprawowego, aby uzyskaé zawartos$¢ czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) obsianiu warstwgr ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych ibylinw
ilogci od 18 g/m” do 30 g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podioza,
wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodq obsiane powierzchnie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéci robat
Ogdlne zasady kontroli jakosei robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenic wizualnej jakosci wykonanych robot 1 ich zgodnosei z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartodci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roélin, faczna powierzchnia nie poroénietych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz
2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych migjsc nie
powinien przekraczaé 0,2 m?. Na zarosnietej powierzchni nie moga wystgpowaé wyziobienia erozyjne ani
lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady abmiaru robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarewa

Jednostka obmiarowa jest.
— m’ (metr kwadratowy) powierzchni poboczy przez humusowanie i obsianie obsianie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podanc w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczice podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnogei pedano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? umocnienia poboczy przez humusowanie i obsianie obejmuje:
~ reboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczanie i wbudowanie materiatow,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badari i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960  Materialy kamienne. Brukowiec

2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-B-12074:1998  Urzadzenia wodno-melioracyjne. Urnacnianie i zadarnianie
powierzchni biowldkning, Wymagania i badania przy odbiorze

5. PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody
badan

6. PN-B-14501:1990  Zaprawy budowlane zwykle

7 PN-B-19701:1997  Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania
i ocena zgodnosci

8. PN-P-85012:1992  Wyroby powroZnicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych

9. PN-R-65023:1999  Material siewny. Nasiona roslin rolniczych
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12,
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PN-3-02205:1998
PN-8-96035:1997
BN-88/6731-08
BN-80/6775-03/04

10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych clementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979,

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania
Drogi samochodowe. Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki

i obrzeza chodnikowe
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D.08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE 8 x 30

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego podczas
przebudowy ciagéw pieszych w Parku Zywieckim

1.2. Zakres stosowania S8T

Jako czesé dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywacé i rozumieé w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkeie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreglenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi nermami i
definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt .4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robdt
Ogoine wymagania dotyczace robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania podano w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 ][9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 {7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeZa chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznoéci od przekroju poprzecznego rozréznia sig dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie - On,
— obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkodei 1 liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli sig na:
— gatunek 1 - Gl,
- gatunek2 - G2
Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 X 75

cin gat. 1:
ohrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

K sztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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LANS A

R

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cin
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2. Dopuszczalne odcﬁylki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8 12
b, h +3 +3

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

2.4.3, Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i

przekraczaé wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

lub

krawedzi clementéw nie powinny

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielkodé
wad i uszkodzen

Gatunek 1

Gatunek 2

Wklegstosé lub wypuklosd powierzchni i krawgdzi w mm

2

3

Szezerby
i uszkodzenia

krawedzi 1 narozy

ograniczajacych powierzchnie gorne
($cieralne)

niedopuszczalne

ograniczajacych pozostate
powierzchnie:

liczba, max
diugosé, mm, max

gtebokosé, mm, max

20

40
10
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2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg byé przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowanietn podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cim, szerokoéé 5 cm, dugosé minimum 5 cm wigksza
niz szerokoécé obrzeza.

2.4.5, Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedlug PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30.
2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

t.awe nalezy wykona¢ zgodnic z Dokumentacjg Techniczng z betonu klasy minimum B-15.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgee sprigtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST DM.00.00.00 L Wymagania ogdne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykenuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1, Og6lne wymagania dotyczace transpertu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
4,

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transportt pozostalych materiatéw podano w SST D-08.01.01 , Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogéline zasady wykonania robédt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2, Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke {tawg) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-(6050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie z uwzglednieniemn w
szerokodci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

5.3. Lawa betonowa

Podloze pod ustawienie obrzeza nalezy wykona¢ w formie tawy betonowej z oprem o
wymiarach 20 x 30cm.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podlozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscia goérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub migjscowym gruntem
przepuszezalnyin, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscié i zmyé woda. Spoiny
musza by¢ wypetnione catkowicie na pelng glebokosé.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia betenowych obrzezy chodnikowych i przedstawié wynmiki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez potar i policzenie uszkodzef wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu, zgoduie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugodci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca
przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu | wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnosceiz do 1 min
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taémy, zgodnie z wymaganiami fablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katdw prostych w narozach elementdéw wykonuje sie przez przylozenic katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchylek z deldadnodcia do 1 mm.

Badania pozostalych materialdéw powinny obejmowaé wszystkie wihasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robét nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszezalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosié & 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gérnej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ =1 cm na kazde 100 m dlugoséci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywaé catkowite wypelnienie
badanej spoiny na peina gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjy projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja;
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dofyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego cbrzeza chodnikowego obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczanie materialow,

~  wykonanie koryta,

-~ rozécielenie 1 ubicie podsypki,

— ustawienie obrzeza,

— wypeinienie spoin,

— obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-060350 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6.  PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement, Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i

ocena zgodnosc

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i lorowisk tramwajowych. Wspbine
wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza.



