UWAGA:
Prace prowadzi¢ w nocy (roboty wykonywane pod ruchem).

Na odcinkach robét zastoswaé reczne sterowanie ruchem prowadzone
przez pracownikéw posiadajacych wymagane uprawnienia

Utrzymaé bezpieczny ruch pieszy wzdtuz prowadzonych robét.

Znaki projektowane ustawic od istniejacych w odleglosci nie
miniejszej niz 10 m.

Pozostale zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla
prowadzenia robot

Ustawi¢ oznakowanie pionowe docelowe wg. rysunku nr 3

rstwy Scieralnej

temat:

BUDOWA RONDA DROGOWEGO
NA SKRZYZOWANIU UL. PILSUDSKIEGO
| KOPERNIKA W ZYWCU

inwestor:
URZAD MIASTA W ZYWCU

USLUGI PROJEKTOWE

tresc:
PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU
NA CZASROBOT - ETAPVI
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43-360 Bystra
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