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. Stan projektowany

4. Techniczne wymagania dla oznakowania pionowego

5. Uwagi ogolne i zalecenia koncowe

RYSUNKI

1.Orientacja

STAROSTA ZYWIECKI

Na podstawle art. 10 ust. 5 ustawy 2 dnia 20 czerwca Prawo
o ruchu drogowym (Dz.U. Nr 108, poz. $G8 z 2005 1. 2 poin.
zm.), oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnla
23 wrzeénla 2003 r. w sprawie s7czegolowych .waru?kmz
zarzadzania ruchem na dicgach oraz wykonywanta nadzor:
nad E%ym zarzadzeniem (Dz. U. Rr 177, pez. 1723 apaip—2r)
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2. Organizacja ruchu — STAN ISTNIEJACY

3.1. Organizacja ruchu na czas trwania robot — ETAP [

3.2. Organizacja ruchu na czas trwania robot — ETAP 11

3.3. Organizacja ruchu na czas trwania robot — ETAP 111

3.4. Organizacja ruchu na czas trwania robot — ETAP IV

3.5.1. Organizacja ruchu na czas trwania

3.5.2. Organizacja ruchu na czas trwania

4. Organizacja ruchu - DOCELOWA

Wprowadzenia zatwierdzonej czasowej organizacii
ruchu mozna dokona¢ po uzyskaniu zezwolenia
Z zarzadu drogi na zajecie terenu i zawiadomieniu
organu zarzadzajgcego ruchem ¢ terminie je)
wprowadzenia, co najmniej 7 dni przed diniem
wprowadzenia organizacji ruchu.

0 przywréceniu staej organizacji ruchu nalez
niezwiocznle powiadomic zarzqdzajacego ruchen.
Zatwierdzenie dotyczy terenu poloZonege
w liniach rozgraniczajacych drég publicznych.

0STHO. POWIATOWE w ZYWCY
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robét — ETAP V
robot — ETAP V - PLANSZA



